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1. WSTEP

Niniejsza Dokumentacja Techniczno-Ruchowa (DTR) przeznaczona jest dla uzytkownikow Centrali
sygnalizacji pozarowej i sterowania urzgdzeniami ppoz. typu mcr iXega pro wraz z urzgdzeniami we/wy
mcr ELM, mcr 2iXio, mcr 4iXi, mcr 4iXo — nazywanych dalej System iXega pro. Celem dokumentac;ji
jest dostarczenie informaciji dotyczgcych zastosowania, konstrukcji, zasady dziatania i eksploatacji w/w
wyrobéw. Dokumentacja zawiera rowniez informacje na temat warunkéw transportu i gwarancji.
Szczegdbtowe wytyczne odnosnie konfiguracji i programowania Systemu iXega pro zostaty zamieszczone
w oddzielnej Instrukcji programowania mcr iXega pro.

Przed przystapieniem do montazu i eksploatacji urzadzenia nalezy doktadnie
zapozna¢ sie z trescig niniejszej DTR. Nieprzestrzeganie zalecen zawartych w
dokumentacji moze doprowadzi¢ do niebezpiecznych sytuacji, uszkodzenia mienia
lub zdrowia. Producent MERCOR L&V nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody
powstate w wyniku uzytkowania niezgodnego z niniejszg dokumentacja.

System iXega pro spetnia wymagania Krajowej Oceny Technicznej CNBOP-PIB-KOT-2017/0022-1009
wydanie 3 oraz zasadnicze wymagania wymienionych dyrektyw i rozporzgdzen Unii Europejskiej oraz
norm z nimi zharmonizowanych:

» 305/2011 (CPR) dotyczgcego wprowadzania do obrotu wyrobéw budowlanych;

» 2014/35/UE (LVD) dotyczacej sprzetu elektrycznego, przewidzianego do stosowania w okreslonych
granicach napiecia;

» 2014/30/UE (EMC) dotyczgcej kompatybilnosci elektromagnetycznej;

» 2011/65/UE (ROHS) dotyczgcej ograniczenia stosowania niebezpiecznych substancji w sprzecie
elektronicznym.

» Rozporzgdzenie MSWIA z dnia 27 kwietnia 2010 r. w sprawie wykazu wyrobéw stuzgcych
zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad
wydawania dopuszczenia tych wyrobdéw do uzytkowania.

Zgodnos¢ z powyzszymi zostata potwierdzona otrzymaniem stosowych certyfikatow dla Systemu iXega
pro wydanych przez CNBOP-PIB:

Swiadectwo Dopuszczenia 3413/2018 Centrala iXega pro (Rozp. MSWIA pkt. 10.1, 12.1, 12.2);
Certyfikat Statosci Wtasciwoséci Uzytkowych 1438-CPR-0587 Centrala iXega pro;

Krajowy Certyfikat Statosci Wiasciwosci Uzytkowych 063-UWB-0088 Centrala iXega pro;
Certyfikat Statosci Wtasciwosci Uzytkowych 1438-CPR-0524 modut 2iXio;

Certyfikat Statosci Wtasciwosci Uzytkowych 1438-CPR-0525 modut 4iXo;

Certyfikat Statosci Wtasciwosci Uzytkowych 1438-CPR-0526 modut 4iXi;

Certyfikat Statosci Wtasciwosci Uzytkowych 1438-CPR-0530 modut ELM.

VVVYYVYY

2. PRZEZNACZENIE

System iXega pro przeznaczony jest do wykrywania i sygnalizacji pozaru za pomocg czujek oraz
recznych ostrzegaczy pozarowych (ROP), a takze sterowania i monitorowania urzgdzeniami
przeciwpozarowymi w systemach kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta. System iXega pro jest
adresowalnym systemem, w ktdérym kazde urzadzenie jest monitorowane indywidualnie i przypisane do
strefy pozarowej. Centrala nadzoruje wszystkie urzgdzenia w systemie i w razie potrzeby sygnalizuje
alarm pozarowy, wysteruje urzgdzenia sygnalizacyjne i przeciwpozarowe oraz przekazuje informacje o
alarmie i uszkodzeniu do urzadzenh transmisji lub centrum nadzoru. System iXega pro zalecany jest do
obiektéw budowlanych, przemystowych, mieszkalnych, produkcyjnych i magazynowanych oraz
inwentarskich, uzytecznosci publicznej i zamieszkania zbiorowego, garazy tuneli, klatek schodowych,
atriow, przestrzeni oddymiania lub napowietrzania. Centrala posiada mozliwo$¢ potgczenia z innymi
systemami znajdujgcymi sie w budynku.
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Rys. 1. Schemat ideowy systemu iXega pro.

Centrala wspétpracuje z systemami takimi jak: centrale sterujgce, centrale oddymiania, zasilacze,
urzgdzenia transmisji alarmu (UTA), urzgdzenia transmisji uszkodzen (UTU), sygnalizatory akustyczne,
systemy nadzoru budynku (BMS), sitowniki klap ppoz., sitowniki liniowe, stacje pogodowe, zawory,
trzymacze, state urzadzenia gasnicze, centrale wykrywania gazow, centrale dzwiekowych systemow
ostrzegania, centrale wentylacyjne, sterowniki bram oraz drzwi ppoz., sterowniki wind, centrale
pneumatyczne, systemy kontroli dostepu, tablice synoptyczne, tablice informacyjne, systemy monitoringu
wizyjnego.

3. BUDOWA | ZASADA DZIALANIA

System iXega pro sktada sie z centrali mcr iXega pro posiadajgcej cztery kontrolery adresowalnych
linii dozorowych oraz modutéw liniowych mer ELM, mcr 2iXio, mcr 4iXi, mcr 4iXo. Centrala jest gltbwnym
elementem systemu, ktéry na podstawie adresowalnych urzadzen i algorytmow zapisanych w pamieci
nadzoruje prace podigczonych urzgdzenh, sygnalizuje wykryte zagrozenie pozarowe i uszkodzenia w
poszczegolnych strefach oraz przekazuje informacje do pozostatych podtgczonych systemoéw. Centrala
jest zgodna z normg EN 54-2:1997+AC1999+A1:2005. Do centrali mozna podtaczy¢ i skonfigurowaé
maksymalnie 4 linie dozorowe typu A (petla) lub 8 linii dozorowych typu B (promieniowa). Dodatkowo
centrala posiada wbudowane wejscia oraz wyjscia do stosowania z dedykowanymi urzgdzeniami takimi
jak: sygnalizatory akustyczne/optyczne, urzadzenia transmisji alarmu pozarowego (UTA), urzadzenia
transmisji sygnatéw uszkodzeniowych (UTU), przeciwpozarowe urzadzenia zabezpieczajgce (SKRDIC).
W adresowalnych liniach dozorowych umieszcza sie moduty liniowe. Modut linii bocznej ELM pozwala na
podtgczenie konwencjonalnych ostrzegaczy pozarowych — czujki konwencjonalne i ROP. Moduty 2iXio,
4iXi, 4iXo pozwalajg na podtgczenie wyjs¢ sterujgcych oraz wejs¢ alarmowych lub do kontroli stanu pracy
urzgdzenh przeciwpozarowych. Wszystkie moduty sg zgodne z normg EN 54-18:2005+AC:2007.
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Tabela 1. Zasoby systemu iXega pro.

Maksymalna liczba linii dozorowych (petla/promieniowe) 4/8
Maksymalna liczba adreséw w jednej linii dozorowej (petla/promieniowe) | 128 / 32
Maksymalna liczba adreséw w centrali (petle/promieniowe) 512/ 256
Maksymalna liczba stref dozorowych 256
Maksymalna liczba wej$¢/wyj$¢ w systemie ' 2048
Maksymalna liczba ostrzegaczy pozarowych w module ELM 1

1 Przy zastosowaniu wylgcznie modutéw 2iXio, 4iXi i 4iXo (4 we/wy na modut). W przypadku zastosowania modutéow ELM liczba ta ulegnie
zmniejszeniu.

3.1. Centrala mcr iXega pro

Jednostka centralna jest urzgdzeniem przetwarzajgcym w czasie rzeczywistym sygnaty z modutéw
funkcjonalnych na adresowalnych liniach dozorowych i nadzorujgcym prace catego systemu. Na
podstawie tych sygnatdw przekazuje informacje dla uzytkownika oraz do innych systeméw, a takze
dokonuje sterowania urzgdzen podtgczonych do niej. Centrala wyposazona jest w 5” kolorowy wyswietlacz
LCD zawierajgcy wszelkie informacje o systemie i dotykowg klawiature pojemnosciowa do obstugi centrali.
Na panelu frontowym znajduje sie tez zestaw diod LED, ktére sygnalizujg biezacy stan centrali. Wewnatrz
centrali znajduje sie wewnetrzny zasilacz na potrzeby centrali, kontroleréw linii dozorowych i wejs¢/wyjs¢
centrali. Centrala wyposazona jest takze w akumulatory oraz drukarke. Algorytm pozarowy moze zostaé
dostosowany do indywidualnych wymagan obiektu i jest konfigurowany za pomoca dedykowanego
oprogramowania — szczegotowe informacje znajdujg sie w odrebnej Instrukcji Konfiguracji mcr iXega pro.

3.1.1. Konstrukcja centrali

Centrala dostarczana jest w malowanej proszkowo, metalowej obudowie o niewielkich wymiarach do
instalowania na Scianie. Ptyta frontowa centrali, na ktérej znajdujg sie elementy sygnalizacyjne,
wyswietlacz i klawiatura pojemnosciowa stanowi drzwi obudowy. Wewnatrz centrali znajdujg sie
podzespoty elektroniczne odpowiadajgce za poszczegolne funkcje centrali, zasilacz, drukarka oraz
miejsce na instalacje dwéch akumulatoréw o pojemnosci 2,3 Ah. Akumulatory o wiekszych pojemnosciach
zaleca sie montowa¢ w osobnych obudowach poza centralg. Kable do $rodka centrali wprowadza sie
poprzez przepusty kablowe w tylnej Scianie, co pozwala na estetyczny montaz w eksponowanych
miejscach.

Wyswietlacz

Przyciski nawigacyjne

Przycisk potwierdzania

Przycisk kasowania

Diody sygnalizujgce stany centrali
Klawiatura alfanumeryczna

merlXEGA sz

@B & 9D

A MISTORIA 8

ok wN-=

Y OPODMENIA  INFORMACK

V POTWIERDZ [ zasianie
[0 Avanm

x KasoJ [0 vszxoozenie

[0 siokaoa
[ oeozniEniE

[] uszkopzenie sysTEMU

Rys. 2. Widok szczegotowy frontu centrali.
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Rys. 3. Wnetrze centrali mcr iXega pro.

Moduty klawiatury dotykowe;j.

Modut wyswietlacza.

Drukarka.

Zasilacz.

Przepust kabla zasilania gléwnego.

Wiacznik zasilania gtownego.

Przepusty kablowe.

Ptyta gtéwna.

Akumulatory do max. 2,3 Ah.

O Przepust kabla do akumulatorow zewnetrznych.

—‘C°9°.\'.C”.U":'>P-’!\).—‘

przy wytaczonym zasilaniu centrali i odtagczonych akumulatorach! Nalezy zwréci¢ uwage,

Montaz lub demontaz jakiegokolwiek modutu lub okablowania moze si¢ odbywacé tylko
A aby wszystkie potgczenia tasmami miedzy modutami byly trwale docisniete w gniazdach.

3.1.2. Plyta giéwna

Ptyta gtéwna zapewnia podstawowg funkcjonalno$é zarzgdzania catym systemem, przetwarzaniem
danych, komunikacjg z modutami liniowymi, komunikacjg RS485 oraz komputerem PC. Modut zasilania,
do ktérego doprowadzone jest zasilanie sieciowe 230 VAC zapewnia zasilanie wszystkich modutow
wewnatrz obudowy centrali, a takze modutéw liniowych. Modut wyswietlacza i klawiatury dotykowe;j
odpowiada za wyswietlanie informacji o stanie systemu na wyswietlaczu LCD, drukowanie komunikatow
za pomocg drukarki oraz obstuge centrali za pomocg przyciskdw na panelu frontowym centrali. Modut
wyswietlacza i klawiatury dotykowej komunikuje sie z ptytg gtbwna za pomocg wewnetrznej magistrali z
procesorem gtdwnym. Komunikacja z komputerem PC mozliwa jest przez port szeregowy USB z
wykorzystaniem dedykowanej aplikacji do konfiguracji central mcr iXega pro. Prawidtowe wykonywanie
programu jest nadzorowane przez system, ktory w razie btedu resetuje procesor i przywraca prawidtowe
funkcjonowanie centrali.
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Rys. 4. Schemat ptyty gtownej centrali.
Na ptycie gtébwnej znajdujg sie nastepujgce elementy:
S1 — ztgcze zasilania linii dozorowych,
S2 — ztgcze zasilania ptyty gtéwnej,
S3 — ztgcze zasilania programowalnych wejsé/wyjs¢ GPIO,
SUPPLY OK - zasilanie S3 prawidtowe,
C1 — zlacze magistrali do modutu wyswietlacza i przyciskow,
C2 — zlgcze magistrali do zasilacza,
PL A—PL D — kontrolery linii dozorowych z zaciskami A1-D2 i diody statusu L1-L4,
GPIO - programowalne wejscia/wyjscia potencjatowe z opcjg kontroli ciggtosci (ZW1-ZW5),
USB — gniazdo komunikacji z PC typu USB-A,
RS485 — ztgcze komunikacji szeregowej Modbus RTU (BMS),
BAT — bateria zegara systemowego,
PK1-PK3 — wyjscia przekaznikowe z opcjg kontroli ciggtosci (ZW_R1-R3),
ZAS — ztgcze magistrali do modutu zasilacza,
RESET - przycisk resetowania procesora ptyty gtéwne;j,
BUZZER2 — duzy sygnalizator akustyczny,
ZW_D — zworka kontroli doziemienia linii dozorowych,
ZW1-ZW5 — zworki kontroli ciggtosci wyj$¢ potencjatowych GPIO,
ZW_R1-R3 - zworki kontroli ciggtosci wyjs¢ przekaznikowych PK1-PK3.

VVVVVVVVVVYVYVVVVYYYY

3.1.3.Wbudowane wejscia/wyjscia

Na ptycie gtéwnej centrali znajduje sie zestaw pieciu programowalnych wejs¢/wyj$¢ potencjatowych
GPIO oraz zestaw trzech wyj$¢ przekaznikowych PK1-PK3 z mozliwoscig konfiguracji kontroli ciggtosci
linii.

Wejscia/wyjscia potencjatowe GPIO mogg pracowac w trybie jako wejscie lub wyjscie potencjatowe.
Tryb pracy jako wyjscie potencjatowe wymaga podtgczenia zasilania 24VDC do portu S3 na ptycie gtéwne;.
Wyjscia posiadajg mozliwos¢ kontroli ciggtosci, w tym celu nalezy dotgczy¢ na koncu linii rezystor
parametryczny 10 kQ. Kontrole ciggtosci ustawia sie za pomocg zworki na ptycie gtéwnej (ZW1-ZW5
zatozona oznacza brak kontroli). Dzigki temu mozna je ustawi¢ jako wyjscia obowigzkowe do pracy z
urzgdzeniami pozarowymi takimi jak: sygnalizatory akustyczne/optyczne, urzadzenia transmisji alarmu
pozarowego (UTA), urzgdzenia transmisji sygnatu uszkodzeniowego (UTU), przeciwpozarowe urzgdzenia
zabezpieczajgce lub przekazywanie sygnatu alarmowego do innych urzadzen.

Praca GPIO w trybie wejscia potencjatowego wymaga podania potencjatu 24 VDC na zaciski wejscia (M-
IOx) w celu jego aktywacji. Wejscia GPIO mogg zostaé ustawione jako wejscia kontrolne do wyjs¢
obowigzkowych.
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Wyjscia przekaznikowe PK1-PK3 posiadajg styk przetaczny DPDT i mozliwos¢ ustawiania kontroli
ciggtosci linii, ale jedynie dla stanu nieaktywnego i napiecia pracy 24 VDC. Aby uruchomi¢ kontrole
ciggtosci wyjs¢ PK nalezy zatozy¢ odpowiednig zworke ZW_R1-ZW_R3 na ptycie gtdwnej w pozyciji styku
nieaktywnego oraz ustawienie odpowiedniej opcji w aplikacji do konfiguracji centrali. Dostepne sg zaciski
styku COM-NO-NC. Zworkami ZW_R1-R3 ustawia sie pozycje styku, w ktérej ma by¢ kontrolowana
ciggtos¢ — NO lub NC. Wyjscia przekaznikowe zwykle stosuje sie do wspotpracy z innymi urzgdzeniami
na zasadzie styku bezpotencjatowego — np. z centralami oddymiania, centralami sterujgcymi, CDSO.
Mozliwe sg nastepujgce tryby pracy wyjsc:

PUA — pozarowe urzgdzenia alarmowe,

UTA — urzgdzenia transmisji alarmu pozarowego,

UTU — urzadzenia transmisji sygnatu uszkodzeniowego,

PUZ — przeciwpozarowe urzadzenia zabezpieczajgce.

Wyijscia resetujgce — do resetowania urzgdzen po skasowaniu alarmu/uszkodzenia.

YVVVYVYY

Stan wyj$¢ zalezny jest od przypisanej im funkcji, mozna przypisa¢ tylko jedno wyjscie danego typu w
centrali. W tabeli ponizej opisano tryby pracy w zaleznosci od funkcji wyjscia. Dla GPIO przyjmuje sie stan
nieaktywny jako potencjat znajdujgcy sie na zacisku M1, natomiast stan aktywny to potencjat znajdujgcy
sie na zacisku L1. W przypadku wyjs$¢ przekaznikowych stan aktywny/nieaktywny opisuje stan przekaznika
na ptycie gtéwnej.

Tabela 2. Opis stanow wyjs¢ GPIO i PK w zaleznosci od przypisanej funkcji.

o Wyjscia potencjatowe GPIO Wyijscia przekaznikowe PK
Typ wyjscia Stan dozoru | Stan alarmu/uszkodzenia | Stan dozoru | Stan alarmu/uszkodzenia
PUA nieaktywne aktywne nieaktywne aktywne
UTA aktywne nieaktywne nieaktywne aktywne
UTuU aktywne nieaktywne nieaktywne aktywne
PUZ aktywne nieaktywne aktywne nieaktywne
3.1.4.Zasilacz

Centrala wyposazona jest w wbudowany zasilacz zapewniajgcy odpowiednie zasilanie dla modutéw
wewnatrz centrali, modutow liniowych oraz zasilanie awaryjne w postaci baterii akumulatoréw. Zasilacz
jest zgodny z normami EN 54-4:1997+AC:1999+A1:2002+A2:2006 oraz EN 12101-10:2005+AC:2007.
Centrala zasilana jest napieciem 230 VAC z sieci lub 24 VDC z baterii akumulatorow, petnigcych role
zasilania awaryjnego w przypadku uszkodzenia lub braku zasilania gtébwnego. Zasilacz wyposazony jest
w wytgcznik sieciowy, ktory pozwala na wytgczenie zasilania gtéwnego centrali. W przypadku zaniku
zasilania sieciowego zasilacz samoczynne przetgczy sie na zasilanie z baterii akumulatoréw. Akumulatory
podfgczone do centrali sg caty czas utrzymywane w stanie natadowania (buforowym), a w razie potrzeby
tadowane do napiecia koncowego fadowania. Zasilacz posiada dwa napigecia wyjsciowe - 27,5 VDC dla
zasilania linii dozorowych i modutéw liniowych oraz 24 VDC do zasilania komponentéw centrali i tadowania
akumulatoréw. Podajgc napiecie 24 VDC z wbudowanego zasilacza na zacisk S3 na ptycie gtéwnej mozna
wykorzysta¢ wyjscia GPIO jako wyjscia potencjatowe — przyktadowo do zasilania sygnalizatora
akustycznego, tablicy informacyjnej.

Centrala wspotpracuje z baterig dwéch, 12 V akumulatorow kwasowo-otowiowych, dotgczanych do
zaciskow BAT+ i BAT- w zasilaczu. Akumulatory powinny by¢ podtgczone szeregowo do zasilacza, aby
zapewni¢ napiecie 24 VDC. Wewnatrz centrali mozna zainstalowa¢ akumulatory o pojemnosci 2,3 Ah.
Wieksze pojemnosci nalezy instalowa¢ w osobnej obudowie poza centralg i doprowadzi¢ kabel do centrali
przez przewidziane do tego przepusty. Zasilacz w centrali moze obstugiwa¢ akumulatory o pojemnosciach
od 2,3 Ah do 100 Ah. Maksymalny prad tadowania akumulatoréw ustawia sie w konfiguratorze centrali
podczas programowania centrali. Szczegotowe schematy potaczen znajdujg sie w rozdziale montaz i
podtgczenie w dalszej czesci instrukgji.

Nalezy dobra¢ odpowiednia pojemnos¢ akumulatoréw dla projektowanego systemu tak,
aby czasu podtrzymania pracy systemu na zasilaniu rezerwowym byl zgodny
obowigzujgcymi przepisami i uwarunkowaniami obiektu! Przy dobieraniu pojemnosci
akumulatoréw nalezy dobraé odpowiednie przekroje przewodéw do akumulatoréw oraz
bezpiecznik na przewod (pkt. 5.1).

MERCOR L&V - Firma zastrzega sobie prawo dokonania modyfikacji i zmian. Wer. 26.01.26.2 9/46



mcCr iXega Pro Centrala sygnalizacji pozarowej i sterowania urzadzeniami ppoz.

Ztacza na zasilaczu:
> L, N, PE — zaciski wejscia zasilania gtdwnego,
P@D > BAT-, BAT+ - zaciski do akumulatoréw,
BATT- » GND, +24VDC - zaciski wyjscia 24 VDC,
H » GND, +27VDC - zaciski wyjscia 27,5 VDC.
» C2 — zlgcze magistrali do piyty gtéwnej

PRZELACZNIK
ZASILANIA CENTRALI
[7 N

A Z1

Rys. 5. Schemat ztgczy zasilacza.

Wszelkie uszkodzenia zwigzane z zasilaczem sg sygnalizowane na panelu frontowym za pomocag
ikony na wyswietlaczu (Rys. 13) oraz swieceniem zottej diody USZKODZENIE. W oknie komunikaty
mozna znalez¢ wiecej szczegotow odnosnie sygnalizowanej awarii. Na wysSwietlaczu za pomocg ikony
uszkodzenie zasilania sygnalizowane sg nastepujgce uszkodzenia:

YV VVY

Ikona uszkodzenie zasilania

Brak zasilania gtéwnego,

Brak zasilania awaryjnego,

Uszkodzenie urzgdzenia do tadowania baterii,

Zbyt wysoka rezystancja baterii/przewodow tgczacych baterie (uszkodzone baterie).

3.1.5.Drukarka

Centrala wyposazona jest w modut drukarki. Drukarka termiczna umozliwia drukowanie komunikatéw
o zdarzeniach w momencie ich wystgpienia. Papier z wydrukowang informacjg wysuwa sie automatycznie
przez szczeling w obudowie centrali. Drukowane komunikaty sg zwiezte i zawierajg czas, lokalizacje i
strefe zdarzenia oraz opis (np. Btad zadziatania, Alarm, Uszkodzenie). Drukowane sg nastepujgce
komunikaty:

>
>
>
>

Alarm I- i lI- stopnia, potwierdzenie alarmu, kasowanie alarmu,
Uszkodzenie (zasilanie, akumulatory, brak ciggtosci na wejsciu/wyjsciu itp.),
Blokowanie,

Komunikaty o btednym zadziataniu urzadzen podtgczonych do centrali.

Papier do drukarki znajduje sie na specjalnie przeznaczonej do tego tulei wewnatrz centrali. Nalezy
stosowac papier termiczny o szerokosci rolki 57 mm. Informacje o tym jak wymienic rolke papieru znajdujg
sie w rozdziale eksploatacja.

Przyktad wydruku komunikatéw dotyczgcych stanu alarmowania:

ALARM |

STREFA: 1
WEJSCIE DO BUDYNKU
CZAS: 20 LIS 2017 11:18

ALARM I

CZAS: 20 LIS 2017 11:20
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3.1.6.Wewnetrzne sygnalizatory akustyczny

Centrala posiada dwa wbudowane sygnalizatory akustyczne gtéwny i dodatkowy (buzzery). Mniejszy,
gtéwny sygnalizator jest zawsze aktywny i sygnalizuje nacisniecie przyciskow na panelu frontowym oraz
stan uszkodzenia i alarmu w centrali. Gtéwny sygnalizator akustyczny znajduje sie na ptycie modutu
klawiatury dotykowej (Rys. 3 pkt 1). Dodatkowy sygnalizator akustyczny mozna aktywowac za pomoca
aplikacji do konfiguracji centrali. Stuzy on wylgcznie do sygnalizacji alarmu i uszkodzenia. Sygnalizatory
akustyczne mozna wyciszy¢ poprzez potwierdzenie alarmu (pkt. 3.4.3).

3.2. Moduly funkcjonalne ELM, 2iXio, 4iXi, 4iXo

Centrala mcr iXega pro jest przystosowana do wspéipracy z adresowalnymi modutami
funkcjonalnymi. Ich zadaniem jest zapewnienie wejs¢ do ostrzegaczy pozarowych oraz wejs¢ i wyjs¢ do
sterowania i monitorowania urzgdzen automatyki w liniach dozorowej. Moduty podtgczone sg do jednej z
linii dozorowych w systemie, mogacej pracowac jako linia petlowa lub linia promieniowa. Sg one
automatycznie wykrywane przez centrale i dodawane do bazy danych. Ich wykorzystanie w systemie jest
programowalne za pomocg aplikacji komputerowej, tgczacej sie bezposrednio z centralg mcr iXega pro.
Do dyspozycji sg nastepujgce moduty wspotpracujgce z centrala:

» mcr ELM — modut linii bocznej,

» mcr 2iXio — modut monitorujgco-sterujgcy — 2 wejscia, 2 wyjscia przekaznikowe,
» mcr 4iXi — modut monitorujgcy — 4 wejscia,

» mcr 4iXo — modut sterujgcy — 4 wyjscia przekaznikowe.

llo$¢ zastosowanych modutéw moze by¢ dowolna, cho¢ maksymalna ilos¢ zalezy od sposobu podtgczenia
modutéw (topologii linii dozorowych). Wszystkie moduty zasilane sg bezposrednio z linii dozorowej oraz
posiadajg wbudowane izolatory zwarc¢. Moduty sterujgce posiadajg dodatkowe zaciski do zasilania wyjs¢
przekaznikowych do zasilania sterowanych urzgdzen.

3.2.1.Wejscia i wyjscia w moduiach

Kazdy modut wyposazony jest w zestaw wejs¢ i/lub wyjs¢. Wejscia mogg by¢ wykorzystane jako
wejscia alarmowe, kontrolujgce stan sterowanych urzgdzen i/lub sterujgce z wlasnym algorytmem
dziatania. Wejscia w modutach stuzg do kontroli stanu styku bezpotencjatowego. Wyjscia w modutach
2iXio i 4iXo sg wyjsciami przekaznikowymi, ze stykiem przetgcznym DPDT. Przetgczajg potencjat
zasilania, ktéry mozna osobno podigczyé do tych modutéw za pomocg dedykowanych do tego zaciskow.
Poprzez sterowanie wyjSciami przekaznikowymi w modutach centrala moze wspétpracowaé z innymi
urzgdzeniami automatyki przeciwpozarowej, wentylacyjnej, oddymiajgcej, centralami sterujgcymi i
zabezpieczajgcymi. Centrala moze sterowac¢ bezposrednio urzgdzeniami takimi jak sitowniki, klapy,
zwalniaki itp., a takze kontrolowaé¢ dziatanie tych urzadzen za pomocg wejs¢ kontrolnych. Sterowanie
odbywa sie na podstawie algorytmow zadeklarowanych przez uzytkownika, standéw alarmowego centrali
oraz standéw wejsc¢ sterujgcych w modutach.

» Wejscia alarmowe — stuzg do podigczenia czujek konwencjonalnych, recznych ostrzegaczy
pozarowych lub sygnatéw pozarowych z innych systemow. Wejscia w modutach typu ELM sg
wylgcznie alarmowe i zapewniajg odpowiednie parametry elektryczne dla czujek pozarowych i ROP.
Oba typy ostrzegaczy sa traktowane inaczej przez algorytmy w centrali, dlatego ich prawidtowe
ustawienie w konfiguracji centrali jest istotne. Konwencjonalne ostrzegacze mozna podtgczy¢ tylko do
modutu mcr ELM i dzieki temu nada¢ kazdemu punktowi systemu indywidualny adres w linii dozorowe;.
Wejscia alarmowe w mcr ELM oraz modutach 2iXio i 4iXi wymagajg podtgczenia rezystora konca linii
10kQ oraz ustawienia kontroli ciggtosci w aplikacji. Kazde wejscie alarmowe powinno by¢ przypisane
do konkretnej strefy dozorowej. Wykrycie zmiany sygnatu na wejsciu alarmowym wprowadza centrale
w stan alarmowania pozarowego — zalezny od wybranego trybu alarmowania i wiasciwosci danego
wejscia. Wejscia alarmowe w modutach 2iXio i 4iXi mogg mie¢ dodatkowo przypisane algorytmy
sterujgce.
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> Wejscia kontrolne — przeznaczeniem wejS¢ kontrolnych jest monitorowanie stanu urzgdzen
dotaczanych do modutéw znajdujgcych sie w sieci z centralg mcr iXega pro. Stan na tym wejsciu jest
monitorowany i w przypadku zajscia zdarzenia, wyswietlane sg odpowiednie komunikaty. Wejscia te
stuzg do monitorowania stanu urzadzen, ktére moga (chociaz nie muszg) by¢ sterowane przez
centrale. Dostepne sg w modutach 4iXi i 2iXio oraz wbudowane w centrali na plycie gtéwnej. Wejscia
na ptycie gtéwnej mogg stuzy¢ wytacznie do kontroli wyjsé na plycie gtowne;j.

» Wejscia podwdjne — wejscia kontrole w modutach 4iXi oraz 2iXio mogg by¢ ustawione jako tzw.
wejscia podwdjne do monitorowania stanéw dwoch krancéwek za pomocg jednego wejscia.
Przyktadowo mozna wykorzystac ten typ wejscia jako monitoring dwéch krancoéwek jednego sitownika.
Takie zastosowanie wymaga specjalnego podtgczenia rezystoréw i ustawien w konfiguracji centrali.
Podwdjne wejscie jest wejsciem trojstanowym. Dostepne w modutach 4iXi i 2iXio.

» Wejscia sterujgce — ustawienie wejscia, jako sterujgcego, powoduje mozliwosé przypisania mu
algorytmu sterowania. Stany wej$¢ sterujgcych pozwalajg na odpowiednie ustawienie wyjs¢ w
modutach. Wejsciami sterujgcymi mogg byé rowniez wejscia kontrolne. Dostepne w modutach 4iXi i
2iXio. Wejécia sterujgce nie powodujg wyzwolenia alarmu pozarowego.

» Woyjscia NO/NC - s3 to wyjscia dwustanowe, przekaznikowe. Mozna je wykorzysta¢ do sterowania
stykami bezpotencjatowymi lub przetgczania zasilania urzgdzen napieciem zewnetrznym podanym na
zaciski zasilania wyjs¢ w danym module. Przekazniki posiadajg jeden styk przetgczny DPDT, dostepne
sg zaciski NO-COM-NC. Wyjscia moga miecC przypisane sygnaty potwierdzenia pojedyncze lub
podwadjne z okreslonymi czasami na potwierdzenie. Dostepne w modutach 4iXo i 2iXio.

» Woyijscia impulsowe — wyjscie przekaznikowe pracujgce w trybie impulsowym — jest to modyfikacja
wyjscia NO/NC, gdzie przekaznik jest sterowany serig impulsdéw o programowanej liczbie i czasie
trwania. Wyjscia impulsowe mogg mie¢ przypisany tylko pojedynczy sygnat potwierdzajgcy. Dostepne
w modutach 4iXo i 2iXio.

» Woyijscia resetujgce — przetgczajg sie po skasowaniu alarmu lub alarmu i uszkodzenia, posiadajg
konfigurowalne opdznienie zatgczenia oraz programowany czas zatgczenia. Mogg postuzyé do
resetowania urzadzeh wykonawczych takich jak centrale sterujgce, zasilacze itp. Dostepne w
modutach 2iXio oraz 4iXo. Wszystkie wyjScia resetujgce przetgczg sie po skasowaniu
alarmu/uszkodzenia.

3.2.2.Sie¢ moduléw - topologia

Centrala wyposazona jest w cztery niezalezne kontrolery linii dozorowych oznaczone jako PL A, PL
B, PL C, PL D. Kazdy z kontrolerbw wyposazony jest w dwa porty do komunikacji dwukierunkowej
oznaczone L1/GND oraz L2/GND. Kazdy kontroler mozna skonfigurowaé¢ do pracy w topologii petli lub
linii.
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Topologia petli (typu A) zapewnia
redundantne potgczenie pomiedzy modutami i
wykorzystuje obydwa porty linii dozorowej w
kazdym module. Jest to zalecana topologia do
systemOéw wykrywania pozaru z racji na
odporno$¢ na pojedyncze uszkodzenia typu
zwarcie lub przerwa w linii dozorowej. W
przypadku
wystgpienia uszkodzenia tego rodzaju, jest ono
sygnalizowane na centrali, jednak komunikacja z
wszystkimi modutami jest zachowana. W jednej
Ekran w centrali N/ petli moze znajdowa¢ sie maksymalnie 128

S o modutéw. Ekran kabli w topologii petli dotaczany

| jest do specjalnej szyny PE wewnatrz centrali.
L1+ I L2+ I \ u=l |2+ 1| | Wazne jest aby ekran dotgczony byt tylko z jednej
- — ¢ — || —= | §-  strony petli, aby nie utworzy¢ petli indukcyjnej

<4 przewodem ekranu w kablach (rys 9).

16 ||L2G]|rE

IXEGA pro

Rys. 6. Schemat przyktadowa topologia petli.

Topologia linii pozwala z kolei na
niezalezne podtgczenie modutéw bez kabla
powrotnego (zamykajgcego petle). Ten rodzaj
pofgczenia sieci nie jest odporny na pojedynczg
przerwe/zwarcie w linii dozorowej, dlatego tez
zalecane jest stosowanie linii w ograniczeniu do
jednej strefy. Mozliwe jest podigczenie
maksymalnie 32 modutéw w jednej linii. Kazdy
kontroler linii dozorowej posiada mozliwosc
podfgczenia dwoch linii typu B.

ELM

sl |25 ‘

ELM

T
T T

PLB

IXEGA pro

Rys. 7. Schemat przyktadowa topologia linii.

3.2.3. Adresowanie modutlow

W trakcie pierwszego uruchomienia nowej konfiguracji centrali mcr iXega pro, wszystkie moduty
przytgczone do sieci otrzymujg adres w nastepujgcej konwencji:

A.20.1

» A - litera oznaczajgca kontroler linii dozorowe;j,
» 20 — adres modutu w petli/linii,
» 1 —numer wyjscia/wejscia w module.
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Kontrolery linii dozorowych oznaczone sg literami od A do D. Adres modutu w sieci zalezy od wybrane;j
topologii potgczen oraz od portu, do ktérego jest podtgczony. W przypadku topologii petli adresy nadawane
sg po kolei od 1 zaczynajgc od modutu znajdujgcego sie najblizej portu L1 danego kontrolera i najwyzszy
mozliwy adres to 128. Najwyzszy adres modutu w petli bedzie miat modut znajdujgcy sie najblizej portu
L2. W topologii linii adresy modutow nadawane sg od numeru 1 do 32 dla portu L1 oraz od 65 do 96 dla
portu L2 danego kontrolera, modut znajdujgcy sie blizej portu ma nizszy adres.

Numery wejs¢/wyjs¢ zalezg od typu danego modutu. Ponizsza tabela przedstawia adresy wejsc¢/wyjs¢ dla
poszczegdlnych typow modutow.

Tabela 3. Numery wejs¢/wyjs¢ w zaleznosci od typu modutu.

Numer ELM 2iXio 4iXi 4iXo
1 Wejscie alarmowe | Wyjscie Relay1 | Wejscie IN1 | Wyjscie Relay1
2 Wyijscie Relay2 | Wejscie IN2 | Wyjscie Relay2
3 Wejscie IN3 Wejscie IN3 | Wyjscie Relay3
4 Wejscie IN4 Wejscie IN4 | Wyjscie Relay4

3.2.4. Kontrola doziemienia

Linie dozorowe w systemie iXega pro posiadajg uktad kontroli doziemienia linii dozorowej.
Doziemienie moze nastgpi¢ na skutek uszkodzenia kabla tgczacego moduty lub btednego potgczenia, co
w efekcie spowoduje potgczenie przewodu linii dozorowej do potencjatu PE. W takim wypadku centrala
zgtosi doziemienie za pomocg specjalnej ikony na wyswietlaczu. Kontrole doziemienia aktywuje sie przez
zwarcie dwoéch prawych pindw na zaciskach ZW_D na ptycie gtdwnej (obok zigcza S2, Rys. 4). Zdjecie
zworki ZW_D powoduje wytgczenie kontroli doziemienia. Rys. 8 przedstawia ustawienia zworki.

Kontrola doziemienia wigczona

LY B
ZW D
Kontrola doziemienia wytaczona
=
ZW D
Rys. 8. Ustawienia zworki ZW_D kontroli doziemienia na ptycie gtéwnej.

3.2.5. mcr 2iXio - modul monitorujaco-sterujacy

L cM

SUPPLY  RELAY1 RELAY 2

Rys. 9. Widok modutu 2iXio bez pokrywy.

Modut liniowy przeznaczony do sterowania oraz monitorowania urzadzen automatyki pozarowe;.
Posiada zestaw dwdch wejs¢ oraz dwdch wyjs¢ przekaznikowych. Wejscia mogg by¢ skonfigurowane jako
wejscia alarmowe, sterujgce lub kontrolne (takze podwdjne) do kontroli podtgczonych do modutu
urzadzen, np. klap pozarowych, oddymiajgcych. Wejscia posiadajg mozliwos¢ kontroli ciggtosci z
rezystorem konca linii 10kQ. W module znajduje sie zwora INPUT TYPE do wyboru trybu pracy wejs¢.
Jesli zwora jest zatozona, wejscia dziatajg w trybie wejs¢ podwdjnych. Wyjscia przekaznikowe zasilane sg
wspolnym potencjatem podtgczonym do zaciskéw L/CM (Supply). Kazdy przekaznik ma dostepne zaciski
styku przetagcznego DPDT — NO/CM/NC. Modut wyposazony jest w przepusty kablowe.
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Tabela 4. Diody sygnalizacyjne statusu modutu 2iXio.

Dioda Opis

ALARM/STATUS |Nie uzywane

FAILURE Uszkodzenie wyjscia przekaznikowego

OK Pojedyncze migotanie — tylko zasilanie
Podwdjne migotanie — zasilanie i komunikacja

3.2.6. mcr 4iXi - modul monitorujacy

Rys. 10. Widok modutu 4iXi bez pokrywy.

Modut liniowy zapewniajgcy centrali mecr iXega pro cztery wejscia, ktére mogag by¢ skonfigurowane
jako alarmowe, sterujgce lub kontrolne (takze podwdjne). Wejscia posiadajg mozliwos¢ kontroli ciggtosci
z rezystorem konca linii 10kQ. W module znajduje sie zwora INPUT TYPE do wyboru trybu pracy wejs¢.
Jesli zwora jest zatozona, wejscia dziatajg w trybie wejs¢ podwdéjnych. Modut wyposazony jest w przepusty

kablowe.
Tabela 5. Diody sygnalizacyjne statusu modutu 4iXi.

Dioda Opis

ALARM/STATUS |Nie uzywane

FAILURE Nie uzywane

OK Pojedyncze migotanie — tylko zasilanie
Podwojne migotanie — zasilanie i komunikacja

3.2.7.mcr 4iXo - modul sterujacy

[\‘Uf

L CM NO CM NC NO CM NC NO CM NC NO CM NC & \” f
SUPPLY  RELAY1 RELAY 2 RELAY 2 RELAY 2 |

Rys. 11. Widok modutu 4iXo bez pokrywy.

Modut liniowy zawierajgcy cztery wyjscia przekaznikowe. Wyjscia mogg zosta¢ skonfigurowane
jako wyjscia NO/NC lub impulsowe. Wyjscia zasilane sg wspdlnym potencjatem podtgczonym do zaciskéw
L/CM (Supply). Kazdy przekaznik ma dostepne zaciski styku przetgcznego DPDT — NO/CM/NC. Modut
wyposazony jest w przepusty kablowe.
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Tabela 6. Diody sygnalizacyjne statusu modutu 4iXo.

Dioda Opis

ALARM/STATUS |Nie uzywane

FAILURE Uszkodzenie wyjscia przekaznikowego

OK Pojedyncze migotanie — tylko zasilanie
Podwdjne migotanie — zasilanie i komunikacja

3.2.8.mcr ELM - modult linii bocznej

5] ALARMISTATUS
| FAILURE
oK

Rys. 12. Widok modutu ELM bez pokrywy.

Liniowy modut linii bocznej pozwalajgcy na podtgczenie konwencjonalnych czujek pozarowych
oraz ROP. Podtgczenie czujki lub ROP do modutu ELM powoduje, ze stajg sie adresowalnym punktem o
identyfikowalnej lokalizacji i przypisanej strefie. Wejscie modutu ELM jest wejsciem sygnalizacji stanu
pozarowego z kontrolg ciggtosci — linia dozorowa. Modut ELM rozréznia poziomy rezystancji na wejsciu -
R=0,3k-1,5kQ jako alarm oraz R=3k-14kQ jako dozér — pozostate przypadki traktowane sg jako
uszkodzenie linii. W przyciskach ROP oraz czujkach nalezy zainstalowac rezystor konca linii 10kQ. Modut
ELM zapewnia zasilanie wymagane do dziatania czujek pozarowych. Wejscia w modutach ELM sg
automatycznie konfigurowane jako wejscia alarmowe. Centrala rozréznia skonfigurowany typ
podtgczonego ostrzegacza pozarowego (czujka/ROP) i postepuje odpowiednio w sytuacji wystgpienia
zagrozenia pozarowego. Modut wyposazony jest w przepusty kablowe.

Tabela 7. Diody sygnalizacyjne statusu modutu ELM.

Dioda Opis
ALARM/STATUS | Stan alarmu na wejsciu modutu
FAILURE Uszkodzenie na wejsciu modutu (przerwa/zwarcie)
OK Pojedyncze migotanie — tylko zasilanie
Podwojne migotanie — zasilanie i komunikacja

3.3. Centrala - zasada dzialania
3.3.1.Wyswietlacz i nawigacja

Wyswietlacz w centrali stanowi podstawowe zrédio informacji odnosnie stanu systemu i wszystkich
podigczonych do centrali urzgdzeh. Na wyswietlaczu znajdujg sie biezgce informacje na temat stanu
centrali w postaci ikon lub informacji dostepnych w poszczegdinych menu. Ikony stanu wyswietlane sg w
lewym gdérnym rogu, szczegoétowy opis poszczegolnych ikon znajduje sie w odpowiadajgcych jej funkcji
rozdziatach. W prawym goérnym rogu wyswietlany jest aktualny czas centrali, natomiast na gérze po $rodku
wyswietlana jest nazwa aktualnego ekranu, na ktérym sie znajduje uzytkownik.
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ot © 0 [a] &]

USTAWIENIA KOMUNIKATY STREFY URZADZENIA INFORMACJE MEMNU POWROT

A
oy

Rys. 13. Wyswietlacz, ekran gtéwny. Rys. 14. Przyciski nawigacyjne.

Przechodzenie pomiedzy ekranami odbywa sie za pomocg przyciskdw nawigacyjnych po prawej stronie
wyswietlacza. Po nacisnieciu dowolnego przycisku pojawi sie na ekranie czerwone zaznaczenie wybranej
zakfadki. Wybor innej zaktadki odbywa sie za pomocg przyciskéw lewo/prawo - & | B Zatwierdzanie e
wyboru za pomocg przycisku ,OK” spowoduje przejscie do nastepnego ekranu. W przypadku gdy na
ekranie wyswietla sie lista (np. lista urzgdzen), mozna po niej sie porusza¢ w gore i w dot za pomocg
przyciskdw nawigacyjnych i B4. Powrot do poprzedniego ekranu odbywa sie za pomocg przycisku
JPOWROT”. Klawisz ,MENU” otwiera dodatkowe menu kontekstowe, ktore jest dostepne w ekranach
takich jak Status we/wy. Kazde nacisniecie przycisku potwierdzane jest dzwigkiem.

Blokady

Ustawienia Alarmowanie

Czas
systemowy

Uszkodzenia

Komunikaty Blokady
Strefy Pr.ogesory
liniowe
We/Wy GPIO — Status we/wy
Modut _|:
wewnetrzny Wyiéci
> yjscia .
g PK1-PK3 Status we/wy
o
O Petla/linie PLA — Moduty —  Status we/wy
c
o Urzadzenia
i Petla/linie PLB — Moduty —  Status we/wy
Petla/linie PLC — Moduty —  Status we/wy
Petla/linie PLD — Moduty —  Status we/wy
— Wszystko
- Alarmy
Historia -

Uszkodzenia
Podsumowanie

Informacje Blokady

Licznik
alarméw

Oprogramowanie

Rys. 15. Diagram ekranéw w centrali mcr iXega pro.
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3.3.1.1. Zakladka ustawienia

W zaktadce ustawienia mozna ustawi¢ blokady stref i wyjs¢ obowigzkowych oraz zmienic
ustawienia zwigzane ze stanem alarmowania i czas systemowy. W celu ustawienia blokowania konieczne
jest podanie hasta do poziomu 2 — PIN2. W menu Blokady mozna zablokowac poszczegodlne strefy lub
wyjécia obowigzkowe. W menu Alarmowanie mozna recznie wigczy¢ lub wylgczyé opdznienia
alarmowania — szerzej opisane w rozdziale Alarmowanie. W menu Czas systemowy mozna wyswietli¢ i
zmieni¢ ustawienie daty i czasu zegara systemowego centrali. Centrala nie uwzglednia zmiany czasu na

letni/zimowy.
USTAWIENIA

BLOKADY STREF

POZ. URZ. ALARMOWYCH

URZ. TRANMIS)I ALARMU

PPOZ. URZ. ZABEZP.

TRANSMIS]I USZKODZEN

Rys. 16. Zaktadka ustawienia.

3.3.1.2. Zakiadka komunikaty

W zaktadce komunikaty dostepne sg biezace informacje o uszkodzeniach, blokadach w systemie i
statusie procesoréw liniowych. W przypadku wystgpienia uszkodzeh lub btedow dziatania oraz aktywacji
blokad odpowiednie komunikaty zostajg wyswietlone na ekranach tej zaktadki. Przez wejscie w
odpowiednie menu mozna posortowa¢ komunikaty na Uszkodzenia, Blokady, Procesory liniowe (linie
dozorowe).

USZKODZENIA ==

ENIE - STREFY
\NIE - USZKODZENIE BATERII

Rys. 17. Zaktadka komunikaty - uszkodzenia.

3.3.1.3. Zakladka strefy

W zaktadce STREFY dostepne sg informacje o skonfigurowanych w systemie strefach dozorowych.
Strefy dozorowe sg to wydzielone czesci budynku w celu doktadniejszego lokalizowania obszaru, w ktérym
moze wystgpi¢ pozar. Na tym ekranie wyswietla¢ sie bedg ikony uszkodzenia i blokady oraz alarmu
wstepnego jesli dana strefa bedzie znajdowata sie w tym stanie.

STREFA: PARTER-KUCHMNIA
STREFA: 2 PARTER-POKO]
STREFA: 3 PARTER-POKO)-2
STREFA: 4 PIETRO-KORYTARZ

STREFA: 5 GARAZ

OK - Odblokuj

Rys. 18. Zaktadka strefy.
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ﬂ Uszkodzenie strefy
Blokada strefy

Alarm wstepny

Na ekranie STREFY mozliwe jest blokowanie poszczegdlnych stref za pomocg przycisku ,OK”. Pojawi sie
okno podania hasta dostepu do poziomu 2 — PIN2. Po zablokowaniu strefy pojawi sie ikona blokady strefy
na liscie stref. Odblokowanie strefy odbywa sie w ten sam sposab, rowniez wymaga podania hasta dostepu
PIN2. Zablokowanie strefy powoduje dezaktywacje sygnatdw pozarowych i uszkodzeniowych ze
wszystkich urzgdzen znajdujgcych sie w danej strefie.

3.3.1.4. Zakladka urzadzenia

W zaktadce URZADZENIA mozna przeglada¢ informacje o modutach i stanie linii dozorowych.
Podstawowy ekran przedstawia konfiguracje linii dozorowych w systemie — linie lub petle, a takze modut
wewnetrzny. Przy kazdym elemencie mogg pojawi¢ sie ikony stanu modutu (Rys. 19 — uszkodzenie,
zwarcie) zwigzane z wystepujgcymi zdarzeniami, ikony te takze pojawig sie w lewym gérnym rogu ekranu.

URZADZENIA
MODUL WEWNETRZNY

A PETLA

B: LINIA1 B: LINIA1

Rys. 19. Ekran urzgdzenia.

Uszkodzenie linii (ogélne)

Zwarcie

Rozwarcie

-1 NS>

Doziemienie

Po wybraniu przyciskami nawigacyjnymi odpowiedniego pola i zatwierdzeniu przyciskiem ,OK” mozliwe
jest przejscie do kolejnego ekranu z listg modutéw (Rys. 20). Ekran MODULY zawiera liste z adresami
poszczegdlnych modutéw w danej linii dozorowej.. Na ekranie MODULY wys$wietlane jest po 8 modutéw,
kolejne moduty z danej linii dozorowej wyswietla sie przyciskami & i Bl natomiast wybor konkretnego
modutu mozliwy jest za pomocg przyciskow i B. W przypadku, gdy nie bedzie danego modutu w
konfiguracji na liscie wyswietli sie pozycja Brak modutu.
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MODULY 37 MODULY

ELM 1 ELM

Szczegoly
ELM 2 =] Zlokalizuj

2iXio 3 2iXio Zabickuy|
4iXi X 4iXi

4iXo ; 4iXo

BRAK MODULU ] BRAK MODULU

BRAK MODULU BRAK MODULU

Rys. 20. Ekran moduty. Rys. 21. Ekran moduty i menu kontekstowe.

Na ekranie MODULY mozna otworzy¢ menu kontekstowe przyciskiem ,MENU” w celu uzyskania
szczegotowych informaciji, zlokalizowania lub zablokowania (tylko ELM) danego modutu (Rys. 21). Po
wybraniu pozycji Szczegbéty w menu kontekstowym pojawi sie okno z opisem modutu zawierajgcym typ
modutu, lokalizacje, strefe oraz unikalny numer UID modutu. Jest to numer nadawany przez producenta,
kazdy modut ma niepowtarzalny numer seryjny UID umieszczony na tabliczce znamionowej modutu.
Wybranie opcji Zlokalizuj spowoduje miganie trzech diod status na wybranym module przez 30 sekund —
mozna w ten sposéb zweryfikowaé potozenie danego modutu na obiekcie. Opcja Zablokuj jest dostepna
tylko dla modutow ELM i spowoduje blokade danego punktu adresowalnego - ostrzegacza pozarowego.
Uszkodzenia i alarmy zwigzane z tym punktem nie bedg zgtaszane (do czasu odblokowania go).
Po zablokowaniu modutu na liscie obok nazwy modutu wys$wietli sie ikona blokowania. Blokowanie
mozliwe jest po podaniu hasta dostepu do poziomu 2 - PIN2.

Po wybraniu modutu na liscie i naci$nieciu przycisku ,OK” przechodzi si¢ do ekranu STATUS
WE/WY modutu.

MODULY MODULY

2iXio
. WEJ.STER  SILOWNIK1_WEJ AKTYWNE
PARTER 1
. WEJ SILOWNIK1_WE2J NORMALNE WEJSCIE STERUJAGE
L STREFA: 1

- WYJ NOMNC SILOWNIK2_WE.J1 OPIS: KLAPA-1-POTWIERDZENIE

NO
PARTER 2 LOKAGUA: PIETRO-1

L WYJ.NO/MNC SILOWNIK2_WEJ2 NC
PARTER 2

Rys. 22. Ekran status we/wy modutu. Rys. 23. Szczegdty we/wy w module.

Na ekranie STATUS WE/WY modutu (Rys. 22) wyswietlany jest adres i typ modutu, lista wszystkich
wejsc/wyjsé wedtug ich numeréw w module. Wejscia/wyj$cia na liscie posiadajg informacje - numer,
konfiguracja we/wy, opis, strefe oraz stan lub komunikat. W polu stanu wyswietlane sg informacje o
dziataniu wejscia/wyjscia. Tabela 8 zawiera liste standw, ktére mogg zosta¢ wyswietlone w zaleznosci od
tego jak skonfigurowane jest wejscie/wyjscie. Podczas konfiguracji we/wy w aplikacji mozna przypisaé
specjalne komunikaty (np. Klapa otwarta/zamknieta) do stanéw wyjsé/wejs¢. Komunikaty bedag
wyswietlane zamiast statusu aktywne/nieaktywne. Ponadto wyswietlane sg informacje o bfedach,
uszkodzeniach oraz ewentualnie o braku konfiguracji danego adresu.

Tabela 8. Informacje o stanie we/wy na ekranie STATUS.
Status we/wy Opis i dziatanie
Uptynat czas zadeklarowany do pojawienia sie sygnatu potwierdzenia
zadziatania, sprawdz urzadzenie wykonawcze czy dziata prawidtowo (np.
czy klapa sie zamyka/otwiera)

Minat czas
potwierdzenia

Nieprawidtowy stan Pojawit sie niewtasciwy sygnat z urzgdzenia wykonawczego. Sprawdz
dziatania urzgdzenie wykonawcze czy dziata prawidtowo.

Uszkodzenie wejscia Brak ciggtosci na wejsciu potwierdzajgcym z urzgdzenia wykonawczego lub
potwierdzajgcego brak rezystora konca linii.

W trakcie dziatania Wyijscie aktywne, oczekuje na potwierdzenie zadziatania.

Komunikat stan niski Wyswietlany jest komunikat zdefiniowany dla stanu niskiego
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Komunikat stan wysoki | Wy$wietlany jest komunikat zdefiniowany dla stanu wysokiego
Aktywne We/wy aktywne

Nieaktywne We/wy nieaktywne
Alarm Wejscie alarmowe w stanie alarmu (aktywne)
Dozor Wejscie alarmowe w stanie dozoru (nieaktywne)

Brak ciggtosci przewodu lub brak rezystora konca linii albo uszkodzenie
przekaznika wyjscia.
Opbznienie w komunikacji w linii dozorowej miedzy modutami a centrala.

Uszkodzenie |10

Brak danych Nalezy odczekac¢ chwile i sprawdzi¢ stan kontrolerow linii dozorowych.
Zrestartowaé centrale.

Btad Uszkodzenie bazy danych w centrali. Uszkodzenie systemowe.

Brak konfiguracji We/wy jest nieskonfigurowane w systemie.

Na tym ekranie réwniez dziata przycisk ,MENU” w celu otwarcia menu kontekstowego. Dane wejscie z
listy wybiera sie przyciskami E8 i B, a przyciskami &4 i ¥ mozna przetgczac sie miedzy modutami w danej
linii dozorowej. W menu kontekstowym we/wy dostepna jest opcja Szczegodly, ktéra wyswietla okno z
doktadnym opisem danego wejscia/wyjscia — typ, strefa, opis, lokalizacja. Powrdt do ekranu STATUS
WE/WY odbywa sie za pomocg przycisku ,POWROT".

3.3.1.5. Zakiadka informacje

Zaktadka informacje umozliwia przeglad danych o systemie takich jak: historia zdarzen,
podsumowanie konfiguracji centrali, licznik alarméw oraz informacje o oprogramowaniu centrali.

W menu Historia (Rys. 25) wyswietlana jest historia zdarzen w systemie. Wszystkie zdarzenia w
centrali zapisywane sg w tablicy dziennika zdarzen. Dziennik pozwala na przechowywanie 2000 ostatnich
zdarzen, ktore wystgpity w systemie. Zapisywane sg takie zdarzenia jak: alarmy, kasowanie
i potwierdzanie alarmoéw, uszkodzenia, kasowanie i potwierdzanie uszkodzen, blokowanie
i odblokowywanie. Mozliwe jest sortowanie wyswietlanych zdarzen wedtug kryteriow: Wszystko, Alarmy,
Uszkodzenia, Blokady — wystarczy wybra¢ odpowiednig pozycie w menu Historia. Na liscie
wyswietlanych zdarzen dostepne jest menu kontekstowe za pomocag przycisku ,MENU”. W menu
kontekstowym zdarzen dostepne sg opcje: Szczegobty — wyswietlenie dodatkowych informacji o zdarzeniu,
Wydrukuj — ktéra powoduje wydruk zdarzenia z dziennika.

INFORMACJE

HISTORIA -WSZYSTKO

HISTORIA LICZBA STREF:

PODSUMOWANIE NAZWA:
CENTRALA-1
LICZNIK ALARMOW e
LOKAC)A:
PARTER

OPROGRMOWANIE

CZAS T1:
CZAS T2:

Rys. 25. Zaktadka informacje — historia. Rys. 24. Zaktadka informacje — podsumowanie.

Kolejnym menu dostepnym w zaktadce informacje jest menu Podsumowanie. Znajdujg sie w nim
informacje o systemie: liczba stref dozorowych, nazwa centrali, lokalizacja centrali oraz czasy opdznien
alarmowania T1 i T2. W nastepnej pozycji zaktadki informacje dostepny jest Licznik alarméw, gdzie
znajduje sie aktualna liczba alarmow zarejestrowanych w systemie. Zapamietane moze by¢ maksymalnie
9999 alarméw. Ostatnia pozycja w zaktadce informacje to Oprogramowanie, gdzie mozna znalez¢
informacje o wersji oprogramowania wewnetrznego centrali.

3.3.2.Stany pracy centrali

3.3.2.1. Stan dozoru

Stan dozoru jest stanem oczekiwania centrali na wykrycie sygnatu alarmowego z ostrzegaczy
pozarowych znajdujgcych sie w obiekcie lub wykrycie uszkodzenia przez dowolny modut systemu iXega
pro. W stanie dozoru wyswietlany jest ekran gtéwny, mozliwe jest przegladanie informacji o systemie,
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strefach i urzadzeniach. Jest to normalny stan pracy centrali. Podczas dozoru centrala moze réwniez
realizowaé algorytmy sterujgce inicjowane za pomocg wejs¢ sterujacych. Algorytmy sterujgce nie
wyzwalajg trybu alarmowania.

3.3.2.2. Stan alarmowania

Stan alarmowania jest stanem, gdy centrala odbiera sygnat z ostrzegaczy pozarowych informujgce
0 wykryciu zagrozenia pozarowego w obiekcie. Stan alarmowania sygnalizowany jest na wyswietlaczu za
pomocg specjalnego ekranu alarmowego, zapalonej czerwonej diody sygnalizacyjnej ALARM na froncie
centrali oraz sygnatami dzwiekowymi z wewnetrznego sygnalizatora akustycznego. Potwierdzenie alarmu
przyciskiem ,POTWIERDZ” powoduje wyciszenie wewnetrznego sygnalizatora akustycznego. W stanie
alarmowania na wys$wietlaczu znajdujg sie informacje dotyczgce Zrodta alarmu, mozliwe jest przegladanie
zaalarmowanych stref. Wykonywane s3g algorytmy pozarowe zwigzane 2z urzgdzeniami
przeciwpozarowymi, centrala ustawi odpowiednie stany wyjs¢ obowigzkowych (np. do sygnalizatoréw
pozarowych, UTA, PUA). Wyjscia zwigzane ze stanem alarmowania aktywowane sg po opdznieniu (jesli
zostato skonfigurowane). W stanie alarmowania wyjscie do pozarowych urzgdzen alarmowych PUA jest
zawsze aktywne.

3.3.2.3. Stan uszkodzenia

Po odebraniu informacji o nieprawidtowym dziataniu, braku ciggtosci lub innym rodzaju uszkodzenia
centrala przechodzi w stan uszkodzenia. Stan ten sygnalizowany jest za pomocag zoitej diody
sygnalizacyjnej USZKODZENIE na froncie centrali, odpowiednich ikon na wyswietlaczu oraz dzwiekowo
za pomocg wewnetrznego sygnalizatora akustycznego. Wyciszenie sygnalizatora mozliwe jest poprzez
potwierdzenie uszkodzenia. Jedno z wbudowanych wyj$¢ w centrali na ptycie gtéwnej moze zostac
skonfigurowane jako sygnat do Urzadzenia Transmisji Sygnatu Uszkodzeniowego (UTU), wyjscie to
przetgczy sie kiedy centrala bedzie w stanie uszkodzenia. Wyjscie do UTU moze posiada¢ opoznienie
zafgczania.

Istnieje mozliwos¢ zablokowania wyjsC¢ zwigzanych ze stanem uszkodzenia za pomocg menu
BLOKADY w zaktadce USTAWIENIA. W tym celu konieczne jest podanie hasta dostepu do poziomu 2 —
PIN2.

ﬂ Uszkodzenie — ikona ogodlna.

E] Blokada wyjscia UTU

m Uszkodzenie wyjscia UTU

Uszkodzenie systemowe wystepuje w przypadku utraty komunikacji pomiedzy modutami
wewnagtrz centrali — procesor gtéwny, procesory liniowe, procesor frontowy. Uszkodzenie systemowe
réwniez powodowane jest przez niepozadany reset, ktéregokolwiek procesora w centrali spowodowany
zawieszeniem dziatania jego programu. W przypadku wystgpienia uszkodzenia systemowego nalezy
skontaktowac sie z serwisem.

3.3.2.4. Stan blokowania

Stan blokady jest aktywny kiedy ktérakolwiek z funkcji centrali lub jej wejscia/wyjscia jest zablokowana.
Moze to by¢ blokada strefy, wyj$¢ obowigzkowych lub ostrzegaczy pozarowych (ELM). Stan zablokowania
jest sygnalizowany za pomocg zéttej diody BLOKADA na froncie centrali oraz za pomocg specjalnej ikony.
Blokowanie elementdéw jest mozliwe po podaniu hasta dostepu do poziomu 2 — PIN2.

Q Blokowanie — ikona ogolna.
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3.3.3.Diody sygnalizacji stanu centrali

Na panelu frontowym centrali znajdujg sie diody sygnalizujgce wszystkie stany pracy centrali.

Sygnalizowane sg nastepujgce stany:

ZASILANIE - dioda zielona — sygnalizacja stanu dozorowania i poprawnego zasilania centrali,
ALARM - dioda czerwona — sygnalizacja stanu alarmowania,

USZKODZENIE - dioda zétta — sygnalizacja stanu uszkodzenia,

BLOKADA - dioda zétta — sygnalizacja stanu blokowania,

OPOZNIENIE — dioda Z6tta — sygnalizacja aktywnych opéznier wyj$é obowigzkowych w centrali,
USZKODZENIE SYSTEMU — dioda zétta — sygnalizacja uszkodzenia systemowego.

[ zaswame

I:I ALARK

[8] uszKODZENIE

[0 eLokapa

[#] orOZMENIE

E WSZKODZENIE SYSTEMU

Rys. 26. Diody
sygnalizacji stanu.

3.3.4.Poziomy dostepu

Poziomy dostepu okreslajg mozliwos¢ wykonywania poszczegdlnych dziatah w obrebie systemu i

centrali. Do niektorych operacji wymagane jest logowanie na wyzszy poziom, poprzez wpisanie hasta PIN2
w centrali (dostep do poziomu drugiego) lub potgczenie sie do systemu przez aplikacje do konfiguracii.
Podtagczenie sie do centrali z uzyciem aplikacji do konfiguracji i podanie w niej PIN3 upowaznia do
wykonywania czynno$ci z poziomu trzeciego.

>

Poziom dostepu 1 - Poziom podstawowy, zapewniajgcy dostep jedynie do ogdlnych informacji o
systemie. Istnieje mozliwo$¢ sprawdzenia stanu SSP oraz poznania podstawowych informac;ji
odnosnie konfiguracji. Mozna przeglgdac¢ informacje odnosnie: alarmu, blokad, uszkodzeh w systemie,
sprawdzi¢ historie zdarzen. Informacje na poziomie 1 sg dostepne dla personelu na wyswietlaczu i
obudowie centrali.

Poziom dostepu 2 - Poziom dostepny dla personelu w trakcie dziatania systemu. Pozwala na
wykonywanie tych samych czynnosci, co dostep do poziomu 1 oraz umozliwia kasowanie i
potwierdzanie alarmu, blokowanie wybranych stref, punktow adresowalnych (ostrzegaczy
pozarowych) oraz wyjs¢ obowigzkowych. Wymaga podania hasta dostepu PIN2, domysinie 2222.
Poziom dostepu 3 - Poziom konfiguracyjny, przeznaczony jest dla wyspecjalizowanego personelu.
Dostep do niego przyznawany jest wytgcznie przez aplikacje komputerowg na czas konfigurowania
funkcjonalnosci centrali. Podczas korzystania z tego poziomu, mozliwe jest odczytywanie zawartosci
bazy danych z centrali oraz zapisywanie do niej zmian konfiguracyjnych. Dodawanie i usuwanie
modutow, tworzenie algorytmow sterowania wyjsciami w modufach, czyszczenie konfiguracji i
dodawanie nowych urzadzen do sieci SSP. Umozliwia drukowanie historii zdarzen oraz raportu
konfiguracji centrali. Wymaga podania hasta dostepu PIN3, domysinie 3333.

Poziom dostepu 4 - Zarezerwowany dla personelu serwisowego, wymaga posiadania odpowiednich
narzedzi. Stuzy do zmiany oprogramowania wewnetrznego centrali lub wymiany modutéw.
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Tabela 9. Tabela pozioméw dostepu.

Poziom 1 Poziom 2 Poziom 3 Poziom 4
- Przeglad stref - Operacje dostepne z - Tryby alarmowania — - Zmiana
- Przeglad linii poziomu 1 parametry konfiguracji
dozorowych - Potwierdzanie/kasowanie - Konfiguracja topologii sprzetowej CSP
- Przeglad zdarzen alarmu - Parametry pracy modutéw | - Wymiana baterii
- Szczegoty alarmu - Potwierdzanie/kasowanie - Zaleznosci we-wyj - Tryb serwisowy
- Przeglad historii uszkodzen - Op6znienia wyjsé/wejsc
zdarzen - Blokady/Odblokowanie stref | - Opisy stref, 10
- Drukowanie zdarzen - Blokady/Odblokowanie 10 - Konfiguracja dostepu
- Informacje o systemie | - Blokada/Odblokowanie linii - Drukowanie zdarzenh z
- Ustawienia zegara - Wylgczanie opdznien historii

- Drukowanie raportu

3.4. Alarmowanie

Odebranie sygnatu alarmowego z czujki lub uruchomienie recznego ostrzegacza pozarowego
powoduje uruchomienie procedury alarmowej i wejscie centrali w stan alarmowania. Wejscie w ten stan
powoduje takze zmiana stanu wejscia w module liniowym skonfigurowanego jako alarmowe. Alarmowanie
to stan, w ktérym centrala informuje uzytkownika o alarmie oraz wykonuje algorytmy zwigzane z tym
stanem. Stan alarmowania powoduje automatyczne przetgczenie wyswietlacza na ekran alarmowania
(Rys. 27), a takze uruchomienie wewnetrznego sygnalizatora akustycznego oraz sygnalizacje za pomocg
lampki ALARM na obudowie centrali.

ALARM | STOPNIA

ILOSC STREF

STREFA OSTATNIA 5

ALARM | STOPNIA

00:15

Rys. 27. Ekran Alarmowanie.

Ekran alarmowanie przykrywa wczesniej wyswietlane informacje, niezaleznie od tego na jakim ekranie
znajdowat sie uzytkownik. W stanie alarmu mozna odczyta¢ na nim podstawowe informacje: ilos¢
zaalarmowanych stref, numer pierwszej i ostatniej zaalarmowanej strefy oraz czas opdznienia miedzy
kolejnymi stopniami alarmowania.

3.4.1.Menu alarmowania

Dodatkowe informacje i opcje w trakcie stanu alarmowania dostepne sg po nacisnieciu przycisku

,MENU” na froncie centrali. Na ekranie wyswietli sie menu alarmowania (Rys. 28).
ALARM | STOPNIA

SZCZEGOLY

WYL. SYGNALIZACJE ALARMU

WYL. OPOZNIENIA

USTAWIENIA

KASUJ USZKODZENIA
KOMUNIKATY

URZADZENIA

Rys. 28. MENU Alarmowania
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W menu alarmowania dostepne sg nastepujgce pozycije:

Szczegoly — wyswietli ekran z listg zaalarmowanych stref;

Wylacz sygnalizacje alarmu — wylgcza wyjscie do pozarowych urzgdzen alarmowych
(sygnalizatory);

Wyltacz opdznienia — pozwala na natychmiastowe zadziatanie wyj$¢ obowigzkowych, nie powoduje
jednak wejscia w ALARM |l STOPNIA (patrz stopnie alarmowania pkt. 3.4.2);

Ustawienia — wyswietla zaktadke Ustawienia (pkt. 3.3.1.1);

Kasuj uszkodzenia — kasuje uszkodzenia w systemie;

Komunikaty — wyswietla zaktadke Komunikaty (pkt. 3.3.1.2);

Urzadzenia — wyswietla zaktadke Urzgdzenia i pozwala przeglgdac linie dozorowe i moduty (pkt.
3.3.1.4).

YV VYV

YV VY

3.4.2. Stopnie alarmowania

Centrala posiada dwustopniowe alarmowanie, oznacza to, ze procedura alarmowania podzielona
jest na dwa etapy: ALARM | STOPNIA oraz ALARM Il STOPNIA. Po wykryciu pierwszego sygnatu
alarmowego, centrala przechodzi w stan ALARMU | STOPNIA, po czym uruchamiane jest odliczanie
czasu opoznienia przejscia w stan ALARMU Il STOPNIA. Czas ten, nazywany czasem T1, jest
przeznaczony na potwierdzenie alarmu przez pracownikow obiektu, w ktérym znajduje sie centrala. Brak
potwierdzenia w czasie T1 skutkuje automatycznym przejsciem do stanu ALARMU Il STOPNIA.
Potwierdzenie ALARMU | STOPNIA w czasie T1, powoduje rozpoczecie odliczania czasu T2, po ktorym
nastepuje przejscie do ALARMU Il STOPNIA. Czasy T1 i T2 ustawia sie za pomocg aplikacji
konfiguracyjnej na poziomie dostepu 3.

Mozliwe jest takze ustawienie tzw. ALARMU WSTEPNEGO, ktéry pojawia sie, gdy w danej strefie
ustawiono koincydencje dwuczujkowg i tylko jedna z czujek zgtasza stan alarmowania. Alarm wstepny jest
oznaczony specjalng ikong wykrzyknika na czerwonym tle na ekranie gtéwnym (pkt 3.4.7.2).

3.4.3.Potwierdzenie alarmu

Potwierdzenie alarmu dokonuje sie za pomocg przycisku ,POTWIERDZ” (Rys. 29) na froncie
centrali. Potwierdzenie alarmu powoduje wylgczenie wewnetrznego sygnalizatora akustycznego oraz inne
dziatania w zaleznosci od wybranego trybu alarmowania. Potwierdzenie alarmu wymaga podania hasta
dostepu do poziomu 2 — PIN2.

3.4.4.Kasowanie alarmu \/ e

Kasowanie alarmu jest procesem, dzieki ktoremu centrala wraca do stanu
dozorowania. Wykonuje sie je za pomocg przycisku ,KASUJ” (Rys. 29) na froncie
centrali. Kasowanie alarmu powoduje wytgczenie wyjs¢ obowigzkowych i algorytmow
pozarowych, wylgczenie sygnalizacji alarmu oraz ponowne sprawdzenie stanu Rys. 29. Przyciski
ostrzegaczy pozarowych. Jezeli centrala wcigz otrzymuje sygnaty alarmowe z linii Fotwierdz i Kasujna
dozorowych, stan alarmu zostanie przywrécony. Kasowanie alarmu wymaga podania 70ncie centrall
hasta dostepu do poziomu 2 — PIN2.

x KASUJ

3.4.5.Wylaczanie opéznien w alarmie

W razie potwierdzenia przez obstuge pozaru przed zakonczeniem odliczania czasu opdznienia T1,
mozliwe jest wysterowanie obowigzkowych wyjs¢ zwigzanych ze stanem alarmowania z pominieciem
opéznien. W menu alarmowania nalezy wybra¢ opcje WYLACZ OPOZNIENIA. Opdznienie zatgczenia
wyjs¢ obowigzkowych zostanie pominiete jednorazowo - tylko na czas trwania danego alarmu.

3.4.6. Automatyczne wylaczanie opo6znien

W aplikacji konfiguracyjnej na poziomie dostepu 3 mozliwe jest ustawienie godziny
automatycznego wytgczania opdznien, czyli tzw. tryb nocny/ personel nieobecny. Kazdego dnia po
ustalonej godzinie, nastgpi automatyczne blokowanie opdznien. W tym trybie pracy centrala
automatycznie uruchomi obowigzkowe wyijscia. Czas T1 jest nadal odliczany, jednak nie ma on wptywu
na zadziatanie obowigzkowych wyjs¢.
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Wytgczenie trybu nocnego odbywa sie poprzez reczne zatgczenie opoznien w zaktadce
Ustawienia/Alarmowanie (pkt. 3.3.1.1). Aktualny status opdznieh sygnalizowany jest na wyswietlaczu za

pomocg ikon.
v o
Opbznienia wtgczone

Opbznienia zablokowane

Automatyczne wytgczanie opdznieh (tryb nocny) wigczone

3.4.7. Alarmowanie wspotzalezne

Tryby alarmowania wspoétzaleznego stuzg do wykluczenia przypadkowych i fatszywych sygnatow
alarmowych z czujek pozarowych. W centrali mcr iXega pro dostepne sg trzy typy alarmowania
wspotzaleznego. Odpowiedni tryb ustawia sie w aplikacji do konfiguraciji.

3.4.7.1. Wstepne kasowanie (zaleznos$¢ typu A)

Alarm ze strefy, w ktorej ustawiona jest ta zaleznos$¢ wstrzymywany jest przez okreslony czas, do
momentu, w ktérym czujka zgtosi ponownie alarm. Tryb ten charakteryzujg dwa czasy T1i T2. T1 jest
w tej samej strefie alarm zostanie potwierdzony i centrala rozpocznie sygnalizacje ALARMU | STOPNIA.
Po uptywie czasu T1, centrala oczekuje sygnatu potwierdzajgcego z pierwszej czujki lub innej czujki w tej
samej strefie przez czas T2. Jesli odebrany zostanie ponownie jakis sygnat w tej strefie zostanie
rozpoczete sygnalizowanie ALARMU | STOPNIA. Wykrycie sygnatu z recznego ostrzegacza pozarowego
w tej strefie, powoduje automatyczne zatgczenie ALARMU | STOPNIA. Tryb mozna wtgczy¢ niezaleznie
dla kazdej ze stref.

3.4.7.2. Koincydencja dwuczujkowa (zaleznos¢ typu B)

Koincydencja dwuczujkowa jest zaleznoscig, w ktérej centrala nie sygnalizuje ALARMU |
STOPNIA, dopdki co najmniej dwie czujki nie bedg zgtaszaty alarmu. Czujki te mogg znajdywac sie w tej
samej, lub innej strefie. Pojawienie sie pierwszego sygnatu alarmowego powoduje, iz centrala sygnalizuje
stan alarmu wstepnego.

ot © U [e] &

USTAWIENIA KOMUNIKATY STREFY URZADZENIA  INFORMACIE

Rys. 30. Ekran gtéwny — alarm wstepny.

Pojawienie sie alarmu wstepnego jest sygnalizowane za pomocg wykrzyknika na czerwonym tle
na EKRANIE GLOWNYM. Doktadne informacje na temat tego, ktéra strefa jest w alarmie wstepnym
znajdujg sie w zaktadce STREFY, gdzie stan alarmu wstepnego jest sygnalizowany za pomocg ikony
ptomienia (pkt 3.3.1.3). Istnieje mozliwos¢ skasowania alarmu wstepnego z ekranu stref za pomoca
przyciski ,KASUJ” (2 poziom dostepu). Tryb koincydenc;ji typu B ustawiany dla kazdej ze stref oddzielnie.
Do poprawnego dziatania wymaga sie posiadania co najmniej dwoch czujek lub recznego ostrzegacza
pozarowego w danej strefie.
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3.4.7.3. Zaleznos¢ typu C

Centrala posiada mozliwos¢ ustawienia automatycznego blokowania ALARMU Il STOPNIA do
czasu odebrania dwoéch niezaleznych sygnatow alarmowych z czujek lub recznych ostrzegaczy
pozarowych. Po odebraniu pierwszego sygnatu alarmowego z dowolnego ostrzegacza pozarowego,
uruchamiana zostaje sygnalizacja alarmu (ALARM | STOPNIA), jednak wyjscia obowigzkowe zwigzane
ze stanem alarmowania sg blokowane do czasu otrzymania potwierdzajgcego sygnatu z dowolnego
innego ostrzegacza pozarowego. Wstrzymywany jest rowniez ALARM Il STOPNIA, pomimo zakonczenia
odliczania czasu T1/T2 dla ALARMU | STOPNIA. Jest to parametr ustawiany globalnie, dla wszystkich
stref i ostrzegaczy pozarowych. Wyjscia zwigzane ze stanem alarmowania pozarowego sg blokowane
niezaleznie od wybranego stopnia alarmu, w ktérym sg wysterowane.

3.4.8.Wyjscia zwigzane ze stanem alarmowania

Centrala posiada mozliwo$¢ ustawienia wyjs¢ zwigzanych ze stanem alarmowania — tzw.
obowigzkowych. Wyjscia te stuzg do sygnalizacji stanu alarmowego dla réznych urzadzeh
wspotpracujgcych z centralg mcr iXega pro. Dla kazdego z wyjs¢ istnieje mozliwos¢ ustawienia stopnia
alarmu, w ktérym nastepuje sterowanie wyjsciem oraz opoznienia zadziatania wyjscia od momentu, gdy
centrala sygnalizuje alarm o wybranym stopniu. Wyjscia mogg by¢ wyposazone w kontrole ciggtosci linii,
wejscie potwierdzajgce i/lub wejscie uszkodzeniowe z urzgdzenia sterowanego. Ponizej przedstawione sg
ikony oznaczajgce statusy wyj$¢ zwigzanych ze stanem alarmowania.

Uszkodzenie wyjscia do pozarowych urzgdzenh alarmowych

Blokada wyjscia do pozarowych urzgdzen alarmowych

Wyjscie do urzgdzen transmisji alarmow aktywne

Potwierdzenie zadziatania urzgdzenia do transmisji alarméw
pozarowych

Uszkodzenie wyjscia do transmisji alarmoéw pozarowych

Blokada wyjscia do urzgdzen transmisji alarmow

Wyijscie do przeciwpozarowych urzgdzen
zabezpieczajgcych aktywne

Potwierdzenie zadziatania przeciwpozarowych urzgdzen
zabezpieczajgcych

I EREBEE

Uszkodzenie wyjscia do przeciwpozarowych urzadzen
zabezpieczajgcych

Blokada wyjscia do przeciwpozarowych urzgdzen
zabezpieczajgcych

3.4.8.1. Wyjscie do pozarowych urzadzen alarmowych PUA

Wyjscie to stuzy do sterowania pozarowymi sygnalizatorami alarmu optycznymi i akustycznymi.
Centrala uruchamia sygnalizatory w momencie zaistnienia ALARMU | STOPNIA lub ALARMU I
STOPNIA. Centrala sygnalizuje brak ciggtosci na tej linii za pomoca ikony uszkodzenia wyj$cia do
pozarowych urzgdzeh alarmowych i sygnalizacji stanu uszkodzenia na centrali. Podczas alarmu, mozliwe
jest wylgczenie sygnalizacji alarmowej w menu alarmowania. Mozliwe jest skonfigurowanie
automatycznego zatgczania sygnalizacji, gdy zostanie wykryty alarm pozarowy w nowej strefie. Jako
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wyjscie do pozarowych urzadzen alarmowych PUA moze zosta¢ skonfigurowane wyjscie GPIO lub
przekaznikowe PK1-3 na ptycie gtéwne;.

3.4.8.2. Wyjscie do urzadzen transmisji alarméow UTA

Wyjscie to jest wykorzystywane do komunikacji z urzgdzeniami transmisji alarmow pozarowych.
W przypadku zaistnienia ALARMU | STOPNIA lub ALARMU Il STOPNIA (zaleznie od ustawien) wyjscie
to zostaje aktywowane. Wyjscie moze mie¢ ustawione dodatkowe opo6znienie zatgczania. W momencie,
gdy sygnat alarmowy pochodzi od recznego ostrzegacza pozarowego, opoznienia dla tego wyjscia sg
wytgczane i nastepuje automatyczne wysterowanie wyjs¢ do urzadzen transmisji alarméw. Wysterowanie
tego wyjscia powoduje pojawienie sie odpowiedniej ikony na wyswietlaczu. Tor transmisji posiada kontrole
ciggtosci i w przypadku uszkodzenia (zwarcie, rozwarcie) nastepuje sygnalizacja uszkodzenia za pomocag
odpowiedniej ikony i sygnalizacji stanu uszkodzenie na centrali. Wyjscie PUA moze mie¢ skonfigurowane
wejscie potwierdzajgce zadziatanie urzgdzenia transmisji alarméw. W przypadku otrzymania sygnatu
potwierdzajgcego zostaje to zasygnalizowane za pomocg odpowiedniej ikony, ktéra przykrywa ikone stanu
wysterowania.

3.4.8.3. Wyjscie do przeciwpozarowych urzadzen zabezpieczajacych PUZ

Centrala posiada ogdlne wyjscie do pozarowych urzgdzeh zabezpieczajgcych. Wyjscie to jest
sterowane w zaleznosci od wybranego poziomu alarmu. Dostepne sg trzy typy wyjs¢ PUZ:

» Typu A: brak sygnalizacji dziatania, opéznienie zatgczania, kontrola ciggto$ci toru transmisiji.

» Typu B: sygnalizacja dziatania wyjscia, opdznienie zatgczania, kontrola ciggtosci toru transmisii,
wejscie uszkodzeniowe.

» Typu C: sygnalizacja dziatania wyjscia, opdznienie zatgczania, kontrola ciggtosci toru transmisiji,
wejscie potwierdzajgce, wejécie uszkodzeniowe.

Mozliwe jest wybranie wejScia do zgtaszania uszkodzenia od przeciwpozarowych urzgdzenh
zabezpieczajgcych, gdzie odebranie stosownego sygnatu powoduje sygnalizacje uszkodzenia. W
przypadku potwierdzenia zadziatania wyjscia do ppoz. urzgdzen zabezpieczajgcych ikona sterowania
wyjsciem jest maskowana przez ikone potwierdzenia zadziatania wyjscia.

3.4.9. Algorytmy pozarowe i sterujace

Centrala mcr iXega pro posiada mozliwos¢ sterowania i kontroli urzgdzen automatyki pozarowej takich
jak: sitowniki klap, wentylatory, trzymacze, centrale oddymiania itp. Algorytmy realizowane sg poprzez
sterowanie wyjsciami oraz kontroli stanu wejs¢ w modutach monitorujgco-sterujgcych. W systemie
rozroznia sie dwa rodzaje algorytméw:

» Pozarowe, gdzie stan wyjs¢ zalezny jest od stanu alarmowania w danej strefie dozorowej; Dla
wszystkich wyjs¢ w modutach 2iXio i 4iXo, ktore zostaty ustawione jako sterowane algorytmem
pozarowym, mozna zdefiniowaé dziatanie algorytmu pozarowego. Konfiguracja polega na
przypisaniu stref dozorowych, ktére aktywujg wyjscie oraz przypisanie warunku logicznego do
wysterowania danego wyjscia. Mozna wybra¢ logiczny AND (iloczyn logiczny, wszystkie strefy
przypisane do wyj$cia muszg znajdowac sie w stanie alarmu) lub OR (suma logiczna, co najmnie;j
jedna z przypisanych do wyjscia stref musi znajdowac¢ sie w stanie alarmu). Warunek logiczny musi
by¢ spetniony aby dane wyjscie zostato wysterowane. Sterowanie wyjsciem w kazdej strefie mozna
uzalezni¢ od stopnia alarmu I lub II.

> Sterujace, gdzie stan wyj$¢ zalezny jest od stanu wejs¢ algorytmowych w modutach monitorujgco-
sterujgcych. Stan wyjscia zalezy od kombinacji wybranych wejs¢ sterujgcych. Podobnie jak w
przypadku algorytméw pozarowych musi zosta¢ spetniony warunek logiczny dla wybranych wejsc.
Dostepne sg réwniez dwa warunki logiczne AND oraz OR.

Wszystkie algorytmy programowane sg za pomocg aplikacji do konfiguracji centrali, szczegdtowy opis
mozliwych konfiguracji opisany jest w Instrukcji Konfiguracji centrali.
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4. DANE TECHNICZNE

4.1. Centrala mcr iXega pro

Poziomy i klasy wiasciwosci uzytkowych oraz opis i warunki dotyczgce stosowania wyrobu
budowlanego:
Rozdziat CNBOP-PIB- Poziom
Wiasciwosci uzytkowe KOT-2017/0022-1009 Klasa ’
wydanie 3
Konstrukcja pkt. 3.1 spetnia
Integralnos¢ toréw transmisji pkt. 3.1.1 spetnia
Znakowanie pkt. 3.1.2 spehia
Wymagania funkcjonalne pkt. 3.2 spetnia
Wymagania ogdlne pkt. 3.2.1 spetnia
Czas odpowiedzi pkt. 3.2.2 spetnia
Niezawodnos¢ dziatania pkt. 3.2.3 spehia
Wiasciwoséci uzytkowe w warunkach pozaru pkt. 3.2.4 spetnia
Trwatosé pkt. 3.2.5 spehia
Zimno, odpornosc Tabela 5 spehia
Wilgotne gorgco state, odpornosc Tabela 5 spetnia
Uderzenia mechaniczne, odpornosc Tabela 5 spehia
Wibracje sinusoidalne, odpornosé Tabela 5 spehia
Wilgotne gorgco state, wytrzymatosc Tabela 5 spehia
Wibracje sinusoidalne, wytrzymatos¢ Tabela 5 spehia
Suche gorgco, odpornosé Tabela 5 spetnia
Wytrzymatosé na atmosfere korozyjng SO, Tabela 5 spehia
Ochrona przed wodg (stopien ochrony IP) Tabela 5 spetnia
Ochrona przed obcymi ciatami statymi (stopien ochrony IP) Tabela 5 spetnia
Zmiany napiecia zasilania Tabela 5 spetnia
Badanie odpornoéci na zapady napiecia, krotkie przerwy zmiany Tabela 5 spetnia
napiecia
Wytadowania elektrycznosci statycznej Tabela 5 spehia
Oddziatywanie pola elektromagnetycznego Tabela 5 spehia
Zakidcenia serig szybkich elektrycznych impulséw (EFT/B) Tabela 5 spetnia
Zakiécenia impulsami duzej energii Tabela 5 spetnia
Zakiécenia przewodzone wywotane polami o czestotliwosci Tabela 5 spehia
radiowej
Wymagania ogolne pkt. 3.2.6 spetnia
Wymagania dotyczgce sygnalizaciji pkt. 3.2.7 spetnia
Stan dozorowania pkt. 3.2.8 spehia
Stan uszkodzenia pkt. 3.2.9 spehia
Stan blokowania (opcja z wymaganiami) pkt. 3.2.10 spetnia
Wymagania dla dokumentacji pkt. 3.2.11 spetnia
Dodatkowe wymagania konstrukcyjne dla central sterowanych pkt. 3.2.12 spetnia
programowo
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1438

13

PARAMETRY TECHNICZNE mcr iXega pro

Ogodlne
1 | Napiecie zasilania 230 VAC -15/+10%
2 | Maksymalny pobor pradu z sieci 3A
3 | Wewnetrzne napiecie robocze 24 VDC +/- 5%
4 | Maksymalny prad wyjsciowy zasilacza 25A/24VDC
5 Wewnetrzne napiecie zasilania linii 27.5VDC +/- 5%
dozorowych
6 | Maksymalny prad zasilania linii dozorowych 0,5A/27,5VDC
7 | Zasilanie rezerwowe: rodzaj 2x akumulatory 12 V
8 | Zasilanie rezerwowe: typ akumulatoréw kwasowo-otowiowe
9 Maksymalna sumaryczna rezystancja 10
baterii i przytgczonych obwodow
10 | Maksymalna pojemnos¢ akumulatorow 100 Ah
11 | Napiecie tadowania akumulatoréw 28,8V
12 | Bezpiecznik akumulatorow Zaleznie od pojemnosci akumulatoréow
13 | Maksymalny prad tadowania 5A
14 | Sygnalizacja obnizenia napiecia baterii Tak
15 | Komunikacja, protokét (tylko odczyt danych) RS485, Modbus RTU
16 | Licznik zdarzen — maksymalnie 2000
17 | Licznik alarmow — maksymalnie 9999
19 | Maksymalny tgczny czas T1+T2 10 min
20 | Zakres nastawy opOznienia zadziatania wyjs¢ 0+600 s
Parametry konstrukcyjne
21 | Klasa srodowiskowa 3k5
22 | Zakres temperatur pracy -5°C + 40°C
23 | Dopuszczalna wilgotnosé¢ wzgledna 80 %, przy +40°C
24 | Stopien ochrony obudowy IP 30
25 | Klasa ochronnosci I
26 | Wymiary 508x342x88 mm
27 | Masa (bez akumulatoréw) 6,8 kg
28 | Wyswietlacz LCD, kolorowy, przekatna 5, rozdzielczos¢ 480x272
Linie dozorowe
29 | Rodzaj linii dozorowych petla / linia
30 | Liczba linii dozorowych 4/ 8 (petla typ A/ linia typ B), mozliwe dotgczanie linii
zewnetrznych poprzez mer ELM
31 (I;/Iozllzsryc/)r\?vzna liczba adresow w jedne;j linii 128 / 32
32 | Maksymalna liczba adreséw w centrali 512 / 256
33 | Napiecie zasilania linii dozorowej 23 -30VDC
34 | Maksymalny prad linii dozorowe;j 50 mA
35 | Maksymalna sumaryczna rezystancja kabla 50 Q
36 | Maksymalna sumaryczna pojemnosc¢ kabla 300 nF
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37 | Predkosc transmisji w linii dozorowej 2400 bps
38 | Maksymalna liczba stref dozorowych 256
Wejscia/Wyjscia potencjatowe GPIO
39 | Liczba programowalnych we/wy GPIO 5
Wyjscia
40 | Napiecie zasilania wyjs¢ GPIO 24 VDC +/- 5%
41 | Napiecie wyjscia GPIO (stan aktywny) 21—-24VDC
42 | Maksymalny prad wyjscia GPIO 140 mA
43 | Rezystor konhca linii dla wyjscia GPIO 10kQ
Wejscia
44 | Prég napiecia wejscia GPIO stan nieaktywny 0-4VDC
45 | Prog napiecia wejscia GPIO stan aktywny 12-24VDC
46 | Maksymalny prad wejscia GPIO 30mA
Wyjscia przekaznikowe PK
47 | Liczba wyjs¢ przekaznikowych 3
48 | Dopuszczalne napiecie 0-250VAC/0-30VDC
49 | Maksymalny prad przekaznika 4A
50 | Kontrola ciggtosci dla napiecia 24VDC
4.2. Moduti mcr ELM
PARAMETRY TECHNICZNE mcr ELM
1 | Napiecie zasilania z linii dozorowe;j 23,5-30VDC
2 | Pobor pradu <18 mA
3 | Temperatura pracy -10°C + 55°C
4 | Dopuszczalna wilgotnosé wzgledna 80%
5 | Stopien ochrony obudowy IP 54
6 | Wymiary 89x74x41 mm
7 | Masa 120 g
8 | Dlawnice Schodkowe, SPG-16
9 | Izolator zwaré wbudowany
Wejscie linii dozorowej
10 | Maksymalny prad linii dozorowej 2’15mr':‘; ?cbhc\:/lv?lf) ?;?;gc)rﬁ?)r),
11 | Napiecie zasilania linii dozorowe;j 12-27 VDC
12 | Rezystor konca linii 10 kQ
13 | Maksymalna rezystancja przewoddw 15Q
14 | Maksymalna liczba podtgczonych czujek/ROP Czujki 10 szt., ROP —4szt.
4.3. Modul mcr 2iXio
PARAMETRY TECHNICZNE mcr 2iXio
1 | Napiecie zasilania z linii dozorowe;j 23,5-30VDC
2 | Pobor pradu 250 pA
3 | Temperatura pracy -10°C = 55°C
4 | Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna 80%
5 | Stopien ochrony obudowy IP 54
6 | Wymiary 158x82x55 mm
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7 | Masa 2399
8 | Dtawnice Schodkowe, SPG-16
9 | lzolator zwar¢ wbudowany
Wejscia
10 | Liczba wejs¢ do stykow bezpotencjatowych 2
11 | Napiecie kontrolne wejscia 0-5VDC
12 | Maksymalny prad wejscia 1mA
13 | Rezystor konca linii 10 kQ
Wyjscia przekaznikowe
14 | Liczba wyjs¢ przekaznikowych 2
15 | Napiecie zasilania wyj$¢ (L-CM) 0-250VAC/0-30VDC
16 | Maksymalny sumaryczny prad wyjs¢ 5A
4.4. Modul mcr 4iXi
PARAMETRY TECHNICZNE mcr 4iXi
1 | Napiecie zasilania z linii dozorowe;j 23,5-30VDC
2 | Pobér pradu 200 pA
3 | Temperatura pracy -10°C + 55°C
4 | Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna 80%
5 | Stopieh ochrony obudowy IP 54
6 | Wymiary 158x82x55 mm
7 | Masa 239¢g
8 | Dtawnice Schodkowe, SPG-16
9 | Izolator zwar¢ wbudowany
Wejscia
10 | Liczba wejs¢ do stykdw bezpotencjatowych 4
11 | Napiecie kontrolne wejscia 0-5VDC
12 | Maksymalny prad wejscia 1,07 mA
13 | Rezystor konca linii 10kQ
4.5. Modul mcr 4iXo
PARAMETRY TECHNICZNE mcr 4iXo
1 | Napiecie zasilania z linii dozorowej 23,5-30VDC
2 | Pobér pradu 250 pA
3 | Temperatura pracy -10°C + 55°C
4 | Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna 80%
5 | Stopieh ochrony obudowy IP 54
6 | Wymiary 158x82x55 mm
7 | Masa 296 g
8 | Dtawnice Schodkowe, SPG-16
9 | Izolator zwaré wbudowany
Wyjscia przekaznikowe
10 | Liczba wyjs¢ przekaznikowych 4
11 | Napiecie zasilania wyj$¢ (L-CM) 0-250VVAC/0-30VDC
12 | Maksymalny sumaryczny prad wyjs¢ 6,5A
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5. MONTAZ | PODLACZENIE

Obudowa centrali mcr iXega pro sktada sie z metalowej szafki z otwieranymi drzwiami. Centrala
zamykana jest za pomocg dwoch srub znajdujgcych sie na prawej bocznej scianie. Aby otworzy¢ drzwi
centrali, konieczne jest wykrecenie srub mocujgcych. Nalezy ostroznie otwieraé i zamykac¢ drzwi, aby nie
uszkodzi¢ wewnetrznego okablowania tgczgcego moduty na froncie z ptytg gtéwng. Kable wprowadza sie
do s$rodka centrali poprzez gumowe przepusty kablowe na tylnej Scianie centrali. Umiejscowienie
przepustéw kablowych dla kabla zasilajgcego i okablowania linii dozorowych, a takze kabla do
zewnetrznych akumulatoréw przedstawione jest na Rys. 3.

Miejsce instalowania centrali powinno zostaé dobrane w taki sposob, aby zostat zapewniony fatwy
dostep dla personelu obstugujgcego oraz serwisu konserwacyjnego. Nalezy zwroci¢ uwage, aby warunki
otoczenia nie przekraczaly wartosci dopuszczalnych dla centrali. Nie mozna zastania¢ otworéw
wentylacyjnych w centrali. Nalezy zachowa¢ odstepy min. 10 cm od bokéw centrali, aby zapewni¢
swobodny przeptyw powietrza. Centrale nalezy mocowac na takiej wysokosci, aby wyswietlacz znajdowat
sie na wysokosci wzroku personelu obstugujgcego oraz przyciski na froncie centrali byly dostepne.
Obudowe centrali nalezy mocowaé na pfaszczyznie pionowej, za pomocg metalowych tgcznikéw
dopasowanych do materiatu poditoza i wagi centrali. Rysunek 30 przedstawia rozmieszczenie trzech
otwordow pod $ruby mocujgce w obudowie centrali. Wewnatrz centrali znajduje sie miejsce przeznaczone
na akumulatory o pojemnosci do 2,3 Ah. Akumulatory o wiekszej pojemnosci nalezy instalowaé w osobnej
obudowie na zewnatrz centrali. Kabel do akumulatoréw nalezy wprowadzi¢ przez przepust kablowy z boku
lub z tytu centrali i potgczy¢ zgodnie ze schematem potgczeh zasilacza.

XY

e

- I

TES 177177

Rys. 31. Rozmieszczenie otworéw pod Sruby mocujgce centrale.
5.1. Zasilanie

Po wprowadzeniu kabla zasilania gtbwnego centrali przez przepust nalezy go podtgczy¢ do zaciskow
wejscia zasilacza. Przewdd uziemiajgcy nalezy potaczy¢ do obudowy urzgdzenia, do przygotowanego w
tym celu gwintowanego zacisku PEM w poblizu zasilacza. Zacisk PE zasilacza powinien rowniez byc¢
potgczony z obudowg urzadzenia.
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Zasilanie N
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Rys. 32. Schemat potgczen zasilania wewngtrz centrali.

Zaciski na zasilaczu:

L/N — zaciski wejscia napiecia zasilania gtdwnego 230 VAC,;

PE — zacisk uziemienia ochronnego;

BATT+/BATT- - zaciski wyjscia zasilacza do akumulatoréw, +/- odpowiednio;
+24VVDC/GND - zaciski wyjscia zasilania 24 VDC

+27VDC/GND - zaciski wyjscia zasilania 27,5 VDC

VVVYVYYY

Wewnetrzne potgczenia zasilania w centrali sg dostarczone razem z centralg - potgczenie Zasilacza z
ptytg gtébwng 24VDC — S2 oraz zasilania linii dozorowych 27VDC — S1. Zasilanie wyjs¢ GPIO (S3) zaleca
sie podtgczyc do zewnetrznego zasilacza 24VDC w celu izolowania zasilania ptyty gtéwnej centrali od
zasilania urzadzen wykonawczych. Centrala dostarczana jest z bezpiecznikiem topikowym F1 do
podfgczenia pomiedzy akumulatorami. Bezpiecznik ma wartos¢ znamionowg 4 A i dostosowany jest do
akumulatoréw 2,3 Ah, ktére mozna zamiesci¢c wewnatrz centrali. Dla wiekszych akumulatorow poza
centralg nalezy zainstalowac bezpiecznik F1=10 A i dobra¢ przekréj przewoddw taczgcych tak, aby spadek
napiecia wynikajgcy z dtugosci przewodow nie przekraczat 5%. Maksymalny przekrdj przewoddw do
akumulatoréw to 2,5 mm?2. Instalator centrali powinien podigczy¢ zasilanie gtéwne centrali oraz
akumulatory. Kabel zasilania giéwnego nalezy wprowadzi¢ do srodka centrali poprzez przepust (Rys. 3
pkt 5) tak, aby nie przebiegat réwnolegle do przewodow niskonapieciowych, poniewaz moze to
powodowac przenikanie zaktocenh elektromagnetycznych do uktadéw logicznych.

Wszelkie czynnosci przy potaczeniach w centrali powinny odbywa¢ si¢ przy wylagczonym
zasilaniu gléwnym centrali oraz odtagczonych akumulatorach.

Podtagczenie akumulatoréw nalezy wykona¢ postepujac zgodnie z ponizszymi krokami:

» Odtgczyc zasilanie gtdwne centrali oraz ustawi¢ wytgcznik zasilania gtdbwnego w pozyc;ji 0;

» Podtgczy¢ przewody do zaciskow + i — akumulatorow zgodnie ze schematem Rys. 32, wyjgc
bezpiecznik F1;

» Podtgczyc przewody akumulatoréw do zaciskow zasilacza BAT+ oraz BAT-;

» Wiozy¢ bezpiecznik F1 do gniazda;

» Podtagczyc zasilanie gtdwne centrali i uruchomi¢ zasilanie centrali wkgcznikiem zasilania gtéwnego.

bezpiecznik F1=10 A w miejscu polaczenia szeregowego akumulatoréw oraz dobraé

2 W przypadku zastosowania akumulatoréw wiekszych niz 2,3 Ah, nalezy zainstalowaé
przekroj przewodéw do akumulatorow tak, aby spadek napiecia nie przekraczat 5%.
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5.2. Wyjscia potencjalowe GPIO do urzadzen sygnalizacji alarmowej

W celu wykorzystania zaciskéw GPIO jako wyj$¢ potencjatowych nalezy podigczyé zasilanie wyjsé do
zaciskéw L/M portu S3 na ptycie gtéwnej. W tym celu mozna wykorzystac¢ wyjscie 24VDC wbudowanego
zasilacza w centrali. Na Rys. 33 przedstawiono przyktad podigczenia urzgdzenia do wyjscia
potencjatowego GPIO bez kontroli ciggtosci. W trybie pracy bez kontroli ciggtosci zalecane jest zatozenie
zworki na piny ZW odpowiedniego portu GPIO (patrz Rys. 4). Do kontroli ciggtosci nalezy wykorzystaé
rezystor parametryczny o wartosci R=10kQ.

]
L I ¢ O
| 1

|

Phyta gtdowna

I - = _I 24\"[“:

! V+

\ 53 i

| cM' Urzadzenie

| > | Sterowane

: : GND .

I : i

| /) e 0
B I

| m o GPIO | [O

: ™!

I

Rys. 33. Schemat podtgczenia wyjscia potencjatowego bez kontroli ciggtosci.
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Rys. 34. Schemat podigczenia wyjscia potencjatowego z kontrolg ciggtoSci.
5.3. Wyjscia potencjatowe GPIO z kontrola zadziatania i uszkodzenia

Wyjscia do urzadzen transmisji alarmow, urzgdzen automatyki przeciwpozarowej lub urzadzen
transmisji sygnatow uszkodzeniowych mogg by¢ wyposazone w ukfady sygnalizujgce potwierdzenie
zadziatania albo uszkodzenie. W tym celu mozna wykorzysta¢ wyjscia potencjatowe GPIO jako sygnat
wyzwalajagcy prace tych urzadzen oraz wejécia potencjatowe GPIO jako wejscie potwierdzajgce i/lub
uszkodzeniowe. Praca portow GPIO jako wejs¢ potencjatowych nie wymaga instalowania zworki ZW dla
danych portow. Na Rys. 35 przestawiono przyktadowy schemat potgczen wejs¢ i wyjsc. Jesli urzadzenia
kontrolowane posiadajg styki bezpotencjatowe do sygnalizacji potwierdzenia i/lub uszkodzenia, do
zasilania wej$¢ potencjatowych nalezy wykorzysta¢ zasilanie 24VDC z odrebnego zasilacza. WejsScia
potencjatowe na ptycie
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Rys. 35. Schemat potgczen wyjscia potencjatowego GPIO z kontrolg zadziatania i uszkodzenia.
5.4. Wyjscia przekaznikowe PK

Wyjscia przekaznikowe PK1-3 mogg by¢ wykorzystane jako styki bezpotencjatowe do komunikacji
z innymi centralami lub przekazniki do zasilania urzgdzen o napieciu znamionowym 0-250 VAC lub 0-30
VDC. Wyjscia przekaznikowe majg mozliwos¢ kontroli ciggtosci linii wyjsciowej jesli zasilajg urzgdzenie o
napieciu pracy 24 VDC. Jesli kontrola ciggtosci ma by¢ aktywna, zworka ZW_Rx odpowiadajgca danemu
wyjsciu PKx powinna by¢ zatozona zgodnie ze stanem przekaznika, w ktérym ma by¢ badana ciggtosé
(Rys. 37, Rys. 38). Nalezy takze ustawi¢ odpowiednig opcje kontroli w konfiguracji centrali. W przeciwnym
wypadku nalezy usung¢ zworke lub zatozy¢ jg tylko na sSrodkowy zacisk — aby wytgczy¢ kontrole ciggtosci.
W celu kontroli ciggtosci wymuszany jest niewielki prad przez styk, gdzie poditgczone jest urzadzenie
wykonawcze. Nalezy zwrdéci¢ uwage, czy wymuszenie prgdu nie uszkodzi podigczanego urzgdzenia
wykonawczego. Na Rys. 36 przedstawiono przykladowy schemat potgczenia wyjscia przekaznikowego
bez kontroli ciggtosci. Na Rys. 37 i Rys. 38 przedstawiono przyktady z wykorzystaniem kontroli ciggtosci.

Kontrola ciggtosci linii dla wyjs¢ przekaznikowych PK jest mozliwa tylko dla urzadzen o
napigciu 24 VDC. Nalezy zwr6ci¢ uwage, czy wymuszenie pradu nie uszkodzi
podiagczanego urzadzenia wykonawczego. Podlaczenie napiecia 230 VAC z zalozonag
zworka kontroli ciggtosci moze doprowadzié¢ do uszkodzenia centrali.

Urzgdzenie
Sterowane

__________________________

Rys. 36. Schemat potgczenia wyjscia przekaznikowego PK.
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Rys. 37. Schemat podigczenia wyjscia PK
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5.5. Komunikacja RS485

Centrala wyposazona jest w port RS485 znajdujgcy sie na ptycie gtébwnej centrali, dzieki ktéremu
mozliwe jest komunikowanie sie z urzgdzeniami nadzorujgcymi np. BMS lub wymiana sygnatow migedzy
centralami. Protokdt komunikacji sieciowej central to Modbus RTU. W przypadku podigczenia do BMS
obstugiwana jest wytgcznie funkcja F=0x03 — Read Holding Registers, ktéra umozliwia odczytywanie
danych dotyczacych systemu. Za pomocg protokotu Modbus nie ma mozliwosci konfigurowania
parametrow systemu lub wptywu na jego dziatanie, wszystkie inne funkcje odczytu i zapisu znajdujgce
sie w protokole Modbus nie sg obstugiwane. Szczegdétowa lista rejestrow Modbus centrali znajduje sie w

Zwaorka ustawiona w pozycji NO :
i

NC X NO

Instrukcji Konfiguracji. Konfiguracja sieci central opisana jest szczeg6towo w Instrukcji Konfiguraciji.

mcr IXEGA pro
Slave ID: 1

BMS

-

A BGND

RS-485

mcr IXEGA pro
Slave ID: 255

RS-485
e\

......

__________

RS-485

- Y Y

Rys. 39. Schemat podigczenia sieci RS485 do BMS.
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5.6. Moduly liniowe monitorujaco-sterujace

Wszystkie moduty liniowe posiadajg zaciski wejscia oraz wyjscia adresowalnej linii dozorowe;.
Oznaczone sg one symbolami odpowiednio L1/M/SHLD, L2/M/SHLD. Mozliwe topologie potgczenia linii
dozorowych zostaty opisane w rozdziale 3.2.2. Istotne jest zachowanie ciggtosci ekranu w catej linii
dozorowej, w tym celu nalezy podtgcza¢ ekran zaréwno kabla wejsciowego do modutu jak i wyjsciowego

linii dozorowej z modutu do zaciskéw SHLD (_.-J-,)_ Na Rys. 40-Rys. 42 przedstawiono schematy potgczen
wewnetrznych w modutach 2iXio, 4iXi, 4iXo. Kable do modutéw wprowadza sie przez dtawnice
schodkowe. Nalezy nacig¢ dtawnice do nieco mniejszej srednicy niz srednica kabla i wsungé go przez
dtawnice do obudowy modutu. Obudowy modutéw powinny by¢ zamontowane w taki sposéb, aby dtawnice
byty skierowane w bok lub w dot, by zapewni¢ odpowiednig ochrone przed pytami. Moduty nalezy
mocowac do statych powierzchni za pomocg dwoch kotkéw rozporowych dostoswanych do materiatu, na
ktérym sg mocowane.

Rys. 40. Schemat potgczen wewnetrznych modutu 2iXio.

IN2¢
IN3¢

4iXi

RELAY2
P

O] U
=

L2

o 4iXo

Rys. 42. Schemat potgczen wewnetrznych modutu 4iXo.

MERCOR L&V - Firma zastrzega sobie prawo dokonania modyfikacji i zmian. Wer. 26.01.26.2 38/46



mcCr iXega Pro Centrala sygnalizacji pozarowej i sterowania urzadzeniami ppoz.

5.6.1.Wyjscia przekaznikowe w modutach liniowych

Moduly posiadajace wyjscia przekaznikowe — 2iXio, 4iXo posiadajg zaciski wspodlnego zasilania wyjs$¢
L/CM. Potencjat L jest przekazywany do wszystkich stykow przekaznikéw NO/NC, w zaleznosci od stanu
danego wyjscia. Potencjat CM jest zwarty z wszystkimi zaciskami COM przekaznikobw. Rys. 43
przedstawia przyktadowy schemat podigczenia urzgdzenia sterowanego do wyjscia przekaznikowego
modutu. W przypadku gdy urzgdzeniem sterowanym jest centrala oddymiania powinna ona kontrolowac¢
ciggtosc¢ linii sygnatu pozarowego.

Modut

Urzadzenie
Sterowane

———— e — —

Rys. 43. Schemat potgczenia wyjscia przekaznikowego w module liniowym.

5.6.2.Wejscia kontrolne w modutach

Centrala mcr iXega pro moze kontrolowa¢ stan urzadzen podigczonych do modutéow liniowych
posiadajgcych wejscia: 2iXio oraz 4iXi. Wejscia w modutach liniowych dziatajg na zasadzie kontroli stanu
styku bezpotencjatowego z mozliwoscig kontroli ciggtosci przy wykorzystaniu rezystora konca linii 10 kQ.
W konfiguracji wejs¢ kontrolnych w modutach ustala sie, czy dane wejscie ma stan aktywny przy zwarciu
lub rozwarciu. Przykfadem urzgdzen sterowanych z monitorowaniem stanu sg klapy pozarowe i
wentylacyjne, drzwi, zwalniaki, ktére posiadajg wytgczniki krahcowe wskazujgce ich aktualne potozenie.
Po wysterowaniu wyjscia sprawdzane sg stany wejS¢ kontrolnych, na ktérych majg sie pojawic
odpowiednie sygnaty potwierdzajgce potozenie lub zadziatanie funkcji w urzgdzeniu. Wejscia kontrolne
posiadajg funkcje programowanego czasu na potwierdzenie, jedli w zadanym czasie nie dojdzie do
prawidtowej zmiany stanu wejscia zostanie zgtoszone biad i centrala przejdzie w stan uszkodzenia.
Monitorowanie urzgdzenia moze odbywac sie w nastepujacych konfiguracjach:

» Pojedyncze wejscie kontrolne;

» Dwa pojedyncze wejscia kontrolne;

» Podwojne wejscie kontrolne.

Dla pojedynczego wejscia kontrolnego rozpoznawane sg nastepujgce rezystancje na zaciskach wejscia:

Tabela 10. Wartosci rezystancji na wejsciu pojedynczym w zalezno$ci od stanu styku kontrolowanego.

Aktywny | Nieaktywny , o

Stan styku (COM-NO) | (COM-NC) Brak ciggtosci
Rezystancja | 10 kQ max. (=)Q
na wejsciu

Stan wejscia | Wysoki Niski Uszkodzenie

Urzadzenie

[\/!(?dl:ﬂ_ o Kontrolowane

i olN _Linia kontrolna

L o=

Rys. 44. Schemat podigczenia wejscia kontrolnego z kontrolg ciggtosci.
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W przypadku wykorzystania wejscia kontrolnego bez kontroli ciggtosci, nie nalezy instalowac¢ rezystora
konca linii.

Tryb pracy podwojne wejscie powoduje, ze modut rozpoznaje trzy stany rezystancji na zaciskach
wejscia. Ten tryb pracy mozna wykorzysta¢ do kontroli np. dwoch krancéwek sitownika klapy pozarowej
za pomocg tylko jednego wejscia. W tym wypadku nalezy zainstalowaé w sitowniku dwa rezystory konca
linii o rezystancjach R1=10kQ oraz R2=4k7Q. Jesli wejscia w module majg pracowac w trybie podwdjnego
wejscia nalezy zewrze¢ zwore INPUT TYPE w module. Modut automatycznie wykrywa tg zworke. W
konfiguracji wyjscia sterujgcego ustawia sie stan dozoru klapy — otwarta/zamknieta. Na tej podstawie
system rozpoznaje rezystancje wejscia podwojnego jako odpowiednie stany klapy.

Tabela 11. Warto$ci rezystancji na wejsciu podwojnym w zalezno$ci od stanu stykow.

Aktywny | Nieaktywny Aktywny Nieaktywny
Stanstykul | 5is3) | (s1-52) (S1-S3) (S1-S2) o
: . Brak ciggtosci
Stan styku 2 Aktywny | Nieaktywny Nieaktywny Aktywny
(S4-S6) (S4-S5) (S4-S5) (S4-S6)
Rezystancja | 1010 | 47ka 32kQ max. (=)Q | max. (=)Q
na wejsciu
Klapa otwarta Wysoki Niski W trakcie dziatania | Uszkodzenie | Uszkodzenie
Klapa zamknieta | Niski Wysoki W trakcie dziatania | Uszkodzenie | Uszkodzenie
Urzadzenie
__Kontrolowane
Modut Linia kontrolna 10k © S1 :
| IN, | S2 i m |
| s . ‘ |
% e e
. S4 |
~ : |
S 1 |
< O :
5 |

Rys. 45. Schemat podtgczenia podwadjne wejscie kontrolne.
5.7. Modult linii bocznej mcr ELM

Konwencjonalne czujki pozarowe i reczne ostrzegacze pozarowe (ROP) dotgcza sie do
adresowalnego modutu linii bocznej mer ELM. Moduty typu ELM posiadajg wejscie pozarowe, ktore
analizuje sygnaty zgtaszane przez czujke lub ROP. Dotgczenie czujki lub ROP do modutu ELM powoduije,
ze taki zestaw staje sie adresowalnym punktem w linii dozorowej i mozna zidentyfikowac jego lokalizacje
oraz strefe do ktorej zostat przypisany. Ostrzegacz pozarowy powinien w stanie dozoru dotgczac
rezystancje R=10kQ, a w stanie alarmu rezystancje w zakresie R=500-1k50Q. Na Rys. 46 Przedstawiono
uproszczony schemat poditgczenia czujki lub ROP do modutu ELM. Zaciski linii bocznej moduiu ELM
oznaczone sg +/-. Do modutu ELM mozna podtgczy¢ do 10 szt. czujek konwencjonalnych (w zaleznosci
od producenta) lub do 4 szt. przyciskédw ROP. Nalezy zwréci¢ uwage, aby wszystkie czujki podtgczone do
ROP znajdowalty sie w jednej strefie pozarowej — poniewaz traktowane bedg jako jeden punkt adresowalny
w systemie.

Do obliczenia obcigzenia prgdowego linii dozorowej nalezy uwzgledni¢ prad pobierany przez modut
ELM oraz przez czujke lub czujki. Do obliczenia pojemnosci akumulatorow nalezy pomnozy¢ wszystkie
pobory pradéw x2.
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»
ELM =
Czujka 1 Czujka 10
+C:E: ———-
—
ROP 1 ROP 4

Rys. 46. Schemat potgczen ostrzegaczy pozarowych do modutu ELM.

Modut mecr ELM wspétpracuje z nastepujgcymi czujkami i przyciskami ROP:

Lp Nazwa Symbol Pobér pradu | Max szt./ ELM
1 | Optyczna czujka dymu | DOR-40 60 A 5
2 | Optyczna czujka dymu | DP721I 100 pA 10
3 | Optyczna czujka dymu | YT102 60 YA 10
4 | Czujka temperatury FCH-T320-R470 120 uA 5
5 | Czujka temperatury DT713-5 100 pA 10
6 | Czujka dwusensorowa | DP721T 100 A 10
7 | Przycisk ROP DMN700R-18 n/d 4
8 | Przycisk ROP ROP-63 n/d 4

5.8. Kable do podiaczenia urzadzen

W tabeli ponizej znajduje sie wykaz sugerowanych rodzajow kabli do potgczen w systemie mcr iXega
pro takich jak linie dozorowe, czujki, ROP, klapy, trzymacze, centrale sterujgce. Wykaz ten zostat
sporzadzony na podstawie wytycznych SITP WP-02:2010 oraz Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie (tekst jednolity z

dnia 17 lipca 2015r).

Tabela 12. Tabela sugerowanych przewoddéw do potgczen s

stemu mcr iXega pro.

Podtaczenie Rodzaj Funkcja Klasa Typ kabla
Zasilanie centrali CSP PHO YDY/YLY/YKY 3x1,5
PH90 HDGs 3x1,5
Akumulatory poza centralg Zasilanie PH90 HLGs 3x1,5
rezerwowe
. n PH90 HTKSHekw 1x2x0,8
Moduly liniowe Linia dozorowa
PHO YnTKSyekw 1x2x0,8
Czujka Detekcja PHO YnTKSy 1x2x0,8
Reczny ostrzegacz Detekcja PHO YnTKSy 1x2x0,8
pozarowy
. , HTKSH 1x2x1
Sygnalizator akustyczny PUA Ostrzeganie PH90 HDGs 2x1
UTA/UTU Transmisja PH90 HTKSH 1x2x0,8
PUZ Pozarowa PH90 HTKSH 1x2x0,8
Klapa ~ monitorowanie bez i ze Pozarowalbytowa |  PHO YnTKSY 2x2x0,8
(krancowki) sprezyng
Sygnat do CS/ZUP Pozar Pozarowa PH90 HTKSH 1x2x0,8
Sygnat do CS/ZUP Reset PHO YnTKSY 3x2x0,8
Sygnat z CS/ZUP Uszkodzenie PHO lub 1x2x0,8
Sygnat z CS/ZUP Potwierdzenie PHO indywidualnie
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standardowo uzywanymi urzadzeniami. Nadrzedny i wigzacy jest zawsze projekt
instalacji zatwierdzony przez rzeczoznawce pozarowego. Bezwzglednie nalezy zapewnié¢
zgodnos¢ projektu instalacji z wymaganiami przepiséw.

f Przedstawiony w tabeli 12 wykaz jest jedynie sugestia producenta central zgodnie ze

6. EKSPLOATACJA

6.1. Uruchomienie zasilania centrali

Pierwsze uruchomienie centrali mcr iXega pro nalezy wykona¢ za pomocg wigcznika zasilania
gtébwnego na obudowie zasilacza (Rys. 5). Po uruchomieniu centrali z zasilania gtéwnego, bedzie ona w
stanie przetgczac sie na zasilanie rezerwowe z akumulatoréw i z powrotem.

akumulatory sg poprawnie poditaczone. Sprawdzi¢ bieguny +/- czy sg podigczone do
zaciskéw odpowiednio BAT+/BAT-. Nieprawidlowe podiaczenie moze skutkowaé
uszkodzeniem centrali!

i Przed uruchomieniem zasilania wigcznikiem zasilania gléwnego nalezy upewni¢ sie, ze

6.2. Wymiana akumulatorow

Wymiana akumulatoréw moze by¢ konieczna w przypadku, gdy stwierdzona zostanie awaria lub niska
pojemnos$¢ akumulatorow. W celu wymiany akumulatoréw nalezy postepowaé zgodnie z ponizszymi
krokami:

Odtaczy¢ zasilanie sieciowe i ustawi¢ przetgcznik zasilania gldwnego w pozyciji 0;

Wyjac¢ bezpiecznik F1 tgczgcy akumulatory;

Odtaczy¢ przewody od akumulatoréw i wymontowac stare akumulatory;

Zamontowac¢ nowe akumulatory i podtgczy¢ przewody zgodnie z ich biegunowoscig (Rys. 32);
Wtozy¢ bezpiecznik F1 tgczgcy akumulatory;

Wigczy¢ zasilanie sieciowe i uruchomi¢ zasilanie centrali wigcznikiem zasilania gtéwnego.

YVVVVYVYY

6.3. Bateria zegara systemowego

Trwato$¢ baterii zegara RTC wynosi ok. 5 lat. Jesli po restarcie centrali zostato utracone ustawienie
daty w centrali nalezy wymieni¢ baterie oznaczong BAT (Rys. 4). Baterie typu CR2032 nalezy wymienic
przy catkowicie wytgczonym zasilaniu centrali i odtgczonych akumulatorach oraz odczekaniu min. 5
minut od wytgczenia zasilania.

6.4. Wymiana papieru w drukarce

Do drukarki w centrali nalezy uzywac papieru termicznego o szerokosci 57 mm. Instalowanie nowej
rolki papieru odbywa sie zgodnie z instrukcjg graficzng ponizej, w kilku krokach. W celu wyjecia zuzytej
rolki papieru nalezy postepowac wedtug krokdw w odwrotnej kolejnosci.

» A —wsungc rolke papieru i przetozy¢ tuleje przez otwory w uchwytach.

» B — zatozy¢ spinki mocujgce w otwory na dwoch koncach tulei, tak aby nie wysuneta sie z uchwytow.
» C — Odbezpieczy¢ docisk drukarki za pomocg wajchy i przygotowac papier do przetozenia przez nia.
» D — Przetozy¢ papier przez drukarke zgodnie z rysunkiem (1) i docisng¢ go za pomoca wajchy (2).
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B

Rys. 47. Instrukcja instalowania nowej rolki papieru do drukarki w centrali.

6.1. Wyrob wyeksploatowany

Zuzyty wyrob stanowi odpad niebezpieczny, ktory po demontazu nalezy
przekazac do utylizacji lokalnemu odbiorcy odpadow zuzytego sprzetu elektrycznego
i elektronicznego. Wiasciwe postepowanie ze zuzytym sprzetem elektrycznym i
elektronicznym przyczyni sie do unikniecia szkodliwych dla zdrowia ludzi i Srodowiska
naturalnego oddziatywan wynikajgcych z niewtasciwego sktadowania i przetwarzania
takiego sprzetu.

Montaz, eksploatacje i utylizacje akumulatoréw nalezy przeprowadzac¢ zgodnie z instrukcjg producenta
akumulatoréw. Zuzyte akumulatory nalezy obowigzkowo przekazaé do utylizacji zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami.

6.2. Kasowanie i wymiana modutéw liniowych

W przypadku awarii modutu lub zmiany w systemie pozarowym obiektu mozliwe jest skasowanie lub
wymiana modutéw liniowych w systemie iXega pro. Te operacje odbywajg sie z wykorzystaniem aplikacji
do konfiguracji i potgczenia centrali z komputerem PC. Szczegdtowy opis tych procedur znajduje sie w
Instrukgji Konfiguraciji.
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7. TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE

Centrala mcr iXega pro oraz moduty pakowane sg w kartonowe opakowania zabezpieczajgce je
odpowiednio do transportu. Centrale oraz moduty w fabrycznym opakowaniu, nalezy transportowa¢ w
przestrzeni zamknietej normalnych srodkéw transportu lgdowego, z uwzglednieniem wskazan
transportowych podanych na opakowaniu oraz chronigc przed oddziatywaniem gwattownych wstrzgsow i
temperatur otoczenia nizszych od -25°C i wyzszych od +55°C.

Centrale oraz moduly nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach zamknietych, o temperaturze od +5
°C do +40 °C przy wilgotnoéci wzglednej od 40 % do 70 %, wolnych od oparéw i gazéw zrgcych. W czasie
przechowywania urzgdzenie nie powinno by¢ narazone na bezposrednie promieniowanie stoneczne lub
elementéw ogrzewajacych.

8. KONSERWACJA | SERWIS

Urzadzenia MERCOR L&V Powinny by¢ poddawane okresowym przeglgdom technicznym i
czynnosciom konserwacyjnym nie rzadziej niz co 12 miesiecy w ciggu catego okresu eksploatacji tj. w
okresie gwarancji, jak réwniez po okresie gwarancji. Przeglady i konserwacja powinny by¢
przeprowadzane przez producenta lub przez firmy posiadajgce autoryzacje na serwis urzgdzenn MERCOR
L&V
Obowigzek wykonywania regularnych przegladéw serwisowych urzadzen przeciwpozarowych wynika z
§3 ust. 3 Rozporzgdzenia Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. 2010 Nr 109, poz.
719).

Zalecane jest, aby pomiedzy przeglgdami wykonywac:

» Sprawdzenie stanu potgczen elektrycznych zwracajgc szczegodlnie uwage na uszkodzenia
mechaniczne.

» Sprawdzenie stanu akumulatoréw i oczyszczenie zaciskow.

» Sprawdzenie stanu korpusu urzgdzen zwracajgc szczegolnie uwage na uszkodzenia mechaniczne.

» Sprawdzenie czy nie wystepujg przeszkody, ktére mogtyby wptyngé na prawidtowg prace urzadzen.

Aby mozliwe byto wykonanie czynnosci wchodzgcych w zakres przeglgddw serwisowych jak rowniez
czynnosci serwisowych i gwarancyjnych takich jak ogledziny lub naprawy wymagane jest zapewnienie
przez Uzytkownika fizycznego dostepu do urzadzen poprzez np. demontaz izolacji termicznej, demontaz
sufitbw podwieszanych, demontaz innych instalacji, jesli uniemozliwiajg one swobodny dostep do
urzadzenia, itd.

W przypadku urzgdzen zamontowanych w kanatach zalecane jest wykonanie rewizji np. typu mcr KRW.
Jesli urzgdzenia sg zamontowane na dachu nalezy zapewni¢ mozliwos¢ wejscia na dach (drabina lub
podnosnik).

Zaleca sie okresowe odkurzanie powierzchni obudowy centrali za pomocg wilgotnej Scierki, nalezy uwazac
aby nie zamoczy¢ elementéw wewnatrz centrali.

W sprawach zwigzanych z przeglgdami technicznymi, konserwacjg i serwisem urzgdzen prosimy
kontaktowac sie z przedstawicielami Dziatu Serwisu MERCOR L&V serwis@mercor.com.pl, tel. 058/ 341
42 45 w. 170 Lub nr fax 058/ 341 39 85 w godz. 8—-16 (pon.-pt.).
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9. WARUNKI GWARANCJI

1.

2.

10.

11.

12.

13.

14.

MERCOR L&V udziela 12-miesiecznej gwarancji jakosci i rekojmi na urzadzenia, liczagc od daty
zakupu, o ile umowa nie stanowi inaczej.

Nabywca ma obowigzek sprawdzi¢ Produkty pod wzgledem jakosciowym oraz ilosciowym przy ich
odbiorze.

Zauwazone wady, braki lub uszkodzenia nalezy wpisa¢ w dokumentach odbioru, lub na liscie
przewozowym i zgtosi¢ pisemnie do MERCOR L&V, przy czym wszelkie uszkodzenia przesytki lub
produktu muszg by¢ udokumentowane zdjeciowo.

Zgtoszenie uszkodzen przesyiki, produktu lub brakow iloSciowych musi byé przestane pisemnie do
MERCOR L&V w ciggu 24 godzin od daty odbioru przesytki.

Wady niewidoczne w chwili dostawy nalezy zgtosi¢ niezwtocznie do MERCOR L&V wraz z
dokumentacjg zdjeciowg, przy czym zgtoszenie wad jakosciowych musi nastgpi¢ nie pozniej niz w
ciggu 5 dni roboczych od daty odbioru Produktow.

MERCOR L&V zastrzega sobie prawo nierozpatrywania w/w zgtoszen w przypadku braku
(nieotrzymania) dokumentac;ji zdjeciowej lub po przekroczeniu wyzej wskazanych terminéw.
Zgtoszenia reklamacyjne mozna dokonywac pod numerem tel.: 58/341-42-45, faxem: 58/341-39-85,
mailem: reklamacje@mercor.com.pl lub wysytajgc pismo na adres: MERCOR L&V, ul. Grzegorza z
Sanoka 2, 80-408 Gdansk.

Jezeli w okresie obowigzywania gwarancji i rekojmi ujawnig sie wady fizyczne objete gwarancjg i/lub
rekojmia, MERCOR L&V zobowigzuje sie do ich usuniecia w mozliwie najkroétszym terminie, liczac
od daty otrzymania pisemnego zgtoszenia oraz dostarczenia dowodu zakup (umowa, faktura,
dokument dostawy), z zastrzezeniem pkt 14.

MERCOR L&V zastrzega sobie prawo przedituzenia czasu naprawy w przypadku napraw
skomplikowanych albo wymagajacych zakupu niestandardowych podzespotdw Iub czesci
zamiennych.

Odpowiedzialnos¢ z tytutu gwaranc;ji i rekojmi obejmuje tylko wady powstate z przyczyn tkwigcych
w sprzedanych urzgdzeniach.

W przypadku wad powstatych na skutek niewtasciwej eksploatacji urzadzen (niezgodnej z DTR) lub
z innych przyczyn wskazanych w pkt. 14, Kupujacy /uprawniony z gwarancji moze zosta¢ obcigzony
kosztami ich usuniecia.

Warunkiem usuniecia wad jest udostepnienie przez zgtaszajgcego petnego frontu robot, w
szczegolnosci zapewnienie: podnosnika w przypadku urzadzehn zamontowanych na wysokosci
powyzej 3m, swobodnego dostepu do pomieszczen, w ktorych urzadzenia zostaty zamontowane
oraz niezbednych rewizji, demontazu izolacji termicznej, demontazu sufitow podwieszanych,
demontazu innych instalaciji, jesli uniemozliwiajg one swobodny dostep do urzgdzenia.

W sytuacji braku mozliwosci wykonania naprawy urzgdzenia w miejscu jego wbudowania MERCOR
L&V zastrzega sobie konieczno$¢ jego demontazu, ewentualnego dostarczenia na adres wskazany
przez MERCOR L&V oraz ponownego montazu. Koszt tej operacji lezy po stronie
kupujagcego/uprawnionego z gwarancji.

Gwarancja i rekojmia nie obejmuja:

e uszkodzen i awarii urzgdzen spowodowanych nieprawidtowg eksploatacjg (niezgodng z DTR),
ingerencjg uzytkownika lub o0séb nieupowaznionych przez MERCOR L&V, brakiem
okresowych przeglgdow technicznych, niewykonaniem czynnos$ci konserwacyjnych opisanych
w czesci ,KONSERWACJA | SERWIS” niniejszego dokumentu;

e uszkodzen urzadzen powstatych z przyczyn innych niz lezgce po stronie MERCOR L&V, w
szczegolnosci: zdarzen losowych, w postaci: deszczu nawalnego, powodzi, huraganu, zalania,
uderzenia piorunu, przepie¢ w sieci elektrycznej, eksplozji, gradu, upadku pojazdu
powietrznego, ognia, lawiny, obsuwania sie¢ ziemi oraz wtérnych uszkodzen wyniktych z w/w
przyczyn. Za deszcz nawalny uwaza sie deszcz o wspotczynniku wydajnosci o wartosci co
najmniej 4, ustalonym przez IMiGW. W przypadku braku mozliwosci ustalenia wspétczynnika,
o ktéorym mowa w zdaniu poprzedzajgcym, pod uwage brany bedzie stan faktyczny oraz
rozmiar szkdd w miejscu ich powstania, ktore swiadczy¢ bedg o dziataniu deszczu nawalnego.
Za huragan uwaza sie wiatr o predkosci nie mniejszej niz 17,5 m/s (uszkodzenia uwaza sie za
spowodowanie przez huragan, jezeli w najblizszym sgsiedztwie stwierdzono dziatanie
huraganu);
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uszkodzen powstatych w wyniku zaniechania obowigzku niezwlocznego zgtoszenia
ujawnionej wady;

pogorszenia jakosci powtok spowodowanych procesami naturalnego ich starzenia;

wad spowodowanych uzyciem $ciernych lub agresywnych srodkéw czyszczgcych;
uszkodzen powstalych w wyniku dziatania agresywnych czynnikbw zewnetrznych, w
szczegolnosci chemicznych i biologicznych, lub ktérych pochodzenie zwigzane jest z
procesami produkcyjnymi i dziatalnoscig prowadzong w obiekcie lub jego bezposredniej
bliskosci, w ktérym to urzadzenia zostaty zamontowane;

czesci podlegajgcych naturalnemu zuzyciu podczas eksploatacji (np. uszczelki), chyba, ze
wystgpita w nich wada fabryczna;

uszkodzen powstatych w wyniku niewtasciwego transportu, roztadunku, przechowywania
urzadzenia;

uszkodzen powstatych w wyniku montazu niezgodnego z zapisami DTR oraz zasadami sztuki
budowlanej;

urzgdzen lub ich czesci w przypadku, gdy nastgpito zerwanie lub uszkodzenie tabliczki
znamionowej lub plomb gwarancyjnych.

15. Gwarancja i rekojmia wygasajg ze skutkiem natychmiastowym w przypadku, gdy:

Kupujacy/uprawniony z gwarancji i rekojmi wprowadzi zmiany konstrukcyjne we wtasnym
zakresie bez uprzedniego uzgodnienia tego faktu z MERCOR L&V,

okresowe przeglady techniczne i czynnosci konserwacyjne nie byly wykonywane w terminie
lub byly wykonywane przez osoby nieuprawnione lub serwis nieposiadajgcy autoryzaciji
MERCOR L&V albo gdy urzadzenia byty nieprawidtowo eksploatowane,

nastgpita jakakolwiek ingerencja oséb nieupowaznionych przez MERCOR L&V - poza
czynnosciami wchodzgcymi w zakres normalnej eksploatacji urzadzen.

16. Kupujgcy/uprawniony z gwarancji i rekojmi jest zobowigzany do wtasciwej eksploatacji (zgodnej z

DTR)

urzgdzen oraz przeprowadzania okresowych przegladow technicznych i czynnosci

konserwacyjnych, zgodnie z zasadami opisanymi w niniejszym dokumencie w czesci
"KONSERWACJA | SERWIS”.

W sprawach nieuregulowanych niniejszymi warunkami gwarancji zastosowanie majg odpowiednie
przepisy Kodeksu Cywilnego.
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