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1. WROWADZENIE DO OBROTU

Zestaw produktow EXi-F do nadci$nieniowego systemu zapobiegania zadymieniu drég ewakuacji
zostat wprowadzony do obrotu na podstawie dokumentéw wydanych przez Instytut Techniki Budowlanej
oraz Krajowej Deklaracji Wtasciwosci uzytkowych:

1. Krajowa Ocena Techniczna ITB-KOT-2021/1788 wydanie 4

2. Krajowy Certyfikat Statosci Wtasciwosci Uzytkowych Nr 020-UWB-2469/W

3. Krajowa Deklaracja Wtasciwosci uzytkowych nr HW/01/2021

2. WSTEP

Celem niniejszej dokumentacji techniczno-ruchowej (DTR) jest zapoznanie uzytkownika z
przeznaczeniem, konstrukcja, zasadg dziatania, prawidtowym montazem i obstugg wyrobu.
DTR zawiera rowniez dodatkowe informacje na temat warunkéw uzytkowania, konserwacji oraz
warunkow gwarancji wyrobu.

Przed przystapieniem do montazu i eksploatacji urzadzenia nalezy doktadnie zapoznac sie z trescia
niniejszej DTR. Nieprzestrzeganie zalecen zawartych w dokumentacji moze doprowadzi¢ do
niebezpiecznych sytuacji, uszkodzenia mienia lub zdrowia. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za
szkody powstate w wyniku uzytkowania niezgodnego z niniejszg dokumentacja.

3. PRZEDMIOT DOKUMENTACJI

Ponizsza DTR dotyczy catej grupy urzadzen wchodzacych w sktad systemu nadcisnieniowego
zapobiegania zadymieniu drég ewakuacji mcr EXI-F. Przestrzeganie zalecen zawartych w DTR zapewni
prawidtowe funkcjonowanie urzadzenia w zakresie zabezpieczen przeciwpozarowych pomieszczen oraz
bezpieczenstwo uzytkownikow systemu.

4. PRZEZNACZENIE URZADZENIA

4.1 Zastosowanie

System mcr EXi-F stuzy do zabezpieczania przed zadymieniem dowolnej przestrzeni chronionej
(klatek schodowych, szybéw wind, przedsionkdw, korytarzy ewakuacyjnych) poprzez wytworzenie
nadci$nienia. System tworza odpowiednio skonfigurowane zestawy urzadzen, ktére - wspotpracujac ze
sobg - uniemozliwiajg przedostanie sie dymu do przestrzeni chronionej poprzez wytworzenie
podwyzszonego ci$nienia. W zaleznosci od potrzeb doprowadzanie powietrza do przestrzeni chronionej
moze odbywaé sie przy udziale pojedynczego punktu nawiewnego, jak rowniez nawiewu
wielopunktowego. Zestawy urzadzen przystosowane s do pracy wewnatrz, jak i na zewnatrz budynkow,
moga pracowac w pozycji pionowej lub poziomej pozycji pracy wentylatora w zaleznosci od zamowionej
wersji (montaz na dachach, w scianach, itd.).

4.2 Elementy wchodzace w sktad systemu

W sktad systemu mcr EXI-F wchodza miedzy innymi takie elementy jak:
e jednostka (jednostki) napowietrzajgca wraz z osprzetem dodatkowym (przepustnice, czerpnie,
wyrzutnie, itd.),
e tablica zasilajgco-sterujgca mcr Omega,
e regulator cisnienia (element tablicy mcr Omega),
e przetwornik (przetworniki) réznicy ci$nien.
Dodatkowymi elementami wchodzacymi w sktad systemu mogg byc:
e panel sterowania recznego mcr PSR,
e uktad przetaczania czerpni U2,
e kanatowe czujki dymu,
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e wyniesiony panel sterowania WPS,
e klapy nadcisnieniowo-upustowe mcr PL oraz mcr PLD,
o state rozszczelnienie uktadu mcr RPC.

4.3 Opis dziatania systemu

Praca systemu mcr EXi-F zarzadza tablica zasilajgco-sterujgca mcr Omega. System nadcisnienia
uruchamiany jest automatycznie przez sygnat z SSP. Po pojawieniu sie sygnatu wykrycia pozaru w
budynku nastepuje:

otwarcie przepustnic znajdujgcych sie przy jednostkach napowietrzajgcych,

otwarcie elementow upustu powietrza z przestrzeni uzytkowej na kondygnacji objetej pozarem,
uruchomienie jednostek napowietrzajacych,

otwarcie statego rozszczelnienia (jesli wystepuje w systemie).

Po kilku sekundach od wykrycia pozaru przestrzen chroniona zostaje wypetniona powietrzem,
powodujgc powstanie roznicy cisnienia pomiedzy nig, a pomieszczeniami do niej przylegtymi. Regulacja
wymaganej wartosci nadcisnienia realizowana jest przez dostarczenie zmiennej ilosci powietrza do
strefy chronionej przy uzyciu jednej lub kilku jednostek napowietrzajacych.
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@ punkt pomiaru cisnienia zlokalizowany w przestrzeni zewnetrznej

Rysunek 1. Schemat ideowy systemu mcr EXi-F.
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W przypadku, gdy drzwi do strefy chronionej sa zamkniete, wentylator, bedacy gtdéwnym elementem
jednostki napowietrzajacej, dostarcza zgdang stabilng wartos¢é powietrza. Pomiar i kontrola aktualnej
wartosci cisnienia w przestrzeni chronionej odbywa sie za pomoca przetwornika lub przetwornikow
ci$nienia. Wytworzone w przestrzeni chronionej nadcisnienie na zatozonym poziomie gwarantuje, ze sita
potrzebna do otwarcia drzwi ewakuacyjnych nie bedzie przekraczata 100 N. Otwarcie drzwi skutkuje
spadkiem cisnienia w strefie chronionej, co powoduje zwigkszenie obrotow wentylatora (reakcja
systemu ponizej 3 s) i zapewnienie odpowiedniej projektowej wartosci predkosci przeptywu powietrza
przez otwarte drzwi dzielace strefe chroniong od przestrzeni przylegtej. Aby wymagana predkos¢
przeptywu powietrza przez otwarte drzwi osiggneta zadang wartosé, koniecznym jest zapewnienie
upustu/upustow powietrza do otoczenia zewnetrznego np. za pomoca jednego lub kombinacji ponizszych
rozwigzan:

e otworu w Scianie zewnetrznej (np. automatycznie otwierane okna - system mcr 0SO, kratki

szczelinowe),

e szachtu do odprowadzania powietrza uzbrojonego w klapy przeciwpozarowe (np. mcr FID S,

mcr WIP PRO) na wyjsciu kazdej kondygnacji,

e wyciggu mechanicznego, odpowiednio zaprojektowanego i sterowanego, zakonczonego

wentylatorem oddymiajgcym (np. mcr Pasat lub mcr Monsun).

Jednym z elementow jednostki napowietrzajacej jest przepustnica odcinajgca. Przepustnica podczas
czuwania systemu pozostaje zamknieta i zapobiega wychtadzaniu klatki. Otwarcie przepustnicy
nastepuje w przypadku wystapienia alarmu pozarowego. Uktad jednostki napowietrzajgcej moze byé
wyposazony w kanatowga czujke dymu. W przypadku, gdy czujka wykryje w zasysanym powietrzu dym,
wentylator zostaje zatrzymany i przepustnica zostaje zamknieta. Gdy wlot powietrza znajduje sie na
dachu, zgodnie z wytycznymi normy [1], powinny byé zastosowane dwie przeciwlegte czerpnie, kazda
wyposazona w przepustnice i czujke dymu, chyba, ze projekt stanowi inaczej. W przypadku, gdy czujka
dymu wykryje zanieczyszczenie powietrza dymem, zadymiony wlot powietrza zostaje zamkniety i
nastepuje otwarcie przepustnicy na przeciwlegtej czerpni (uktad dwoch czerpni U2).

Wydajnosc¢ jednostki nawiewnej chronigcej okreslong przestrzen przed zadymieniem wyznaczana jest
przez projektanta. Przy doborze jednostki nawiewnej w kazdym certyfikowanym systemie
nadcisnieniowym nalezy sprawdzac¢ rowniez warunek wydajnosci minimalnej jednostki. Wartosc ta
okresla minimalng wymagang nieszczelno$¢ przestrzeni chronionej, by spetnione zostaty kryteria
prawidtowe] pracy systemu (maksymalnego czasu reakcji na zmieniajgce sie w czasie ewakuacji
warunki). W chronionych przestrzeniach szczelnych, a wymagajacych duzych wydajnosci jednostek
napowietrzajgcych (np. klatka schodowa z matg iloscig drzwi o duzych wymiarach), powierzchnia
nieszczelnosci w stosunku do wymaganych moze okazac sie zbyt mata. W takim przypadku przestrzen
chroniong nalezy dodatkowo ,rozszczelni¢”. Funkcje rozszczelnienia moze petni¢ dowolny otwér w
$cianie zewnetrznej lub dachu chronionej przed zadymieniem przestrzeni. Zaleca sie¢ aby otwor
rozszczelniajgcy byt normalnie zamkniety, by nie dopuszcza¢ do wychtadzania pomieszczenia, a jego
otwarcie powinno nastapi¢ w wyniku alarmu pozarowego.

Jako rozszczelnienie uktadu w systemie mcr EXi-F mozna zastosowac:

e wyrzutnie dachowg z przepustnica wieloptaszczyznowgq z sitownikiem pozarowym typu mcr RPC,

o klape zaluzjowa mcr LAM.

W sytuacji, w ktorej utrudnione jest zrealizowanie wymaganych parametrow pracy systemu, zaleca
sie stosowane klapy upustowo-nadcisnieniowe mcr PL, mcr PLD o odpowiednim progu dziatania.

4.4 Zasada doboru systemu

W Polsce projektowanie systemow zapobiegania zadymieniu pionowych i poziomych drdg

ewakuacyjnych opiera sie na:

e Normie EN 12101-13 ,Systemy kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta. Czes¢ 13: Systemy
roznicowania cisnien (SRC). Projektowanie i metody obliczeniowe, instalowanie, badania
okresowe i konserwacja.” [1]

e Instrukcji nr 378/2002 Instytutu Techniki Budowlanej ,Projektowanie instalacji wentylacji
pozarowe] drog ewakuacyjnych w budynkach wysokich i wysokosciowych.” [2]

Projektant ma rowniez prawo do projektowania w oparciu o wiedze techniczng i w porozumieniu z

rzeczoznawcg do spraw zabezpieczen przeciwpozarowych moze przyjmowac indywidualne kryteria
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projektowe w danym budynku. Niezaleznie od przyjetych rozwigzan technicznych, kazdy z systemow
zapobiegania zadymieniu powinien zapewnic:

e zadane nadcisnienie,

e okreslong minimalng predkos¢ przeptywu przez otwarte drzwi,

e nieprzekraczalng maksymalng site niezbedng do otwarcia drzwi ewakuacyjnych.

4.41 Wymagania normy EN 12101-13

Norma [1] wyrdznia dwie klasy systemu rdznicowania cisnien (Klasa 1i Klasa 2) roznigce sie
wymaganiami i warunkami projektowymi. Ponizsza tabela przedstawia typowe zastosowanie klas
systemowych w zaleznosci od przeznaczenia budynku.

Wymagania dla poszczegélnych typow budynkow
Klasa systemu Typ budynku

w budynkach z automatycznymi wodnymi instalacjami gasniczymi,
ktore aktywuja sie po wykryciu temperatury < 72 °C, przy wskazniku
reakcji < RTI 50 lub
e w budynkach mieszkalnych ponizej granicy zabudowy wysokosciowe;j
1 (zgodnie z wymaganiami krajowymi) lub
e w budynkach mieszkalnych, jezeli w pomiedzy przestrzenig chroniong
i potencjalnym zrodtem ognia i drzwiami samozamykajacymi wystepuja
co najmniej dwa pomieszczenia bez obcigzenia ogniowego lub
e gdy Klasa 1 zostata zaakceptowana przez organy wtasciwe

o jezeli wymagania Klasy 1 nie sg wystarczajagce lub nie maja
zastosowania lub
2 e w budynkach bez automatycznych wodnych instalacji gasniczych lub
e jezeli wymagaja tego organy wtasciwe

Po odpowiednim sklasyfikowaniu budynku nalezy zaprojektowac taki system, ktory sprosta
wymaganiom stawianym danej klasie. Ponizsza tabela przedstawia kryteria projektowe dla
poszczegolnych klas systemowych. Wymagania te decydujg o wydajnosci jednostki napowietrzajace;j.

Parametr Klasa 1 Klasa 2
Sita potrzebna do otwarcia drzwi <100 N
Réznica cisnien > 30 Pa
Predkosc przeptywu powietrza 21m/s 22m/s
Czas inicjalizacji <60s
Czas dziatania <120 s
Czas reakgcji <5s

Projektowany uktad powinien zapewnia¢ roznice cisnien co najmniej 30 Pa pomiedzy przestrzenia
chroniong i niechroniong na pietrze objetym pozarem. Wymaganie to musi zostac spetnione gdy:
e wszystkie drzwi na chronionej klatce schodowej wraz z koncowymi drzwiami wyjsciowymi sg
zamkniete oraz
e wszystkie drzwi do szybu dzwigu z podwyzszonym cisnieniem , z wyjatkiem jednych drzwi
dostepowych, sg zamkniete oraz
e wywiew powietrza na zewnatrz przestrzeni klatki schodowej jest otwarty i dziata.
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W przypadku, gdy drzwi miedzy przestrzenig chroniong sg otwarte, kryterium rodznicy ci$nien
zastepuje sie kryteriami przeptywu powietrza, zgodnie z tabelg powyzej. W przypadku gdy wiecej niz
jedne drzwi prowadzg z przestrzeni chronionej do niechronionej, nalezy wykazac, ze uktad PDS (SRC)
bedzie dziata¢ przy jednych drzwiach catkowicie otwartych, przyjmujac, w przypadku réznych wymiaréw
drzwi, drzwi o najwiekszej powierzchni. W przypadku drzwi dwuskrzydtowych zaktada sie otwarcie
jednego, wigekszego skrzydta. Kryterium predkosci nalezy spetnic¢ na pietrze objetym pozarem.

Nawiew powietrza na klatke schodowa powinien by¢ rozprowadzony réwnomiernie na catej
wysokosci klatki za pomoca pionowego szachtu. Nalezy lokalizowaé punkty nawiewne na minimum co
trzeciej kondygnacji, chyba, ze w projekcie wykazano, ze mniejsza ilos¢ punktow zapewni wymagang
wydajnos¢. W poblizu drzwi nie powinny znajdowac sie punkty nawiewu, a predkos¢ strumienia powietrza
nie powinna przekracza¢ 5 m/s.

Nadcisnienie w szybie dzwigu pozarowego nie moze negatywnie wptywac na jego dziatanie. W
przypadku przeniknigcia dymu do wspdlnego, niechronionego holu, roznica cisnien pomiedzy klatka
schodowg i holem oraz pomigdzy szybem dzwigu i holem nie moze wymuszac przeptywu dymu do klatki
schodowej czy szybu dzwigu. Warunek powyzszy mozna spetni¢ poprzez:

e ograniczenie predkosci nawiewu powietrza do szybu do maksymalnie 3m/s lub
e ustawienie wlotu powietrza w gornej czesci szybu lub
e ustawienie wlotu powietrza w najnizszym mozliwym potozeniu.

4.4.2 Wymagania Instrukcji nr 378/2002 Instytutu Techniki Budowlanej

Instrukcja [2] wyrdznia dwa systemy zabezpieczania drog ewakuacyjnych, okreslone jako rozwigzania
A i B. Rozwigzania oparte s3 na zabezpieczeniu przed zadymieniem klatki schodowej i przedsionkow
pozarowych oraz wentylacji oddymiajacej korytarz ewakuacyjny.
Ponizsza tabela przedstawia kryteria projektowe dla tych systemow.

Zabezpieczenie klatki schodowej przed zadymieniem
Klasa systemu Warunki

Instalacja zapobiegania zadymieniu ma zapewnic¢:

1. Réznice cisnien 20 + 80 Pa miedzy klatka schodowa a korytarzem, przy
zatozeniu, ze:

- wszystkie drzwi miedzy klatka schodowa o podwyzszonym cisnieniu, a
przedsionkami sg zamkniete.

- koncowe drzwi wyjsciowe sg zamknigte.

2. Predkos¢ powietrza nie mniejszg niz 0,5 m/s:

- przez otwarte drzwi klatki schodowej na kondygnacji objetej pozarem przy

jednoczesnym otwarciu drzwi przedsionka przeciwpozarowego,

- przez otwarte drzwi koncowe klatki schodowej.

Rozwigzanie A

Rozwigzanie B Jak wyzej.

Zabezpieczenie przedsionka pozarowego przed zadymieniem
Klasa systemu Warunki

1. Nawiew powietrza do przedsionka o wydajnosci =2 720 m3/h/m2
przedsionka.
Rozwigzanie A 2. Wycigg mechaniczny z przedsionka o wydajnosci < 90% nawiewu.
3. Roznicowanie cisnienia w przedsionku wzgledem klatki schodowej i
korytarza ewakuacyjnego w przypadku zamknietych drzwi przedsionka.
1. Nawiew powietrza do przedsionka o wydajnosci zapewniajgcej predkos¢
przeptywu powietrza przez otwarte drzwi przedsionka miedzy
Rozwiagzanie B przedsionkiem a korytarzem ewakuacyjnym 1,0 m/s (przy uwzglednieniu
doptywu powietrza przez otwarte drzwi miedzy klatkg schodowa a
przedsionkiem).
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Klasa systemu

Rozwigzanie A

Rozwigzanie B

Klasa systemu

Rozwigzanie A

Rozwigzanie B

Klasa systemu
Rozwigzanie A

Rozwigzanie B

2. Przeptyw powietrza z przedsionka do korytarza z zastosowaniem klap
transferowych umieszczonych w S$cianie miedzy przedsionkiem a
korytarzem.

3. Predkos¢ powietrza w otwartych drzwiach miedzy przedsionkiem a
korytarzem min. 1 m/s przy jednoczesnym otwarciu drzwi miedzy klatka
schodowaq a przedsionkiem.

4. Roznicowanie cisnienia w przedsionku wzgledem klatki schodowej i
korytarza ewakuacyjnego w przypadku zamknietych drzwi przedsionka.

Oddymienie korytarzy ewakuacyjnych
Warunki

1. Bezposredni nawiew powietrza do korytarza. Predkos¢ powietrza <5 m/s.

Wydajnosé minimalna nawiewu 3600 m3/h.

Wydajnos¢ instalacji oddymiania 2 130% wydajnosci nawiewu.

3. Zapewnienie odlegtosci miedzy kratkami oddymiajacymi, nawiewnymi,
okreslonymi w Instrukcji ITB.

1. Posredni nawiew powietrza z przedsionka do korytarza poprzez klapa
transferowg w Scianie miedzy przedsionkiem a korytarzem. Predkosc
powietrza na klapie < 5 m/s.

2. Wydajnos¢ instalacji oddymiania = 130% wydajnosci nawiewu.

3. Zapewnienie odlegtosci miedzy kratkami oddymiajacymi, nawiewnymi,
okreslonymi w Instrukcji ITB.

R

Zabezpieczenie holu ewakuacyjnego przed zadymieniem
Warunki

1. Instalacja mechaniczna wyciggowa o wydajnosci nie mniejszej niz 3600
m3/h na kazde 100 m2 powierzchni holu. Nie mniejsza jednak niz 5400
m3/h.

2. Instalacja nawiewna w zaleznosci od wysokosci holu:

a) h<5m

- nawiew mechaniczny,

- wydajnosé nawiewu zmniejszona o 30% wzgledem wyciagu.

b) H=5m

- nawiew grawitacyjny,

- wielkos¢ otworéw nawiewnych dobierany na przeptyw nie wiekszy niz 5 m/s
na kratce nawiewne,;.

Jak wyzej.
Zabezpieczenie szybu dzwigu przed zadymieniem

Warunki

Roznica cisnien miedzy szybem dzwigu dla ekip ratowniczych powierzchnia
uzytkowa powinna wynosic¢ okoto 50Pa.
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Rysunek 2. Schemat rysunkowy wymagan projektowych dla rozwigzan A i B.
4.4.3 Wymagania dotyczgce projektowania instalacji wentylacji pozarowej

Norma [1] i Instrukcja [2] okreslajg wymagania, jakie powinna spetniac instalacja wentylacji pozarowe;.
Ponizsza tabela przedstawia podstawowe wytyczne, ktére nalezy uwzgledni¢ podczas projektowania
instalacji

Punkty dostarczania powietrza do klatki schodowej

. Instrukcja ITB
Warunek PN-EN 12101-13:2022 nr 378/2002
Nawiew wielopunktowy co

Bez wzgledu na wysokosé minimum . kond_ygnlaqe, t.:h_yba,
ze projekt wykaze, ze mniejsza

budynku Y 2 : .

ilosc punktow nawiewu zapewni

wymagang wydajnos¢

Mozliwy nawiew jednopunktowy

Punkty dostarczania powietrza do szybu dzwigu

Warunek PN-EN 12101-13:2022 L e Ul

nr 378/2002
Bez wzgledu na wysokosé

szybu Mozliwy nawiew jednopunktowy Mozliwy nawiew jednopunktowy

Lokalizacja jednostki napowietrzajacej

Warunek PN-EN 12101-13:2022 s R

nr 378/2002
Konieczne dwa wloty powietrza skierowane

w rézne strony - tzw. uktad dwoch czerpni.
Kazdy wlot niezaleznie powinien zapewnic
petny doptyw powietrza wymagany przez
system. Wloty zabezpieczone przepustnicy i
Jednostka na dachy \WYPosazone w kanatowe czujki dymu. Jezeli Nie okresla wymagan.

jeden wlot zostanie zanieczyszczony dymem, Mozliwa pojedyncza czerpnia.
uktad zostaje przetaczony na przeciwlegta
czerpnie.
Wyrzutnia oddymiania powinna sie
znajdowac¢ minimum 1m ponad czerpnia
powietrza i by¢ oddalona minimum 5 m.
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Jednostka na W przypadku czerpni $ciennych wymagany
pozostatych jeden wlot powietrza wyposazony w Nie okresla wymagan.
kondygnacjach przepustnice i kanatowg czujke dymu.

Odprowadzanie powietrza z przestrzeni uzytkowej - w celu zapewnienia uj$cia powietrza na
zewnatrz budynku

Instrukcja ITB

Warunek PN-EN 12101-13:2022 nr 378/2002

Mozliwosc stosowania okien
wyposazonych w automatyczne
elementy sterownicze,
szachty/kanaty grawitacyjne
Mozliwosc¢ stosowania
aktywnego wywiewu powietrza, Konieczna instalacja oddymiania
wentylator oddymiajacy w mechanicznego.

odpowiedniej klasie.

Instrukcja nie przewiduje
stosowania upustu
grawitacyjnego.

Upust grawitacyjny

Upust mechaniczny

5. ELEMENTY SYSTEMU

5.1. Budowa jednostki napowietrzajgcej mcr EXi-F

W sktad jednostek napowietrzajacych systemu mcr EXi-F wchodzg nastepujgce wyroby:
wentylator mcr Monsun E1 w obudowie skrzynkowej

automatyka w postaci tablicy sterujgcej mecr Omega

przepustnica wieloptaszczyznowa lub klapa LAM z sitownikiem (opcja)

potaczenie elastyczne (opcja)

kanatowa czujka dymu (opcja)

wytgcznik serwisowy (opcja)

uktad antyoblodzeniowy (opcja).

Rysunek 3. Budowa jednostki napowietrzajgcej mcr EXi-F ( wersja pozioma).
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Rysunek 4. Budowa jednostki napowietrzajacef mcr EXi-F ( wersja pionowa UP).

Na rysunkach od 5 do 10 przestawiono zabudowe przyktadowych uktadow napowietrzajacych dla
systemow mcr EXi-F.

P

T ol

Rysunek 5. Przyktadowa zabudowa zestawu nawiewnego systemu mcr EXi-F: 1 - wentylator, 2 -
przepustnica z sitownikiem, 3 - wytacznik serwisowy lub puszka podtaczeniowa, 4 - potaczenie
elastyczne, 5 kanatowa czufka dymu, 6 - dysza wlotowa z siatka.
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Rysunek 6. Przyktadowa zabudowa zestawu nawiewnego systemu mcr EXi-F w wersji kanatowey: 1 -
wentylator, 2 - przepustnica z sitownikiem, 3 - wytacznik serwisowy lub puszka podtaczeniowa, 4 -
potaczenie elastyczne, 5 kanatowa czujka dymu.

Rysunek 7. Przyktadowa zabudowa zestawu nawiewnego mcr EXi-F w wersji UP na dachu budynku: T -
wentylator, 2 - klapa LAM z sitownikiem, 3 - wytgcznik serwisowy lub puszka podtaczeniowa, 4 -
podstawa dachowa, 5 - kanatowa czujka dymu.
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Rysunek 8. Przyktadowa zabudowa zestawu nawiewnego mcr EXi-F w wersji sciennej zewnatrz budynku:
1 - wentylator w obudowie skrzynkowej, 2 - przepustnica z sitownikiem, 3 - wytgcznik serwisowy lub
puszka podtgczeniowa, 4 - przewod, 5 - kanatowa czujka dymu, 6 - dysza wlotowa z siatka,
7 - konstrukcja wsporcza.

w

—>
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Rysunek 9. Przyktadowa zabudowa zestawu nawiewnego systemu mcr EXi-F w wersji dachowej z z
uktadem podwdjnej czerpni powietrza: 1 - wentylator, 2 - czerpnia, 3 - potgczenie elastyczne, 4 -
przepustnice z sitownikami w uktadzie dwoch czerpni, 5 - kanatowa czujka dymu, 6 - przepustnica
odcinajaca, 7 - kanat wentylacyjny.
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Rysunek 10. Przyktadowa zabudowa jednostki napowietrzajacej systemu mcr EXi-F na dachu budynku z
jednostka rezerwowa: la - wentylator podstawowy jednostki napowietrzajacej, b - wentylator
rezerwowy jednostki napowietrzajgcej 2 - czerpnia, 3 - potgczenie elastyczne, 4 - przepustnice z
sitownikami w uktadzie dwoch czerpni, 5 - kanatowa czujka dymu, 6 - przepustnica odcinajaca, 7 - kanat
wentylacyjny, 8 - presostat.

3.1.1. Wentylator

W jednostkach nawiewnych systemu mcr EXi-F stosowane sg wentylatory serii mcr Monsun El. Ich
zadaniem jest transportowanie odpowiedniej ilosci powietrza, dla zapewnienia wymagan projektowych.

Wentylatory moga by¢ montowane wewnatrz lub na zewnatrz budynku, w pozycji poziomej lub
pionowej silnika. Wentylatory napowietrzajgce sg wykonane w wersji w obudowie skrzynkowej. W celu
izolacji termicznej i redukcji hatasu powstatego w wyniku pracy wentylatora, obudowa wykonana jest z
paneli blachy stalowej z wewnetrzng warstwa z wetny mineralne;.

Zestawienie parametrow hydraulicznych jednostek systemu mcr EXi-F

LP.  Typ Uktadu Typwentylatora e WISaInosC pray spredu
1 mcr EXi-F 100-1S  mcr Monsun E1100-4T-20 15 64500/200Pa 20150/700Pa
2 mcr EXi-F 100-2S  mcr Monsun E1100-4T-15 1 60000/200Pa 40000/490Pa
3 mcr EXi-F 100-3S  mcr Monsun E1100-4T-11 7,5 51000/200Pa 19500/600Pa
4 mcr EXi-F 90-1S mcr Monsun E1 90-4T-10 7,5 45900/200Pa 20000/580Pa
5 mcr EXi-F 90-2S  mcr Monsun E1 90-4T-7,5 55 40200/200Pa 13300/600Pa
6 mcr EXi-F 80-1S mcr Monsun E1 80-4T-5,5 4 30500/200Pa 16000/450Pa
7 mcr EXi-F 71-1S mcr Monsun E1 71-4T-4 3 22000/200Pa 9000/350Pa
8 mcr EXi-F 71-2S mcr Monsun E1 71-4T-15 1,1 11500/200Pa 8000/260Pa
9 mcr EXi-F 63-1S mcr Monsun E1 63-4T-1,5 1,1 9200/200Pa 6000/240Pa
10 mcr EXi-F 56-1S mcr Monsun E1 56-4T-1,5 1,1 4600/200Pa 2340/250

Wersja mcr EXI-F 25.12.11.3
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e A B C D d ~Waga

[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [ka]

mcr EXi-F 100 205
: 1200 1150 860 884 13

mcr EXi-F 90 155

mcr EXi-F 80 105
. 1000 950 760 784 13

mcr EXi-F 71 90

mcr EXi-F 63 825 775 660 684 13 62

mcr EXi-F 56 825 775 660 684 13 59
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Rysunek 11. Wymiary montazowe wentylatorow jednostek napowietrzajgcych systemu mcr EXi-F
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Rysunek 12. Charakterystyki urzgdzen EXi-F w wariancie standardowym.

5.1.2. Przepustnica odcinajgca (nieizolowana/izolowana)

Jednostki nawiewne systemu mcr EXI-F mogg by¢ wyposazone w przepustnice odcinajace z
sitownikiem typu BLF / BF / BFL / BFN / NF / SF lub MF / MLF ( brak napigcia otwiera przepustnice).
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Mechanizm obrotowy przepustnicy stanowig tozyska oraz kota zebate ukryte w profilu. Przepustnice sg
wykonane z aluminium, opcjonalnie przepustnice mogg by¢ w wykonaniu izolowanym.
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Rysunek 13. Widok ogdlny przepustnicy odcinajgcey.

Wymiary przepustnicy odcinajgcej w zaleznosci od wielkosci zestawu

Oznaczenie typu wyrobu A [mm] B [mm]
mcr EXi-F 100 1100 ma
mcr EXi-F 90 1100 ma
mcr EXi-F 80 900 914
mcr EXi-F 71 900 914
mcr EXi-F 63 700 T4
mcr EXi-F 56 700 T4

5.1.3. Wytacznik serwisowy

Na obudowie wentylatora mcr Monsun E1 jest mozliwos¢ zainstalowania wytgcznika serwisowego.
Jezeli jednostka napowietrzajgca mcr EXi-F zostanie zamdwiona z wytacznikiem serwisowym to
przewody elektryczne doprowadzone zostang fabrycznie z wytacznika do puszki przytaczeniowej silnika.

Podczas prac serwisowych zataczenie wytacznika mozna zablokowacé ktodka.
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stabienia
@20/25 na gorze i na dole

i @20 na podstawie
@ W komplecie dtawnice 2xM25M EMC

Do przewoddw o srednicy do 16,5 [mm]

| 108

130.4

Rysunek 14. Widok ogdlny wytacznika serwisowego.
5.1.4. Elementy ttumienia wibracji i hatasu (opcja)
W przypadku montazu poziomego jednostki napowietrzajgcej wewnatrz lub na zewnatrz obiektu, do

wentylatora moga by¢ opcjonalnie uzyte wibroizolatory, lub mata wibroizolacyna na profilach
montazowych (poza dostawg).

Rysunek 15. Widok ogdlny amortyzatora.

Potaczenie elastyczne stosuje sie w celu eliminacji drgan przenoszonych przez wentylator na
instalacje wentylacyjng, petni ono funkcje kompensatora drgan.

Rysunek 16. Widok ogolny potgczenia elastycznego.
5.1.5. Stopy montazowe (opcja)

W przypadku montazu poziomego wewnatrz obiektu jednostke mocuje sie na konstrukcji wsporczej i
taczy w zaleznosci od wymagan projektowych np. z instalacjg nawiewna.

Stopy montazowe przeznaczone sg do posadowienia uktadu na dachu.

System mocowania zostat zaprojektowany do wspomagania instalacji wszelkiego typu urzadzen na
ptaskich dachach budynkdéw. Stanowi bezpieczny sposdb posadowienia urzadzen.
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Rysunek 17. Widok ogolny systemu mocowania.
5.1.6. Klapy zaluzjowe LAM (opcja)

W systemie mcr EXi-F moze by¢ zastosowana klapa zaluzjowa mcr LAM, ktéra umozliwia:

e usuwanie powietrza oraz dymu z budynku,

o realizacje funkcji czerpni powietrza dla jednostki nawiewnej z pionowym wlotem powietrza,
o realizacje funkcji dodatkowego rozszczelnienia przestrzeni chronionej,

e realizacje funkcji czerpni powietrza w pozycji poziomej, pionowej oraz w dachach skosnych.

Klapy zaluzjowe mcr LAM zostaty zaprojektowane tak, aby sposdb odprowadzania wody z ich
powierzchni gwarantowat wysokie parametry szczelnosci niezaleznie od potozenia, w jakim urzadzenia
zostang zamontowane (od montazu w dachach ptaskich, poprzez dachy o dowolnym spadku, az po
elewacje, sciany budynkow). Deklarowane cechy oraz wtasciwosci klapy mcr LAM, wedtug specyfikacji
zamowienia (np. klasa obcigzenia $niegiem do SL1300, klasa odpornosci na dziatanie wiatru do WL4000)
dajg pewnos¢ dziatania w niekorzystnych warunkach atmosferycznych.

Klapy zaluzjowe mcr LAM doskonale sprawdzajg sie w potaciach dachéw skosnych, gdzie montaz
typowej czerpni i wyrzutni jest niedopuszczalny.

Niezawodnos¢ dziatania klapy wynosi 10 000 cykli otwarc i zamknie¢ do pozycji wentylacji. Maksymalny
czas otwarcia klapy do pozycji pracy wynosi 60 s.
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Rysunek 18. Widok ogdlny klapy Zaluzjowej LAM.

Klapy zaluzjowe mcr LAM produkowane sg w nastepujgcych wielkosciach:
e szerokos¢: od 800 mm do 3800 mm (skok wymiarowy co 200 mm)

e dtugosé: od 500 mm do 2500 mm (skok wymiarowy co 100 mm)

e standardowa wysokos¢ podstawy kapy H: 150 - 250 mm
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Dane techniczne klapy mcr LAM

Wariant uszczelnienia klapy Standard Opcja D05/D07 Opcja IP 42
Napiecie zasilania sitownika klapy 24VDC
Pobor pradu przez sitownik 0,8A dla SLOO, 0,8..3A dla SL250..5L950
Pewnosc dziatania dla niskich Do -25°C

temperatur

Odpornos$c na dziatanie wysokich Do 300°C
temperatur

Stopien ochrony wg DIN EN 60 529 IP40 IP54 IP42

5.2. Klapy nadcisnieniowo-upustowe (PL, PLD), state rozszczelnienie systemu
(RPC) (opcja)

Klapy nadci$nieniowo-upustowe w systemie mcr EXi-F moga by¢ stosowane jako dodatkowy upust
powietrza z przestrzeni chronionej w sytuacji, w ktérej utrudnione jest zapewnienie wymaganych
parametrow pracy systemu. Klapy nadcisnieniowo - upustowe normalnie pozostaja w pozycji zamkniete;.
Klapy otwieraja sie na wskutek wzrostu cisnienia w przestrzeni chronionej powyzej wartosci zadanej,
powodujac wyrownanie cisnien. Po obnizeniu cisnienia w chronionej przestrzeni, klapy automatycznie
powracaja do stanu zamknietego. Mechanika i konstrukcja klap zapewnia dziatanie urzadzen ponizej 1s.
Klapy moga pracowac w zakresie cisnienia 20-80 Pa.

Klapy mcr PL s3 przystosowane do montazu $ciennego, natomiast klapy mcr PLD przystosowane sa do
montazu na dachu.

Klapy mcr PL i mcr PLD moga by¢ wyposazone w przepustnice odcinajace, uruchamiane poprzez
tablice mcr Omega w zaleznosci od przyjetego scenariusza dziatania systemu. Przepustnice w klapach
w czasie postoju systemu sg zamkniete. Wyposazone sg one w sitowniki ze sprezyng powrotng. W
przypadku potrzeby awaryjnego zadziatania systemu przepustnice otwierajg sie, umozliwiajgc prace klap
nadcisnieniowo-upustowych.

33-‘;1 3 = 200

R

i)
f

Rysunek 19. Widok ogdlny klapy nadcisnieniowo-upustowej PL.

Podstawowe wymiary i wydajnosci [m3/h] klapy upustowo-nadci$nieniowej mcr PL

Wysokos$¢ Szerokos¢ B [mm]
A [mm] 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300

Wersja mcr EXI-F 25.12.11.3 Strona 20/98



DTR - mcr EXi-F

500
600
700
800
900
1000
1100
1200
1300

4050
4880
5700
6500
7300
8150
9000
9800
10600

4880
5860
6800
7800
8800
9800
10800
11800
12700

5700

6800
8000
9100
10300
11400
12500
13700
14800

6500
7800
9100
10500
11700
13000
14350
15600
16900

7300
8800
10300
11700
13200
14700
16100
17600
19000

8150
9800
11400
13000
14700
16300
17900
19500
21150

9000
10800
12500
14350
16100
17900
19700
21500
23300

AN EENEAE NSNS S|

9800
11800
13700
15600
17600
19500
21500
23500
25400

P mercor

10600
12700
14800
16900
19000
21150
23300
25400
27500

Rysunek 20. Widok ogdlny klapy nadcisnieniowo-upustowej PLD: 1 - klapa, 2 - podstawa, 3 - przepustnica
z sitownikiem.

Podstawowe parametry techniczne klapy upustowo-nadci$nieniowej mcr PLD

Wymiar podstawy
w swietle otworu

Gabaryty
catkowite

Przepustnica

AxB [mm]
1300x1300 1580x1490x1975
800x800 1170x1080x1525

Podstawa
dachowa

AIxBIxH [mm]  grubosc [mm] wysokosc [mm]
125
125

Maksymalny
upust dla 50 Pa

[m3/h]
22 000
13 000

Waga

[ka]
315
129

Standardowo urzadzenia wyposazone sg w przepustnice wieloptaszczyznowe z sitownikiem, ktore
stuzg jako elementy przeciwdziatajgce swobodnemu przeptywowi powietrza, podczas gdy urzadzenia nie
pracuja. Dodatkowo zestaw mozna wyposazy¢ w systemy przeciwoblodzeniowe.

Rozszczelnienie przestrzeni chronionej mcr RPC przeznaczone jest do stosowania w szczelnych,
chronionych nadcisnieniowo przestrzeniach. Rozszczelnienie mcr RPC minimalizuje skoki cisnienia w
przestrzeni chronionej wystepujgce w czasie ewakuacji w wyniku zamykania drzwi. W sktad mcr RPC
wchodza: wyrzutnia dachowa, przepustnica wieloptaszczyznowa z sitownikiem 24V oraz podstawa

dachowa.
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Rysunek 21. Widok ogolny rozszczelnienia przestrzeni chronionej RPC. 1. wyrzutnia, 2 przepustnica z
sitownikiem BFN, 3 podstawa dachowa.

Rozszczelnienie przestrzeni chronionej mcr RPC wystepuje w dwdoch wymiarach: 600x600 mm i 800x800
mm.

Wymiary podstawowe mcr RPC

Wielkos¢ A [mm] B [mm] H [mm] L [mm]
600x600 600 600 485 1000 (standard)
800x800 800 800 595 1000 (standard)
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5.3. Tablica sterujgca mcr OMEGA

5.3.1. Opis i zasada dziatania

W systemach réznicowania cisnienia mcr EXi-F stosuje sie tablice typu mcr OMEGA przystosowang
do cyfrowej regulacji ci$nienia lub zapewnienia statego wydatku.
Cyfrowa regulacja cisnienia odbywa sie za pomocag regulatora, ktéry zapewnia odpowiednie
dostosowanie parametrow pracy systemu dla zmieniajacych sie warunkow podczas ewakuacji. Tablica
sterownicza przeznaczona jest do nadzoru i sterowania pracg elementow systemu réznicowania cisnien
mcr EXi-F. Urzadzenie realizuje wymagane procedury kontrolno-sterujgce dla réznicowego systemu
zapobiegania zadymieniu tacznie z czasowg funkcjg sterowania wentylatorami przeciwpozarowymi.
Ponadto tablica moze by¢ stosowana jako sterownik wydzielen przeciwpozarowych. Wykonanie
wszelkich funkcji nadcisnienia i oddzielenia jest kontrolowane przez tablice. Zastosowany uktad
automatyki umozliwia zasilanie, sterowanie, monitorowanie oraz wizualizacje stanu pracy urzadzen
wchodzacych w sktad systemu zapobiegania zadymianiu mcr EXi-F.
Gtowne zadania uktadow automatyki to:
e zasilanie, sterowanie i kontrola pracy wentylatorow nawiewnych stuzacych do wytwarzania
nadci$nienia w zaleznosci od sygnatow z centrali sygnalizacji pozaru (SSP),
e zasilanie, sterowanie i kontrole pracy przepustnic regulacyjno-odcinajgcych stosowanych przy
wentylatorach nawiewnych, centrala realizuje zasilanie przepustnic,
zasilanie i obstuga kanatowych czujek dymu (stosowanych opcjonalnie),
e zasilanie, sterowanie i kontrole pracy klap od ktorych zalezy poprawna praca systemu.

Do tablicy sterowniczej jest doprowadzane napiecie gwarantowane 3x400V. Tablica zasilana jest z
pola przeznaczonego dla urzadzen przeciwpozarowych, niewytgczanego przeciwpozarowym
wytgcznikiem pradu, opcja SZR (Samoczynne Zataczanie Rezerwy) jest przeznaczona dla obiektow, w
ktorych w rozdzielni gtdwnej nie wydzielono pola zasilania dla urzadzen pozarowych.

Wymiary (standardowe wykonanie) tablic sterujgcych mcr Omega
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Typ tablicy sterujacej

e Szeroko$¢ W [mm] Wysokos¢ H [mm] Gtebokos¢ [mm]
56.1 800 600 250
63.1 800 600 250
7.1 800 600 250
7.3 800 600 250
80.4 800 800 250
90.5 800 800 250
90.7 800 1000 300
100.7 800 1000 300

100.11 800 1000 300
100.15 800 1000 300

Tablica sterujagca mcr OMEGA wykonana jest i dostarczana w zaleznosci od potrzeb oraz wymagan
uzytkownika w obudowach stalowych lub nierdzewnych w klasie IP 55, w wykonaniu wewnetrznym lub
zewnetrznym - klasa $rodowiskowa Ill. Obudowa tablicy sterujgcej mcr OMEGA wyposazona jest
standardowo w drzwiczki umieszczone na jej froncie, ktére zaopatrzone sg w uszczelke oraz zamek lub
zamki obrotowe blokowane kluczem. W zaleznosci od wykonania z gory lub z dotu urzadzenia mocowana
jest pokrywa z dtawicami przeznaczonymi do wprowadzenia przewodow elektrycznych do opisywanego
urzadzenia. Ilos¢ dtawic i ich rozmieszczenie wynika z wielkosci systemu oraz ilosci sterowanych i
zasilanych urzadzen zewnegtrznych. Wymiary i gabaryty urzadzenia sg zmienne w granicach
600x400x300 do 1200x1200x300 mm i wynikaja zilosci wysterowanych urzadzen oraz stopnia
skomplikowania wykonywanych operacji i “programu taczen”. Na drzwiach montowany jest panel
wizualizacji, na ktorym znajduja sie wskazniki informujace zbiorczo o: stanie zasilania urzadzenia, awarii
oraz alarmie SSP.

Elementami sktadowymi tablicy sterowniczej, w zaleznosci od wielkosci systemu sa: blok automatyki
i sterowania oparty o sterowniki mcr MMS MMS i/lub sterowniki mcr MME i/lub sterowniki X20 oraz
opcjonalnie w regulator nadcisnienia, blok zasilania tablicy mcr OMEGA (zasilacz buforowy
z akumulatorami), przetwornice czestotliwosci (falownik), zabezpieczenia nadpradowe i styczniki.
Tablica zapewnia kontrole ciggtosci linii zasilajgcej wentylator rowniez w czasie postoju na wypadek
przerwy lub zwarcia.

Uruchamianie alarmowej procedury sterowania w tablicy mcr OMEGA nastepuje na skutek pojawienia
sie na wejsciu sygnatu ,beznapieciowego” z SSP. Wejscia i wyjscia tablicy (wszystkie linie) sa
kontrolowane w sposéb ciggty pod katem przerwy, zwarcia oraz parametrow czasowych zadziatania
podtgczonych urzadzen. Stany sygnatow sg wyswietlane na sterowniku za pomoca diod LED.

5.3.2. Sygnalizacja

Tablica sygnalizuje nastepujace stany pracy :
e dozorowania (barwa zielona),
e alarmu pozarowego (barwa czerwona),
e zablokowania (barwa zotta pulsacyjna),
e uszkodzenia (barwa z6tta ciggta).

9.3.3. Zestawienie danych technicznych

Dane techniczne tablicy sterujgcej mcr OMEGA
Napiecie zasilania podstawowe 400V AC +10%. -15%, 50Hz
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Napiecie robocze tablicy 22,5V .....32V AC(24V przy 200C)
) Awaryjne zrodto zasilania w obiekcie
Zrddto zasilania rezerwowego * Certyfikowane zasilacze przeciwpozarowe
Wewnetrzny SZR (opcja)
UhElEE momtorunce centr_all 2 IEE 0T mer MMS F.,.RO 24V AC z separacjg optoelektroniczna
[detekcja przerwy, zwarcia, kontrola ciggtosci linii]
Wyjscia sterujgco zasilajace centrali z modutu mcr MMS PRO lo=4A, 250V AC, 25V DC
Maksymalny pobdr pradu przez sitowniki dla jednego modutu 20A
mcr MMS PRO
Pojemnos¢ akumulatorow 2,2Ah-40Ah
Sposdb organizacji alarmowania 1 stopniowy (2 stopien)
Stopien ochrony obudowy IP 55
Klasa ¢rodowiskowa Il (z rozszerzeniem temperaturowym od -
25°C)
Zakres temperatury pracy -25°C +75°C
Wilgotnosé wzgledna 90%
Materiat obudowy Stal malowan.a proszkowo lub opcja
nierdzewna
Typoszereg:
300x200x150
600x400x200
800x600x300
800x800x300
800x1000x300
Wymiary ( wys. x szer. gt.) 800x1200x300
1000x600x300
1000x800x300
1000x1000x300
1000x1200x300
1200x1000x300
1200x1200x300
Zmienny, w zaleznosci od potrzeb
Program dziatania centrali stawianych przez scenariusz pozarowy
budynku

/* - dotyczy zasilania i sterowania pracg urzadzen oddymiajgcych i oddzieler przeciwpozZarowych ktorych
prawidtowa praca wg przepisow wymaga rezerwowego zZrodta zasilania.

Zestawienie typow wyrobu (podzespotow) w zaleznosci od konfiguracji zestawu

Oznaczenie typu wyrobu Wentylator Tablica sterownicza
mcr EXi-F 100-1S mcr Monsun E1100-4T-20 mcr OMEGA 100.15
mcr EXi-F 100-2S mcr Monsun E1100-4T-15 mcr OMEGA 100.11
mcr EXi-F 100-3S mcr Monsun E1100-4T-11 mcr OMEGA 100.7
mcr EXi-F 90-1S mcr Monsun E1 90-4T-10 mcr OMEGA 90.7
mcr EXi-F 90-2S mcr Monsun E1 90-4T-7,5 mcr OMEGA 90.5

mcr EXi-F 80-1S mcr Monsun E1 80-4T-5,5 mcr OMEGA 80.4
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mcr EXi-F 71-1S
mcr EXi-F 71-2S
mcr EXi-F 63-1S
mcr EXi-F 56-1S

Wielkos¢
jednostki
100
100
100

90

90
80
A
n
63
56

Przyktady:
100.15
100.15 Z
63.1R
100.11 ZR
100.15 ZP
7.3 ZRP
80.4L
100.15 A
90.7 ZRA
90.5 spec

W tablicy sterujacej mcr Omega stosuje sie akumulatory 2x12V, 18Ah,

UWAGA:

Tablica sterujgca mcr Omega - oznaczenie

mcr Monsun E1 71-4T-4
mcr Monsun E1 71-4T-1,5
mcr Monsun E1 63-4T-1,5
mcr Monsun E1 56-4T-1,5

moc silnika symbol funkcja

[kW] tablicy dodatkowa
15 100.15 yA

{ll 100.11 R
7,5 100.7

1,5 90.7 A
55 90.5 P

4 80.4 L

3 7.3 S

1,1 1.1 spec
1,1 63.1

1,1 56.1

Centrala:

podstawowa

zewnetrzna

podstawowa, rezerwowa

zewnetrzna, rezerwowa

zewnetrzna, podwojona

zewnetrzna, rezerwowa, podwojona

podstawowa, klapa LAM

podstawowa, awaryjne samoczynne zatgczanie rezerwy
zewnetrzna, rezerwowa, awaryjne samoczynne zatgczanie rezerwy

podstawowa, wykonanie specjalne

zewnetrzna
rezerwowa

podwojona
klapa LAM (pionowa)
sieciowana

P mercor

mcr OMEGA 71.3
mcr OMEGA 71.1
mcr OMEGA 63.1
mcr OMEGA 56.1

awaryjne samoczynne zataczanie rezerwy

Nie pozostawiac podtaczonych akumulatorow bez gtownego zasilania tablicy sterujgcej mcr Omega,
powoduje to ich roztadowanie (wymiana nie objeta gwarancja).
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5.3.4.Regulator nadcisnienia mcr ICR pro

- e

®POWER OIN1
@ STATUS ®IN2
" @FAULT ®OUT

- mcriCRpro

Regulator do systemdw kontroli rozprzestrzeniania dymu i ciepta jest elementem tablicy mcr Omega,
steruje predkoscig obrotowa wentylatora poprzez tréjfazowy przemiennik czestotliwosci w celu
utrzymania zadanej statej wartosci nadcisnienia (20-80 Pa) w strefie chronionej (urzadzenie znajduje sie
w tablicy sterujgcej mcr Omega). Zmierzona wartos¢ cisnienia przekazywana jest do regulatora za
pomocy sieci rozproszonej z réznicowego czujnika cisnienia mcr ICR pro.

W celu okreslenia modelu obiektu, regulator wykorzystuje algorytm pozwalajacy na precyzyjne
sterowanie w $rodowisku o nieznanej lub niemozliwej do okreslenia charakterystyce. Dodatkowo
zastosowany algorytm predykcyjny pozwala na estymacje potencjalnych zmian obiektu w przysztosci, a
co za tym idzie na dynamiczng reakcje na zwiekszenie btedu miedzy wartoscig zadang a rzeczywista.
Regulator mcr ICR pro jest montowany bezposrednio na szyne DIN w tablicy mcr Omega.

Posiada wbudowny wyswietlacz na ktorym wyswietana jest:

- aktualna wartos¢ cisneina w przestrzeni chronionej,
- aktualna wartos¢ Hz pracy wentylatora,

- aktualne btedy,

- podstawowe informacje o konfiguracji urzadzenia.

Specyfikacja techniczna regulatora mcr ICR pro

Zasilanie
Zabezpieczenie
Temperatura pracy
Stopien ochrony obudowy
Montaz

Podtaczenia

Maksymalna srednica zyt
przewodow

Podtaczenie czujnikéw cisnienia
Podtaczenie falownika
Podtaczenie systemu BMS

Podtaczenie komputera PC
Zegar czasu rzeczywistego
Wejscia cyfrowe

Wyjscia przekaznikowe

24+15% [V], AC/DC
Wewnetrzny bezpiecznik polimerowy, 200 [mA]
-25+55 [°C]
IP30
Szyna DIN

Terminale

1.5 [mm?], max 1 zyta pod 1 zacisk

Interfejs roznicowy, petlowy system rozporoszony izolowany
galwanicznie
Sygnat analogowy 0 - 10 [V] lub 4-20mA

Komunikacja Modbus RTU, interfejs réznicowy, izolowany
galwanicznie driver RS485

Izolowany galwanicznie port USB
Tak, podtrzymanie bateryjne
2 szt. - monitorowana
2szt. - 250 [V]. 2 [A]
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Do jednego regulatora mcr ICR pro mozna podtgczyé do 24 cyfrowych przetwornikow cisnienia mcr
ICS pro. Komunikacja miedzy elementami systemu odbywa sie za pomocg magistrali mcr BUS, ktéra
zapewnia duzg przepustowos¢ oraz wysoki poziom bezpieczenstwa. mcr BUS jest magistralg typu multi-
master co w praktyce oznacza mozliwos¢ wysytania danych w dowolnym momencie przez kazde
urzadzenie podtagczone do magistrali dzigki czemu poszczegdlne przetworniki mogg natychmiastowo
informowac regulator o wykryciu uszkodzenia lub odebraniu sygnatu alarmowego.

Elementy taczone sg w topologii petli co gwarantuje poprawne dziatanie catego systemu w przypadku
pojedynczego uszkodzenia przewodow komunikacyjnych. Ciggtosc linii jest na biezagco monitorowana.
Konwertery ci$nienia wysytaja cyklicznie informacje o swoim stanie do regulatora co umozliwia ciggte
kontrolowanie stanu systemu i detekcje uszkodzen takich jak:

e nieciggtosc linii,

e usuniecie cyfrowego przetwornika cisnienia mcr ICS pro lub jego uszkodzenie,

e nieciggtos¢ wejscia alarmowego w mcr ICS pro,
e uszkodzenie cyfrowego czujnika cisnienia w mcr ICS pro.

5.4. Przetwornik roznicy cisnien mcr ICS pro

@

Urzadzenie stuzy do pomiaru rdéznicy cisnien w przestrzenni chronionej podwyzszonym cisnieniem
(klatki schodowe, szyby windowe lub przedsionki pozarowe). Do urzadzenia nalezy doprowadzi¢ dwa
przewody cisnieniowe. Wyniki pomiaréw przekazywane sg w czasie rzeczywistym za pomocg interfejsu
cyfrowego do regulatora sterujacego pracg wentylatora (poprzez falownik).

Przetwornik ci$nienia mcr ICS pro, cechuje sie utatwionym podtgczeniem przewodéw wewnatrz
obudowy, zastosowanie dodatkowych wielotorowych przepustow kablowych umozliwia montaz
bezposrednio na wyjsciu przewodow ze sciany. Kolejnym udogodnieniem jest rozdzielenie podtaczenia
koncow petli mer BUS (Loop I, Loop Il). Przyspiesza to podtgczanie sieci mcr BUS. Zastosowanie
dedykowanej komunikacji mcr BUS obniza ilo$¢ btedéw w stosunku do konkurencyjnych rozwigzan.
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Rysunek 22. Cyfrowy przetwornik cisnienia mcr ICS pro - widok ogolny.

Urzadzenie posiada dwa wejscia, do ktérych nalezy podpigc¢ silikonowe przewody pneumatyczne
prowadzace do stref, ktorych roznica cisnien ma by¢ mierzona. Oznaczone s3 one na ostonie ptytki PCB

jako P1i P2.

e P1 - wejscie nieodwracajace, domyslnie taczone z cisnieniem w obiekcie, w ktorym ma by¢

wytworzone nadcisnienie,

e P2 - wejscie odwracajace, domyslnie cisnienie referencyjne.

Dane techniczne przetwornika ci$nienia mcr ICS pro

Zasilanie

Zabezpieczenie

Temperatura pracy
Stopien ochrony obudowy
Wymiary

Montaz
Przepusty kablowe
Przytaczenie elektryczne
Przytaczenie ci$nieniowe
Wyjscie
Zakres czujnika

Dopuszczalne nadcisnienie

Btad pomiaru

24+15% [V], AC/DC
Wewnetrzny bezpiecznik polimerowy, 140 [mA]
-25+55 [°C]
IP44
198 mm x 105 mm x 82 mm

Do ptaskiej powierzchni, za pomoca 2 $rub

Przepusty kablowe 4 dtawnice PG9 z uszczelka, przepust
wielotorowy 3x4-9mm, 3x3-5mm

1.5 [mm?], max 1 zyta pod 1 zacisk

Ztacza wezyka cisnienia. Krocce na zewnatrz obudowy, srednica 6
[mm]

Interfejs roznicowy izolowany galwanicznie zabezpieczony przed
ESD driver mcr BUS

Cisnienia od -500 do +500 [Pa]
100 [kPa]
+/-1.5 [%]
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5.5. Przetwornik roznicy cisnienia z funkcja regulatora mcr DES

@\

Urzadzenie stuzy do pomiaru rdznicy cisnien w przestrzenni chronionej podwyzszonym ci$nieniem
(klatki schodowe, szyby windowe lub przedsionki pozarowe). Do urzadzenia nalezy doprowadzi¢ dwa
przewody ci$nieniowe. Urzadzenie posiada funkcje przetwornika gdzie wyniki pomiaréw przekazywane
sg W czasie rzeczywistym do regulatora sterujacego pracg wentylatora (poprzez falownik) lub moze
petni¢ funkcje samego regulatora sterujgc falownikiem bezposrednio. Wyboru konfiguracji dokonuje sie

w menu urzadzenia.

Dane techniczne przetwornika ci$nienia mcr DES

Zasilanie
Temperatura pracy
Stopien ochrony obudowy
Wymiary
Montaz
Przepusty kablowe
Przytaczenie elektryczne
Przytaczenie ci$nieniowe
Wyjscie
Zakres czujnika

Dopuszczalne nadcisnienie

Btad pomiaru

24x15% [V], AC/DC
-25+55 [°C]
IP44
198 mm x 105 mm x 82 mm

Do ptaskiej powierzchni, za pomoca 2 $rub

Przepusty kablowe 4 dtawnice PG9 z uszczelka, przepust
wielotorowy 3x4-9mm, 3x3-5mm

1.5 [mm?], max 1 zyta pod 1 zacisk

Ztacza wezyka cisnienia. Krocce na zewnatrz obudowy, srednica 6
[mm]

0-10V lub MODBUS
Cisnienia od -1000 do +1000 [Pa]
100 [kPa]
+/-1.5 [%]
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5.6. Przetwornik roznicy cisnienia BECK 984M

Przetwornik réznicy cisnienia z wyjsciem analogowym 0-10V lub 4-20mA stuzy do pomiaru réznicy
cisnienia pomiedzy klatka schodowa, a przestrzenia chroniong. Sygnat analogowy przekazywany jest
do regulatora, ktory steruje wentylatorem.

Dane techniczne przetwornika ci$nienia 984M

Zasilanie

Temperatura pracy
Stopien ochrony obudowy
Wymiary
Montaz
Przepusty kablowe

Przytaczenie elektryczne
Przytaczenie ci$nieniowe
Wyjscie
Zakres czujnika

Dopuszczalne nadcisnienie

Btad pomiaru

18..30 VAC /VDC
-25+55 [°C]
IP44
$rednica 70 mm x 57.5 mm
Do ptaskiej powierzchni, za pomoca 2 $rub
Przepusty kablowe 1 dtawnice PG9 z uszczelka

1.5 [mm?], max 1 zyta pod 1 zacisk

Ztgcza wezyka cisnienia. Krocce na zewnatrz obudowy, srednica 6
[mm]

0-10V i/lub 4-20mA
Cisnienia od -250 do +250 [Pa]
600 [mbar]
<0,5FS, min.1Pa

Wersja mcr EXI-F 25.12.11.3

Strona 31/98



DTR - mcr EXi-F P mercor

5.7. Panel sterowania recznego mcr PSR / mcr PSRC

2

PANE( STER, o
OWA
o mer PsIgéA RECZNEGo

ALARM 20240,

8 ‘
0-aurg

PRACA SYSTEMY

Wyniesiony panel sterowania recznego stuzy do kontroli systemu na odlegtos¢ za pomoca
przetacznika zabezpieczonego kluczem. Pozwala on na reczne zatgczenie lub wytagczenie uktadu
napowietrzania przez strazaka kierujacego akcjg gasnicza. Panel nalezy umieszczaé¢ w poblizu wyjsé
ewakuacyjnych w miejscach tatwo dostepnych przez ratownikéw.

Panel sygnalizuje dziatanie centrali i informuje o nastepujacych stanach:

e zasilanie - $wiecenie zielonej lampki oznacza stan centrali ,0K”,

e uszkodzenie - Swiecenie z6ttej lampki oznacza uszkodzenie systemu,

e alarm - Swiecenie czerwonej lampki oznacza stan pracy alarmowej,

e zablokowanie - mruganie z6ttej diody oznacza stan zablokowania recznego.

Specyfikacja techniczna PSR/PSRC

Twardodrutopradowo,

Sl S LEICOLE L7 IS bl 30 przewodd wielozytowy (PSR) lub cyfrowy (PSRC)
Stopien ochrony obudowy: IP 44

tacznik krzywkowy z kluczykiem, 3 pozycyjny
(0-AUTO, | - TEST, Il - STOP)
Kontrolka sygnalizacyjna, 3 kolory w zaleznosci od
prezentowanej informacji

Sposdb sterowania:

Sposadb sygnalizacji:

Materiat obudowy: ABS
Wymiary 206 mm x 126 mm x 78 mm

W przypadku stosowania mcr PSRC wymagane jest wtozenie karty komunikacji do modutu mer MMS w
miejsce CARD SLOT.

5.8. Wyniesiony panel sterowania mcr WPS

Wyniesiony panel sterowania mcr WPS jest rozbudowana wersjg Panelu Strazaka o funkcje
wizualizacji systemu EXi-F stuzy do kontroli systemu na odlegtosc. Dzieki wbudowanemu panelowi HMI
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urzadzenie pozwala na doktadny podglad stanu wszystkich central i regulatoréw ICR pro podtagczonych
do systemu, sygnalizacje audiowizualng standw alarmowych oraz uszkodzen poszczegdlnych
elementow systemu EXi-F. Dodatkowo pozwala on na reczne zatgczenie lub wytaczenie uktadu
napowietrzania za pomoca przyciskow na obudowie urzadzenia.

-

)

o

&

Rysunek 23. Widok ogolny Wyniesionego Panelu Sterowania z wizualizacja.

Specyfikacja techniczna Wyniesionego Panelu Sterowania z wizualizacja

Zasilanie 230[V], AC +10%. -15%, 50Hz
Zabezpieczenie Wewnetrzne wytaczniki nadpradowe

Wymiary podstawowe 600 mm x 400 mm x 200mm

Materiat wykonania obudowy Stal malowana proszkowo

Stopien ochrony obudowy IP30
Spos6b komunikacji Sie¢ komunikacyjna mcr BUS
Sposob przekazania alarmu SSP Twardodrutopragdowo

Prezentacja danych Wizualizacja na panelu HMI

5.9. Kanatowa czujka dymu

W przypadku gdy wlot powietrza nie znajduje sie na poziomie dachu, w przewodzie wlotowym lub w
bezposredniej bliskosci przewoddéw doprowadzajgcych powietrze powinna by¢ zapewniona czujka dymu
w celu spowodowania automatycznego wytgczenia systemu roznicowania cisnien jezeli
w dostarczanym powietrzu obecne bedg znaczne ilosci dymu. W przypadku gdy wloty powietrza znajduja
sie na poziomie dachu, powinny by¢ zastosowane dwa wloty powietrza (uktad dwoch czerpni). Kazdy wlot
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powinien by¢ zabezpieczony przez dziatajgcy niezaleznie system przepustnic, przed kazdg z przepustnic
nalezy zamontowac kanatowa czuje dymu.
W systemie mozliwe jest stosowanie czujek SDD, UG-5 oraz UG-8.

5.10. Uktad przetaczania czerpni

W przypadku gdy wloty powietrza znajdujg sie na poziomie dachu, powinny by¢ zastosowane dwa
wloty powietrza, oddalone od siebie i skierowane w rézne strony w taki sposob, aby nie mogty znajdowac
sig bezposrednio po zawietrznej stronie tego samego zrodta dymu. Kazdy wlot powinien niezaleznie by¢
stanie zapewni¢ petny doptyw powietrza wymagany przez system. Kazdy wlot powinien by¢
zabezpieczony przez dziatajgcy niezaleznie system przepustnic do kontroli rozprzestrzeniania dymu w
taki sposob, ze jezeli jedna przepustnica zamyka sie z powodu zanieczyszczenia powietrza dymem, drugi
wlot bedzie bez przerwy zapewniat doptyw powietrza wymagany przez system. Zadymione powietrze
zostanie wykryte przez czujki dymu umieszczone przed kazda z przepustnic.

Do realizacji powyzszych zadan przewidziano uktad przetgczania czerpni za pomocy dwoch
przepustnic z sitownikami Belimo serii B(L)E dziatajacych przeciwbieznie.

Zalecane wymiary przepustnic do uktadu dwach czerpni

Przepustnica

Lp. Typ uktadu a b (o waga e
[mm]  [mm] [mm]  [kg] e

1 mcr EXi-F 100 00 M4 115 18,5 ~<;'r .,

2 mer EXi-F 90 00 M4 115 18,5 /é

3 mer EXi-F 80 900 914 115 14 —

4 mcr EXi-F 71 900 914 115 10 il )

5 mer EXi-F 63 700 T4 115 10 ‘

6 mer EXi-F 56 700 714 115 10

* ramka P30
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e

Rysunek 24. Przyktadowa zabudowa zestawu nawiewnego systemu mcr EXi-F w wersji dachowej z
dwiema czerpniami powietrza: 1 - wentylator, 2 - czerpnia, 3 - potagczenie elastyczne, 4 - przepustnice z
sitownikami w uktadzie dwoch czerpni, 5 - kanatowa czujka dymu, 6 - przepustnica odcinajaca, 7 - kanat
wentylacyjny.

5.11.  Regulator przedsionkowy mcr ICP

"
Q-

* Waxo0zone

W przypadku regulacji nadcisnienia np. w przedsionkach pozarowych stosuje sie regulator mcr ICP.
Utrzymuje on zadane nadcisnienie w przestrzeni chronionej lub wymagang predkos¢ przeptywu
powietrza poprzez otwarty otwor drzwiowy oddzielajgcy przestrzen o podwyzszonym cisnieniu od
przestrzeni o niepodwyzszonym ci$nieniu, poprzez zmiane stopnia otwarcia przepustnicy regulacyjnej.
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Podstawowe parametry techniczne regulatora nadcisnienia mcr ICP

Zasilanie 24 VDC #15%
Bez dtawnic i kontrolek: 340 mm x 270 mm x 106 mm,
Wymiary z dtawnicami i z kontrolkami: 367 mm x 270 mm x 120
mm
Temperatura pracy -20+60 °C
Stopien ochrony obudowy IP56
Maksymalny pobor pradu 250mA
Zakres pomiaru ci$nienia -500 do +500 Pa
Zakres pomiaru temperatury -40+85 °C
Liczba linii komunikacyjnych mer BUS 1
Liczba wyjsé bezpotencjatowych 1
Liczba wejs¢ bezpotencjatowych 2

Regulator mcr ICP steruje maksymalnie czterema sitownikami do przepustnic tak aby utrzymac statg
roznice cisnien w przestrzeni chronionej i zapewni¢ kompensacije dla wentylatora oddymiajacego.
Programowanie parametrow odbywa sie poprzez aplikacje konfiguracyjna na obiekcie.

Regulator moze pracowac jako niezalezne urzadzenie lub jako cze$¢ systemu w potaczeniu
z regulatorem mcr ICR pro. Po potaczeniu sterownikow w sie¢ uzytkownik zyskuje mozliwosé
scentralizowanego odczytu parametrow wszystkich potaczonych sterownikow przez regulator mcr ICR
pro oraz ustawienia roznej predkosci obrotowej wentylatora napowietrzajacego przedsionki dla kazdego
sterownika. W przypadku pracy niezaleznej istnieje mozliwos¢ odczytu stanu urzadzenia przez wyjscie
przekaznikowe sygnalizujgce uszkodzenie.

Urzadzenie posiada dwie pary wejs¢, do ktorych nalezy podpig¢ silikonowe przewody pneumatyczne
prowadzace do stref, ktérych réznica cisnien ma by¢ mierzona. Pierwsze dwa ztacza od prawej strony
sg od strefy 1 (P1 wejscie gorne, P2 wejscie dolne), dwa kolejne ztacza sa od strefy 2 (P3 wejscie gorne,
P4 wejscie dolne)

e Pl - wejscie strefy pierwszej, domyslnie taczone z cisnieniem w obiekcie, w ktéorym ma by¢

wytworzone nadcisnienie,

e P2 - wejscie cisnienie referencyjne,

e P3 - wejscie strefy drugiej domyslnie taczone z cisnieniem w obiekcie, w ktorym ma by¢

wytworzone nadcisnienie,

e P4 - wejscie cisnienie referencyjne.

Rysunek 25. Schemat elektryczny podtgczen sitownika Belimo serii NMQ/LMQ/SMQ.
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Przyktadowy schemat podtgczenia przedstawiono na rysunku 31. Podtaczanie sitownikow do
regulatora odbywa sie tylko przez dedykowang puszke przytaczeniowa. Puszka wyposazona jest
w bezpiecznik topikowy. Catkowita dtugos¢ przewoddw miedzy regulatorem a sitownikiem nie moze
przekroczyé 15 m.

10kN 10kN
- r—
L/ e
STERDWNIK L1 HL L2 H2 CM OUT1 CM OUT2
mor ICP o+ [0 o] [elelole] || [elelelel [cle]e]e
(MK P Pressure Sensar 2 mer BUS CM IN CM IN Fault OUTL Fault DUTZ
+ s StartIN1  StartIN2
+ <
- S %
NE o0
Pressure Sensar 1 PC
Damper Supply Damper Switch Damperl  Damper2  Damper3 Damper 4
L CM NO CM NC NO CM NC IN1 CM IN2 IN1 CM IN2 U OUT U OUT U OUT U OUT -
B EEE)E EE EE EEIE E e E E E EE ElE E -

BRI EIE EIE EEE)
K5 X4 X9 KB K13 X12 X17 K16 X20
Damper 1 Damper 2 Damper 3 Damper 4 515m

S

% TX

fyddng

Damper 1 Damper 2 Damper 3 Damper 4
X5 X4 K7 XB X8 X8 X1l K10 %13 X12 X15 K14 ®17 X18 %19 X18

2lelele] [elelele] [e|elele] [o]o|e]o]

PUSZKA
PRZYLACZENIOWA
mcr PP B
Lt wog v 9
u iy |~ |1 u Yy [~ |L u |y |~ |1 u iy |~ |1
Klapa nadci$nieniowo-upustowa Przepustnica Przepustnica Przepustnica
Przepustnica korytarza 1 przedsionka 1 korytarza 2 przedsionka 2

Rysunek 26. Podtgczenie sitownikow do regulatora mcr ICP przez puszke mcr PP.

UWAGA:

Regulator ktory nie byt jeszcze konfigurowany znajduje sie w trybie klapy nadcisnieniowo-upustowej
i ustawiony jest (fabrycznie) na utrzymywanie 50 Pa. mcr ICP wtacza sie w komunikacje oraz jest
widoczny z poziomu aplikacji konfiguracyjnej mcr ICR dopiero po nadaniu mu adresu w aplikacji
konfiguracyjnej sterownika. Mozliwos¢ zmian w konfiguracji sterownikéw istnieje tylko po fizycznym
podtaczeniu sterownika do komputera z poziomu jego aplikacji konfiguracyjnej. Z poziomu aplikacji
konfiguracyjnej mcr ICR mozliwy jest tylko podglad stanu regulatora. Jesli domyslna nastawa nie jest
odpowiednia nalezy zmodyfikowac¢ konfiguracje sterownika. Pierwszym krokiem jest wybor wtasciwego
trybu pracy oraz w przypadku pracy sieciowej nadanie sterownikowi adresu. Nastepnie w przypadku
trybow I, 1ll oraz IV nalezy wykona¢ kalibracje. Brak kalibracji sygnalizowany jest czerwong diodg na
urzadzeniu oraz w aplikacji. Bez wykonania kalibracji urzadzenie nie bedzie reagowato na sygnaty z
systemu SSP.

Konfiguracje oraz regulacje regulatora dokonuje autoryzowany serwis Mercor Light&Vent sp. z 0. o.
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9.12. Puszka przytaczeniowa mcr PP

Podtaczanie sitownikow do sterownika moze odbywac sie przez dedykowana puszke przytgczeniowa.
Puszka wyposazona jest w bezpiecznik topikowy. Catkowita dtugos¢ przewodow miedzy sterownikiem a
sitownikiem nie moze przekroczy¢ 15 m. Wymiary zewnetrzne puszki: 220x170x86mm.

BIEl 2E) EIE) EIEIE]

H5 M4 X3 HB K13 ¥12 ¥I17 ¥1E X.20

ODamperl  Damper2  Oamper 3 Dampar 4

HAyddng

S

2% TH

Damper L Damper £ Damper 3 Damipar 4
w5 X4 W7 MHE ¥3 B X1l ¥10 ¥.13 K12 K15 K14 ®1T K1E X.19 K18

?@?@ I@@@@ l@@@@ ????

Rysunek 27. Zaciski w puszce mcr PP.

5.13. Przepustnica do uktadow przedsionkowych

Jednostki nawiewne systemu mcr EXI-F moga by¢ wyposazone w przepustnice wieloptaszczyznowe
regulacyjne (mcr EPSCR-A, mcr EPSCR-B) z sitownikami LMQ/NMQ/SMQ24A-SR. Mechanizm obrotowy
przepustnicy stanowig tozyska oraz kota zebate ukryte w profilu obudowy lub jest on wykonywany w
formie stalowych ciegien. Przepustnice sg wykonane w rozmiarach od 200 x 200 mm do 1500 x 1500.
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Rysunek 28. Widok ogdlny przepustnicy typu EPSRC-A.

30

==

]

Rysunek 29. Widok ogdlny przepustnicy typu EPSRC-B (z dodatkowa puszka podtaczeniows).
9.14. System antyoblodzeniowy mcr HT

Zestaw mcr HT stuzy do zabezpieczania jednostek nawiewnych mcr EXi-F przed zablokowaniem w
wyniku oblodzenia. W systemie wykorzystuje sie kierunkowe promienniki podczerwieni o mocy 500W,
ktore w razie potrzeby moga by¢ zwielokrotnione. Sterowanie uktadem odbywa sie poprzez termostat.
Gwarantuje to automatyczng prace urzadzenia.

Zamocowany uktad sktada sie z promiennika podczerwieni wraz z przewodami podtgczonymi do
puszki przytaczeniowej. Przytacze zasilania wraz z zabezpieczeniem znajduje sie wewnatrz puszki
przytagczeniowej mcr HTPP montowanej na obudowie wentylatora. Zasilanie 230V doprowadzamy
przewodem z tablicy sterujgcej mcr Omega. Aktywacja napiecia podczas wystapienia alarmu.

W przegladach okresowych sprawdzac czy na promienniku nie zalegajg ciata obce w postaci lisci lub

innych tatwopalnych przedmiotow. Dostep do promiennika mozliwy jest przez otwor serwisowy jednostki
napowietrzajace;j.
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Element opcjonalny
- nie jest niezbedny
mer HT do prawidtowej pracy
uktadu mcr EXi-F

[L1] N |PE]

WZ - kabel zasilajacy klienta

PP - puszka przyfaczeniowa na elewacji wentylatora
W1, W2, W3 - kable OLFLEX HEAT 180 SiHF 3G2,5
X1:D - dolne tory listwy zaciskowe] X1

X1:G - gdrne tory listwy zaciskowej X1

G1, G2 - promienniki*

*Dla wersji mcr HT 500W motowac tylko promiennik G1,
dla mcr HT 1000W oba promienniki

MCR HTPP
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Rysunek 30. Schemat potaczen wewnetrznych uktadu HT.

Dane techniczne puszki przytgczeniowej mcr HTPP

Zasilanie 230 [V], AC
Zabezpieczenie Bezpiecznik topikowy, szybki 8 [A]
Temperatura pracy -25+55 [°C]
Stopien ochrony obudowy IP44
Wymiary 220 mm x 170 mm x 86 mm
Montaz Do ptaskiej powierzchni, za pomoca 2 $rub
Przepusty kablowe Przepusty kablowe 3 dtawnice PG13,5 z uszczelka
Przytaczenie elektryczne Maksymalna srednica zyt przewodow 2.5 [mm?]
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9.15. Separatory sieci mcr SEP

W przypadku obiektow wielkoobszarowych w ktdrych odlegtosé pomigdzy kolejnymi elementami petli
komunikacyjnej wynosi ponad 250 m dla zapobiegnigcia zaniku sygnatu sieciowego stosuje sie
separatory sieci mcr SEP. Dla potrzeb wymagan sieci zostaty opracowane dwa warianty separatorow:

e mcr SEP1 - wariant dla sieci mcr BUS
e mcr SEP2 - wariant dla sieci RS485

©]

mcr SEP

mercor.
4

Rysunek 31. Widok ogolny separatora sieci mcr SEP (wymiary: bez dtawnic: 220 mm x 170 mm x 86 mm,
z dtawnicami: 247 mm x 170 mm x 86 mm).
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L H REF L H REF
24V DC MCR BUS MCR BUS

Cyfrowy przetwornik cisnienia mcr ICSpro Cyfrowy przetwornik cisnienia mcr ICSpro

Rysunek 32. Schemat blokowy podtaczen mcr SEP.
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Podstawowe parametry techniczne mcr SEP

Zasilanie 24 VDC #15%
Maksymalny pobor pradu 250mA
Stopien ochrony obudowy IP54

Materiat obudowy PC, PS, ABS

5.16. Przetwornik temperatury

Przetworniki temperatury w systemie mcr EXi-F stuza do okreslenia kierunku przeptywu powietrza
w systemach rewersyjnych. W ofercie Mercor Light&Vent sp. z o. 0. stosowane s3 2 rodzaje
przetwornikow: serii MB oraz serii AR.

65

+ *

42

+ +
=

I
Rysunek 33. Widok ogdlny i podtaczeniowy przetwornika temperatury serii MB.

zaciski opis
1 wejscie zasilania +9...30 Vdc

2 wejscie zasilania 0Vdc
3 A RS485
4 B RS485
24
ald]
&4
’_'_,_.,d-’r@ @1“‘-\-\__\_\_\
g
T 11—
@ | -

55

Rysunek 34. Widok ogdlny przetwornika temperatury serii AR.
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zaciski opis
1-2 wejscie zasilania 9..36 Vdc; 9...28 Vac
3 *RS linie interfejsu RS485
4 -RS
zwora terminujaca linie interfejsu RS485
JP1 rezystorem 120 Q (terminacja wtaczona gdy JP1
zwarte)

5.17. Czujniki magnetyczne (kontaktrony)

Czujniki magnetyczne mogg by¢ wykorzystywane w tablicach mcr Omega do kontroli pozycji drzwi i
okien. Urzadzenia te sktadajg sie z dwdch czesci: czujnika magnetycznego oraz magnesu. Przy
zamknigtych drzwiach i oknach magnes oraz czujnik stykaja sig ze soba czotowo. Otwarcie okna/drzwi
powoduje oddalenie sig magnesu od czujnika magnetycznego powodujac przetaczenie stykow czujnika.
Czujnik moze wystepowacé w dwdch wariantach podtgczen:

Wejscie Z,

MAGNES
<>

Wejscie Zn o——

COM o COM o—————*

Rysunek 35. Sposoby podtaczenia czujnikow magnetycznych (kontaktronow).

Bez kontroli ciggtosci linii - wykorzystany jest tylko styk normalnie zamknigty czujnika
Z wykorzystaniem kontroli ciggtosci linii - dzieki parze rezystoréw parametrycznych jest mozliwe
rozroznienie przerwania obwodu a poprawnym rozwarciem potgczenia czujnik - magnes

Specyfikacja techniczna czujnikow magnetycznych

Typ czujki NC / 2EOL/NC
Rezystory parametryczne 2x1,1kQ
Maksymalne napiecie przetaczalne kontaktronu 20V
Maksymalny prad przetgczalny 20 mA
Opornosc przejsciowa 150 mQ

Klasa srodowiskowa I
Wilgotno$¢ maksymalna 93+3%

Zakres temperatur pracy -10°C = 55°C

5.18. Presostat roznicowy

Urzadzenie stuzy do monitorowania uruchomienia jednostki nawiewnej, stosowany jest w systemach
z jednostka rezerwowa. W przypadku braku zadziatania jednostki podstawowej mcr Omega przetacza
uktad uruchamiajac jednostke rezerwowga. Presostaty posiadajg przytagcza srubowe oraz wyjscie
stykowe. Rdznica cisnien, nadcisnienie lub podcisnienie powoduje ugiecie membrany i zwarcie stykow.
Wartos¢ przetgczenia jest wybierana pokrettem, ktére powoduje zmniejszenie lub zwigkszenie sity
nacisku na membrane. Cykl zatgczania i wytgczania odbywa sie ze statg histereza. Presostat montuje sie
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bezposrednio na wentylatorze przy pomocy uchwytéw i wkretow montazowych. Krécce przytgczeniowe
umieszcza sie w kanale wentylacyjnym i taczy wezykiem elastycznym z presostatem wg podanych nizej
schematow. Odizolowane i zarobione przewody wprowadza sie do obudowy poprzez dtawik do zaciskow
srubowych (nie ma koniecznosci uzywania ztgczek konektorowych).

Presostat nalezy zamontowac na obudowie wentylatora i ustawi¢ na maksymalng wartos¢ cisnienia 30
Pa.

85

@ 4,5

Rysunek 36. Widok ogolny presostatu roznicowego.

Wejscie cisnienia PI (+) jest podtaczone za wentylatorem.
Wejscie cisnienia P2 (-) jest podtaczone przed wentylatorem.

X5.1 |
14 [15
=
=
- T+
P2 P
> @ > .
Presostat ®—2No

\w kanale 3

wentylatora _.\._
podstawowego | coM 1NC
styk zwarty = praca P

Rysunek 37. Schemat elektryczny presostatu roznicowego serii LF lub DW.
6. PODEACZENIE ELEKTRYCZNE

Do elementdw systemu mcr EXI-F nalezy zapewnic¢ odpowiednie zasilanie, gwarantujace doprowadzenie
sygnatu sterujgcego lub napiecia do urzadzenia, w przypadku wystapienia pozaru. Podtaczenie
elektryczne nalezy wykonac¢ doktadnie wedtug zataczonego schematu i zgodnie ze wskazowkami
przedstawionymi w pkt. 5 niniejszej dokumentacji. Powinno by¢ wykonane przez osobe z potwierdzonymi
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kwalifikacjami elektrycznymi, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami. Wszelkie prace kontrolne systemu,
nalezy wykonywac tylko po odtgczeniu urzadzenia od zasilania.

Przyktadowy schemat podtgczenia elektrycznego dla typowego uktadu przedstawiono na rysunku
ponizej.

panel sterowania panel sterowania
recznego PSR recznego PSRC

9 wersja standard opcja dia duzych odlegtosci

HTKSH FE180/PHI0 3(5)x2x1

[~

Kontrola wykonania sterowania
Uruchomienie z PSR
SzKodzenie
Alarm pozarowy
Zdalny reset

RAZIYN

HTKSH FE180/PHI0 4x2x1
HTKSHekw FE180/PHS0 2x2x 1

TS mcr Omega RS485 BUS Zasilacz
buforowy z
akumulatorami

Wejécia pomiarowe

F + mcr ICRpro | Wyjscia i wejécia systemowe
T

YDY 2x1

&
>
[a)
>

7
I I
= N § oL
(P2 /I
T
[
1:\
1

HTKSH 2x2x0,8
HTKSH 2x2x0 8
HTKSH 2x2x0 8

HTKSH PHI0 3x1,5
HTKSH PH90 3x1,5

HDGszo 3x15

NHXCH FE180 PHI0/ES0 0,6/1 kV 5x ...

HTKSH FE180/PH30 3x2x1
HTKSH FE180/PHS0 3x2x1

<
. Cyfrowy przetwornik cisnienia mcr ICS z nr adresu

®
,_@_Zl Kanalowa czujka dymu

3x400 VAC/50Hz z obwod6w zasilania gwarantowanego
A
1
E18¢
~E180
-E180

NHXCH FE180 PHS0/ESD 0,6/1 kV 4x

Jednostka napowietrzajaca mcr EXi-F

|
|
|
|
|
|
|
!
|
|
|
|
Vo w
’

1
G
P
¥ M| ! } ]
! [
nE__ = ; e
| peo oyl \ /
| H
I |
e HT sicac o
! 14n } | : M @_Zl Przepustnica lub Klapa z opisem sitownika
I
= |
Lo fgheed ] ]
oro KCD }KCD »
4®_|Z|7 F +mcr ICRpro | Falownik oraz uktad regulacyjny
-0 ,
I |

System antyoblodzeniowy mcr HT

Rysunek 38. Pogladowy schemat elektryczny urzadzen systemu EXi-F: podtaczenia elektryczne,
sugerowane rodzaje przewodow tablicy sterujacej mcr Omega.
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HTKSHekw FE180/PH90 4x2x1

MODUL STERUJAC Komunikacja mcr BUS
Systemu S5P Uszkodzenie

VY AL

a]
arm pozarowy sirefa 2

o mer ICP
a MKR
% Wejscia pomiarowe Sterowanie klapami transferowymi Sterowanie szybkimi przepustnicami
E T T T ] ]
2 El E: EI - pa o éBEE) ~—_maksymalnie 15m
E g 8 8 31 § & ke
XL olol A& x| x| x| >
Ng = ?‘l >+ | |||
ol 5 g = T|T] > > olololo
o Y| ] oo ol v o|D(3|D
= g5 3 S 3 2 e
Sls d ) (o == gjaaa
OIE g ¢ = [ == s|=il=]l=]
Tla =1 Sl Sl EE o|o|ole
s a 2 ol o ) S e
m; ﬂ' o al ﬁﬁ [T [T [T [T
ik 3 B 3 ol oI0d
w2 2 =2 = G4 alaladla
wle ] o o (o]l IITTT
6] | ] o TiT | |
aR o q o :
L5 | I | Puszka przylgczeniowa
& | | |
| | |
L | (M ofofolo
é @ @ BFL. BFN, BF | 5| 5¢| ¢
WIN|N| N
olololo
Strefa 1 4@, S|P/
o faml e
BLEBE s, [=1/=]=]
|||
Ll
(W [ | ()
wlwnlnln
0000
o) [m]m](m]
IITTT

0

NMQ, LMQ, SMQ

¢

NMQ, LMQ. SMQ

:

NMQ, LMQ, SMQ

:

NMQ, LMQ. SMQ

Rysunek 39. Schemat elektryczny podtaczenia regulatora przedsionkowego mcr [CP z obstuga 2
korytarzy oraz 4 szybkich przepustnic.

Regulator przedsionkowy obstuguje od 2 do 4 przepustnic oraz klapy wentylacji pozarowej montowanych
na kanatach napowietrzajgcych oraz moze sterowac klapami wentylacji pozarowej zamontowanymi na
uktadzie szybkich przepustnic.
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JEDNOSTKA NAWIEVWNA EXiH
przepustnica wentylator
dysza wlotowa wytacznik kanatowa

serwisowy czujka dymu

SSP HTKSH FE180/PHI0 4x2x0,8

3x400v

T 6
(& 5
-> i
kierunek przeplywu
powietrza
i & ‘ ‘
‘ . HTKSHFE180/PHS0 3x2x1
%000 500W/1000W do 50m
NHXCH FE180/PHQ0 4x...
YnTKSY 22x0.8 lub HTKSH PHO 2x2x0,8
YDY 2x1 ub HTKSH PHO 2x1
Cyfrowy przetwomik cisnienia mer ICS pro
{Uwagal Monta2 przewodami do dotul)
HTKSH FE180/PH0 1x2x1
HTKSH FE180/PHO0 skw 1x2x1
] HTKSH FE180/PHO0 ekw 1x2x1
Punkt pomiaru cignienia Punkt porniaru cisnienia
Cyfrowy przetwomlk clsnlenla mer ICS
HTKSH FE180/PHI0 1x2x1
Q HTKSH FE180/PHS0 ekw 1x2x1
=5 HTKSH FE180/PHS0 ekw 1x2x1
Punkt pomiaru cisnienia Punkt pomiaru cisnienia
PO BTIROHOMA LI
QOO ® HTKSH FE180/PHO0 4x2x1
o
Panel Sterowania Recznego
LEGENDA:

——  przewody elektryczne

— rurka silikonowa @8 mm w ostonie RL
+ przestrzen o podwyzszonym cisnieniu
- przestrzen o obnizonym cisnieniu

Rysunek 40. Okablowanie podstawowej jednostki EXi-F.
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przepustnica
podwaéinej czerpni - normalnie zamknieta

=4
| dysza wlotowa lub czerpnia
przepustnica E
podwdinej czerpni - normalnie otwarta
F thica
dysza wlotowa lub czerpnia kanatowa ekl
czujka (xm u/j / ,J_wen L Tablica Sterownicza
A / L - 7 mer Omega
E ) SSP HTKSH FE180PHOD 40,8
# A foi g
Kerunek - 3%400V
przeplywu 3 % 400V
pometiza . i
FE180/PHO0 4x... 7
' HDGs FE180/PHS0 3x1,5 S ‘
YnTKSY 2x2x0,8 lub HTKSH PHO 2208 /
YDY 2x1 lub HTKSH PHO 2x1
== HTKSH FE180/PHS0 3x2x1
FE180/PHI0 3x1,5
. HTKSH FE180/PHE0 3x1
Cyfrowy przetwomik cignienia mer ICS
{Uwaga! MontaZ przswodami do dolul)
HTKSH FE180/PHI0 1x2x1
HTKSH FE180/PHI0 ekw 1x21
wrs HTKSH FE180/PHI0 ekw 1:x2x1
Punkt pomiaru ciSnlenia Punkt pomiaru ciSnlenia
Cyfrowy przetwomlk ciénienia mer ICS
HTKSH FE180/PHI0 1x2x1
HTKSH FE180/PH0 ekw 1x2x1
=ik HTKSH FE180/PHI0 ekw 1x21
Punkt pomiaru ciénienia Punkt pomiaru ciénienia
LT R, RN
eCee HTKSH FE180/PHE0 4x2x1
@
Pane! Sterowanla Recznego
LEGENDA:

przewody elekiryczne

rurka silikonowa @8 mm w ostonie RL
przestrzen o podwyzszonym cisnieniu
przestrzen o obnizonym ci$nieniu

Rysunek 41. Okablowanie jednostki EXi-F z uktadem dwoch czerpni.
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Oznaczenig Potaczenia elementow automatyki Typ kabla
na schemacie
AK Kabel zasilania gwarantowanego NHXCH FE180/PH90 4x przekroj
3x400V dla WENTYLATORA EXi-F zaprojektowany
AK? Kabel zasilania gwarantowanego NHXH 5x przekroj
3x400V dla TS OMEGA zaprojektowany
CP1 Przewadd zasilajgey/sterujgcy 24VDC HDGs FE180/PH90 3x1.5
(podwdjna czerpnia lub klapa went. poz.) g
Przewod zasilania 24VDC
CP2 (przepustnica przy wentylatorze) YDY 2x1 lub HTKSH PHO 2x1
CP3 Przewod monitorowania YnTKSY 2x2x1
CP4 Przewod zasilania antyoblodzenia mer HT HDGszo 3x1,5
CP5 Przewod zasilania klapy mer LAM HDGs FE180PH90 2x1
DP1 Przewod do kanatowej czujki dymu KCD HTKSHekw FE180/PH90 3x2x1
DP2 Przewod komunik. do przetw. mer ICS/ICP |HTKSHekw FE180/PH90 1x2x1
DP3 Przew. zasil. gwarantowanego 24VDC HTKSH FE180/PH90 1x2x1
DP4 Przew. do panelu ster. recznego mcr PSR |HTKSH FE180/PH90 4x2x1
Przew. do panelu ster. recznego mcr PSRc |HTKSHekw FE180/PH90 2x2x1
DP5 Przewod sterow. sitownikow n=1,2 lub 4 HTKSHekw FE180/PHO0 (n+1)x2x1,5
PS Przewdd dostarczany z sitow. 0,8m od ICP -
R1 Prz. ci$. do przetw. cis. mcr ICS max. 5m  |rurka silik. fi 8 mm w ost. RL
Przewody:
ALARM SSP (NC)
T 4
Ep1 Botwisrdzenis Pracy (NG} HTKSH FE180/PH90 4x2x0,8
Awaria zbiorcza (NC)
Reset (NO)
Przewody:
EP2 Awaria zbiorcza (NC) HTKSH FE180/PH90 2x2x0,8
ALARM SSP (NC)
EP3 Przewod aolos: HTKSH FE180/PH90 1x2x0,8
ALARM SSP (NO)
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Legenda:

g -Szybka przepustnica SRC

e

- Przepustnica

—[AE) - Pomiar statycznej roznicy ci$nien -
B przewody impulsowe @8

kcp - Kanatowa Czujka Dymu
O

mer ICP| - Cyfrowy regulator ci$nienia
E— Uwaga! Montaz przewodami ci$nieniowymi do dotu

ICr)nscr - Cyfrowy przetwornik ci$nienia
ro
P Uwaga! Montaz przewodami ci$nieniowymi do dotu

mer ICS

- Punkt pomiaru cisnienia

|
+
mcr ICS

mcer PP

- Puszka podtaczeniowa, n-liczba szybkich sitownikow

@ @ @ - Typ (seria) sitownika

- Panel Strowania Recznego

U2 - Ukiad przetacznia czerpni
HTPp - Ukfad antyoblodzeniowy mer HT

NP - Uktad nawiewu do przedsionka

NKs - Uktad nawiewu do klatki schodowej

- Klapa wentylacji ppoz.
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KD EXi-F ...
DP1— R
AK1 \<d )
el bl
CP3—+—CP2
AK2 “iST_F; DP2
J TsOMEGA |EP2Z 7 D‘LPZ DP3 [
B LR
..... kW mcr ICS R1 R1 mcer ICS
DP4—
».'_'}C)@C)G
PSR

Rysunek 42. Schemat ideowy okablowania jednostki podstawowey.
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o b A

—TBENI»“ VA AN alBEN]ﬂ
CP1—‘ | KCD KCD |
L___?_____i— QZJ
DP1— EXi-F ... BF
DP1 N z
AK1 'C\} | S
\\____,// \'_
¥ O kW
CP3—+—CP2
SSP
AK2 <+ DP2
) Tsomeca |EP2 | DP2 5,
i | p mcr
3x400V N.KS . ICS pro
. [ |Kp : 4
..... kW mer ICS R1 R1 mer ICS
DP4—
SR

Rysunek 43. Schemat ideowy okablowania jednostki podstawowej z uktadem dwoch czerpni.
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KCD EXi-F ...
DP1— N 4
AK1 1 ) M
A kW]

AK2 <> pp2
; TsomEGA |EP2 7 D[PZ DP3 [ ./
3x400V N.KS F——lics pro
iy - [Bp) — +
..... KW el R R1 P
DP4—
PSR

Rysunek 44. Schemat ideowy okablowania jednostki z systemem antyoblodzeniowym mcr HT.

REENISAY PR NIRENH
i
CPt— | KD KCD |
g,:?_____?__u?g
DP1—
DP1—H
AK1
]
CP3—}T—CP2
AK2 ‘irsg—Dpz
TS OMEGA |EP2 DP2
J I | D.P3 mcr
3x400V N KS { B8 pr
N ®L
..... kW mec:1BS R1 R1 mer 1CS
DP4—
[eXeXeX ol
@
PSR

Rysunek 45. Schemat ideowy okablowania jednostki z uktadem dwoch czerpni i systemem
antyoblodzeniowym mcr HT.
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EXi-F ...UP |-

FEIR =

DP1—

AK2 T DP2
J TSOMEGA |EP2 7| "DP2 o, m——

|
3x400V N.KS 1 ICS pro

[Bp] T

..... kW meriCS [R1 TR" meriCS

DP4—

PSR

Rysunek 46. Schemat ideowy jednostki pionowej z klapg mcr LAM.
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KCD EXi-F ... |BF
DP1— 7 %
AK] ] ) i
- KW L
CP3—j—CP2
SSP T —1Ap[ ] g
mer|CS merlCS
AK2 <T> DP2 - \7—‘ "
TS OMEGA EP2 L DP2 DP3 EP3 SAP
| I T MCGT
3x400V N.P ——A1CS pro
24VDC i
[.
..... kW ¥
| |
— 24VDC DP3\[ EP3sap
— ICS pro |
Co oo — ’_AF‘ +
Pg}R merlCS [R,I [R'] merlCS

Rysunek 47. Schemat ideowy okablowania jednostki dla napowietrzania przedsionkow.

Wersja mcr EXI-F 25.12.11.3 Strona 55/98



DTR - mcr EXi-F

Bmercor

oy o o o =
jmen [Fw %] [FxA w[BEN |
| !
CP1— | KCD  KCD |
e e
DP1— ¥
DP1—1 =
AK1 >
Al -
CP3 CP2
SSP 24VDC SSP
AK2 [€x>- DP2 =
TS OMEGA |EP1 il lcp |[EP2CP1CP3
i IcP
3x400V N.P =

DP2+
DP2-

|

DP2.
DP2-

|

SSP

H&—f—>
EP2cP1CP3

Rysunek 48. Schemat ideowy okablowania jednostki z regulatorami szybkich przepustnic mcr [CP

zabezpieczonymi klapami wentylacji pozarowey.
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CP1—I KCD KCD }
e B
DP1—|
DP1—
AK1
A
d [
e SSP 24vDQ SSP DP3
<r> DP2DP2 —> [EPa
TSOMEGA |EP1 - ) H;g EP2CP1CP3
N S DP4 PS
3x400V N.P }f—’ == | N '_LA@‘WD
cp
cP fee ]
KW Be [Be]
?_Rol mer ICS
'
DP2+
DP2-H
|
SSP DP3
e—t—>
e |EP2cP1GP3
DP4 | 24vDg PS
NP1 H BEEPSZY |
‘lﬁ%s merbR 08 SMa
mm poe SRC
—R1 R1
|
DP2-
DP2-+ -
‘ [
24vVDQ SSP OP3
| mer [EpaceiCP3
— DP4 | | 2avDg P8
N.PO j'ﬁgqm_‘u o
L=z |

Rysunek 49. Schemat ideowy okablowania jednostki z regulatorami szybkich przepustnic mcr [CP
zabezpieczonymi klapami wentylacji pozarowej w oddaleniu od regulatora z wykorzystaniem puszki mcr

PP.
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DTR - mcr EXi-F
. ’T’ B
24VDG. SSP DP3
%; _< “ 3
bee o | o8 [EPICHYRFS
DP4
NP -
s | L -
CP3 ;
Bl [ rs —
‘»_ R1 R1 merICS § 5
+ oL L
meriCS
Ap2 -
— Wmcrlcs
_}_
% merlCS

Rysunek 50. Schemat ideowy podtaczenia do regulatora szybkich przepustnic mcr ICP czterech szybkich
przepustnic przez puszke mcr PP.
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TS mcr OMEGA

12345678
XB ¢ © @ @ °0 ¢

2l S
[ I N O
H | |
i | |
I 1
i |
H | I
i | i
H | i
i | i
: oo
i | |
| | i
| | |
i | |
¥ i | |
Zasilacz | | |
B i i
24V DC | N toopt | LR bl
g i T 5L e+ =i -
L 11 6M &
Opcjonalne zasilanie 24V 7CM ¢
DC z innego zasilacza Loop 2
pozarowego np. mer 8L
Omega pro
OM G
10CMe

Rysunek 51. Schemat blokowy podtaczenia przetwornika ciesnina mcr ICS Pro w uktadzie klatki
schodowej - pojedynczy przetwornik.

r““‘
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|
|
et
|
|
|
|
L

-XB
ICSpro nr 1
Loop 1 pt
Supply St e
14y M . =
2GND 7CM Of |
SAPIN Loop2 i
o 3N 8L - kY
o 4CH am &*L,'i*
wncmol| 1
ICSpro nr 2
Loop 1 ’__J:
Supply L £
‘ j
1+v 6M S !
2GND 7CcM o} |
SAP IN Loop 2 i __________ i
o 3N 8L ep—— !
o 4cm 9u = e =
10cH o

Rysunek 52. Schemat blokowy podtaczen przetwornikow ciesnina mcr ICS Pro w uktadzie dwustawnym
klatki schodowej - dwa przetworniki.
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Rysunek 53. Schemat blokowy podtgczen przetwornikow ciesnina mcr ICS Pro w uktadzie klatki
schodowej z wydzielonymi przetwornikami w czesci podziemnej wzbudzanymi przez SSP.
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Rysunek 54. Schemat blokowy podtgczen przetwornikow ciesnina mcr ICS Pro w uktadzie
przedsionkowym.
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Rysunek 55. Schemat blokowy podtgczen przetwornikow ciesnina mcr ICS Pro w uktadzie
przedsionkowym tgczonych w dwoch petlach komunikacjyi.

6.1. Podtaczenia elektryczne urzadzen do tablicy mcr Omega

6.1.1. Wentylator napowietrzajacy jednostki EXI-F

Tablice sterujace sg dedykowanymi uktadami automatyki (dobierane sg do okreslonej mocy wentylatora)
dla kazdej jednostki napowietrzajgcej mcr EXI-F. Szczegotowe schematy podtgczeniowe dostarczane sg
wraz z tablicg sterujgcg w formie zatgczonego dokumentu oraz naklejek na wewnetrznej stronie
drzwiczek szafy mecr Omega.

Silnik wentylatora zasilany jest napieciem 3x400VAC z tablicy mcr Omega.
X1
1 2 3 PE

P = x kW 2

Wentylator napowietrzajgcy
Rysunek 56. Schemat elektryczny podtgczen wentylatora.
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Rysunek 57. Sposob przygotowania przewodow krok po kroku.

6.1.2. Wytacznik serwisowy

Jednostki napowietrzajgce mcr EXI-F moga zosta¢ wyposazone w wytaczniki serwisowe, stuzg one do
odciecia zasilania wentylatora w przypadku koniecznosci dokonania inspekcji lub konserwaciji.

— |
. -
| SN~ | silnik elektryczny
i \./I \ - I
| W7 i
L |
o = =
] I
! o - W @ !
| \ ‘-.E \_\ | wytacznik serwisowy 3—polowy
' J I
| \

PE L1 L7 L3
Rysunek 58. Schemat elektryczny wytacznika serwisowego wentylatora jednostki napowietrzajacej.

UWAGA:

Zakaz uzywania wytacznika serwisowego podczas pracy jednostki napowietrzajacej. Uzycie
wytacznika serwisowego podczas pracy jednostki napowietrzajgcej spowoduje uszkodzenie regulatora
obrotow znajdujgcego sie w tablicy sterujgcej mcr Omega.

6.1.3. Przepustnica odcinajaca

Jednostki nawiewne systemu mcr EXI-F moga zastaC wyposazone w przepustnice
wieloptaszczyznowe z sitownikiem Belimo serii BF/BFL/BFN lub Mercor MF/MLF. Podczas stanu bez
alarmowego przepustnica pozostaje w pozycji zamknietej zapobiegajac wychtadzaniu sie przestrzeni
chronionej. Zanik napiecie powoduje otwarcie przepustnicy - pozycja bezpieczna.
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.
2 1 =
S6 |84 |SE s3 |81 |s2
Ci RIS
87° 3°
Sitownik 24V Sitownik monitoring
Pzepustnica Przepusinica wentylatora M1
wentylatora M1 -
(normalnie zamknieta "gorna” | "dolna” krancowka

Rysunek 59. Schemat elektryczny podtaczen sitownika przepustnicy odcinajacey.

6.1.4. Klapy nadcisnieniowo-upustowe mcr PLD

Standardowo urzadzenia wyposazone sg W przepustnice wieloptaszczyznowe (materiat wykonania:
aluminium, typ: przeciwbiezne) z sitownikiem ( typ: BF /BFL /BFN, zasilanie 24VDC) ktore stuzg jako
elementy przeciwdziatajagce swobodnemu przeptywowi powietrza, podczas gdy urzadzenia nie pracuja.

Zanik napiecie powoduje otwarcie przepustnicy - pozycja bezpieczna.

Dodatkowo zestaw mozna wyposazy¢ w systemy przeciwoblodzeniowe.

Mg b . ot
RN TR s e
k- -
() TU O

Sitownik 24V Sitownik monitoring
Pzepustnica Przepustnica PLD (PL)

PLD (PL)
(normalnie zamknieta)| "gérna” i "dolna" krancowka

Rysunek 60. Schemat elektryczny podtgczen sitownika Belimo serii BF, BFL, BFN.

6.1.5. State rozszczelnienie systemu mcr RPC

Standardowo urzadzenia wyposazone sg w przepustnice wieloptaszczyznowe z sitownikiem (typ: BF
/BFL /BFN, zasilanie 24VDC) ktore stuzg jako elementy przeciwdziatajgce swobodnemu przeptywowi
powietrza, podczas gdy urzadzenia nie pracuja. Zanik napiecie powoduje otwarcie przepustnicy - pozycja
bezpieczna.
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-X7
L —— b b
1 2 3 8 10
2 1 — =
RO T Y
S6 |84 |85 33 81 |s2
O T o
87° 3°
Sitownik 24V Sitownik monitoring
Pzepustnica Przepustnica RPC
RPC -
(normalnie zamknieta)| "gorna" i "dolna" krancowka

Rysunek 61. Schemat elektryczny podtaczeri mcr RPC.

6.1.6. Podtaczenie tablicy sterujgcej mcr Omega z SSP

X3 |
7 |8
E'

Sygnat SSP

alarm pozarowy |

styk rozwarty=alarm

Rysunek 62. Podtaczenie sygnatu SSP (ALARM poZarowy) do tablicy mcr Omega niezbednego do
uruchomienia i pracy uktadu mcr EXi-F.
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Centrala Centrala Centrala
SSP SSP SSP

Sygnat do SSP: Sygnat do SSP: Sygnat do SSP:
Awaria zbiorcza Wykonanie ) Uruchomienie z
centrali procedury alarmu - panelu

pozarowego sterowania

Sygnat SSP recznego

Styk zwarty = Styk zwarty = 'RESET |
awaria wykonanie KASOWANIE ALARMU Styk zwarty =

procedury uruchomienie

k zwarty=RESET]

Element opcjonalny
- nie jest niezbedny
do prawidtowej
pracy uktadu mcr
EXi-F

Rysunek 63. Podtaczenie sygnatow opcjonalnych SSP do tablicy mcr Omega.

6.1.7. Schemat podtgczen automatyki z wentylatorem rezerwowym

S T}

Wentylator podstawowy Wentylator rezerwowy

Rysunek 64. Schemat elektryczny podtaczen wentylatorow.

X5.1
14 15

10kQ

Presostat

w kanale
wentylatora
podstawowego
styk zwarty = praca

Rysunek 65. Schemat elektryczny podtgczen presostatu.

Smercor
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6.1.8. Schemat podtaczen automatyki dla wentylatoréw z uktadem pionowym

X1

u V. W PE

M

3

-M1

P =x kW
Wentylator napowietrzajgcy

Rysunek 66. Schemat elektryczny podtaczen wentylatora.

X533 1 L
1 2

'BR [N

M IJ
Klapa LAM
24\VDC

Otwarcie klapy - ,+” - brazowy, ,-, - niebieski
Zamkniecie klapy - ,-” - brazowy, ,+, - niebieski

Rysunek 67. Schemat elektryczny podtaczenia klapy LAM.

Specyfikacja potagczen mcr LAM
Rodzaje przewodow

Rodzaj elementu Funkcja Zrédto zasilania (sugerowane dla maksymalnie
50m)
mcr LAM Zasilanie Tablica mcr Omega HDGs 2x2,5
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6.1.9. Schemat podtaczen automatyki dla uktadu przetaczania / podwadjnej czerpni

X8 L L

41 /2 43

) !

3 2 1 2
EMJ IMQ

Przepustnica Przepustnica

Przepustnica Przepustnica
czerpni NO czerpni NC
(normalnie otwarta) | (normalnie zamknieta)

Rysunek 68. Schemat elektryczny podtaczen dwoch przepustnic uktadu przetgczania czerpni.

6.1.10. Schemat podtaczen automatyki dla uktadu przedsionkowego

& /‘A ?A‘;‘mm- .- ‘,d

Przyktadowy schemat podtaczenia przedstawiono na rysunku 31. Podtaczanie sitownikow do
regulatora odbywa sie tylko przez dedykowanag puszke przytaczeniowa. Puszka wyposazona jest
w bezpiecznik topikowy. Catkowita dtugos¢ przewodéw miedzy regulatorem a sitownikiem nie moze
przekroczy¢ 15 m.

Wersja mcr EXI-F 25.12.11.3 Strona 68/98



O

Klapa nadcisnieniowo-upustowa

Przepustnica korytarza 1

Przapustnica
przedsionka 1

Przapustnica
korytarza 2

DTR - mcr EXi-F
10kn 10kN
e -
wa e
mer ICP L H CMOuUT
[0 o] [0 o] [e|ele] [ele] |ele] [e]¢]
Pressure Sensorl  Pressurs Sensor 2 mar BUS CMIN CM IN Fault OUT
: %hﬂn &8
- ® 3 PC
Oampar 1 Dampear 2 Damper 3 Darnper 4
uouT - uour - uour- uouT -
|@ @l@ @@@' @'l@ @' @ @@
|@ @l@ @l@ @I |@ @l@ @@ @
uouT - U ouT - U ouT - U ouT -
® "‘g
S
wouT - BouT - pordd youT-
— elelele] |elelele|l |elelele] [ele|ele]
PRZYLACZENIOWA
[« ST ¥ b h om oW S T mo o B
u |y (- (1 u |y (- |1 u [y |~ (L u |y |- (1

Przepustnica
przedsionka 2

S mercor

£15m

Rysunek 69. Ogolny schemat blokowy podtaczen regulatora (obstuga 4 przepustnic przedsionkowych)

mcr ICP oraz mcr PP.
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mcr ICP!

S mercor

[ 3 1 [
OUTTIN | OUTTIN | [OUTTIN | -] BUS
30 |29 32 | 31 34 |33 [ 3% 36 |37 [ 38 [ 39
mer PP
[4T5T6T7] [BT9T10T11] (121314 J15 ] (A6 Ti7 18 [19[207]
[7 [8 19 [1011
o) X - 2
375 1 ]2 305 1 ]2 3|2 3015 T1 ]2
mer ICR pro
@ @

® ®
Control Damper 1

Control Damper 2

Control Damper 3
PRZEPUSTNICA_SRC_1

PRZEPUSTNICA_SRC_2

Control Damper 4

PRZEPUSTNICA_SRC_3

PRZEPUSTNICA_SRC_4

Rysunek 70. Schemat blokowy podtaczen regulatora mcr ICP w sieci komunikacyjnej z mcr Omega.

mcr ICP
Suppl! Supply Damper 1 Damper 2 Fault 1 Fault 2
+ 1+ ] -1- L [CM NO [NC [CM NO [NC [CM CM [NO CM [NO
12 3[4 516 71918 10 [12 |11 13 [ 14 15 | 16
T
Awaria
Zasilanie i N s S zbiorcza 1
24V DC
Styk zwarty
= awaria
Damper 1 Damper 2
Klapa ppoz 1 Klapa ppoz 2
normalnie zamknieta) (normalnie zamknieta)

Rysunek 71. Schemat blokowy podtaczen regulatora mcr ICP - opcja z obstugg klap wentylacji poZarowey.
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mcer ICP
Damper 1 Damper 2 Start 1 Start 2
INT [CM [IN2 INT [CM [IN2 IN_[CM IN_[CM
17 [18 [19 20 [21 22 23 |24 25 126
S6 |s4 |55 s3 |51 |52 S6 |54 |55 s3 [s1 |s2 T T B
=1 | L. |~ g | T
IREEEA IREEA ] ]
Damper 1 klapa ppoz Damper 2 klapa ppoz Alarm Alarm
pozarowy 1 pozarowy 2
"gérna” i "dolna” krancéwka "gérna" i "dolna” krancéwka styk rozwarty=alarm | styk rozwarty=alarm

Rysunek 72. Schemat podtgczeniowy wytgcznikow kraricowych klap wentylacji pozarowej i alarmow
SSP.

UWAGA:

Regulator ktory nie byt jeszcze konfigurowany znajduje sie w trybie klapy nadcisnieniowo-upustowe;j
i ustawiony jest na utrzymywanie nadcisnienia 50 Pa. Regulator mcr ICP mozna witaczyé w
petle komunikacji z mcr ICR pro i jest widoczny w aplikacji konfiguracyjnej z poziomu mcr ICR dopiero
po nadaniu mu adresu (ustawiane w aplikacji konfiguracyjnej sterownika). Mozliwos¢ zmian w
konfiguracji regulatorow przedsionkowych mcr ICP istnieje tylko po fizycznym podtgczeniu ich do
komputera z poziomu aplikacji konfiguracyjnej. W aplikacji konfiguracyjnej z poziomu mcr ICR mozliwy
jest tylko podglad stanu regulatora (ustawione parametry pracy). Jesli domyslna nastawa nie jest
odpowiednia nalezy zmodyfikowac konfiguracje sterownika. Pierwszym krokiem jest wybor wtasciwego
trybu pracy oraz w przypadku pracy sieciowej nadanie sterownikowi adresu. Nastepnie w przypadku
trybow I, lll oraz IV nalezy wykona¢ kalibracje. Brak kalibracji sygnalizowany jest czerwong diodg na
urzadzeniu oraz w aplikacji. Bez wykonania kalibracji urzadzenie nie bedzie reagowato na sygnaty z
systemu SSP.

Powyzsze prace wykonuje autoryzowany serwis Mercor Light&Vent sp. z 0. o.

Dla przepustnic stosowanych do uktadéw przedsionkowych, gdzie wykorzystywane sg szybkie
przepustnice stosuje sie sitowniki NMQ/LMQ/SMQ.
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6.1.11. Przetwornik roznicy cisnien mcr ICS pro

-XB = b b =
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T 8 1 2 3 4 5 6
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1 I [l ] | w zaleznogci sygnelu z SSP ‘
+1 - ) B | I od rezystor 10kQwpigé
T b L3 fafiel £ TR il o | kenfigureci |  styld 3-4 merICS pro ‘
e i Y o systerw |
Opcjonalne zasilanie RS L
[2] [Ele6l718f8Ji0] [3]4
24VDC =
Z innego zasilacza PR
pozarowego Cyfrowy przetwornik ciSnienia mer ICS pro
np. mer Omega pro)

Rysunek 73. Schemat elektryczny podtaczen przetwornika roznicy cisnien mcr ICS pro.

Podczas gdy przetworniki pracuja wyktadzie przedsionkowym nalezy je odpowiedni zaadresowac. Do
tego celu uzywa sie zadajnik kodu znajdujacy sie na ptytce wewnatrz urzadzenia:

Ustawienie | Brak zworki lub | Zworka w pozycii
zadajnika | zworka z lewe] |ADDR+10 (prawa
kodu strony strona)

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
10 20
11 71
12 77
13 23
14 (1) 23
15 (1) 23

WO~ m| || pa| =S

TMOO M E|w|lo| < alwla=|o

Prawidtowo zaadresowanie przetworniki pozwalajg na ich szybka lokalizacje co znaczgca skraca proces
konfiguracji i regulacji systemu wg. Ponizszego klucza:

- poziom, 0” - adres 0, poziom ,+1” - adres 01 itd.

- poziom ,-1" - adres 21, poziom ,-2" - adres 22, itd.

UWAGA:

Nalezy pamietac o rezystorach konca linii (INPUT) - 10 kQ, dostarczany razem z urzgdzeniem.
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6.1.12. Panel sterowania recznego mcr PSR / mcr PSRC

X4
R S bodd
1 2 3 4 5 6 8
-X1
B T L S T
Qf BAAI\

meluna% ZUHET :zem'-ar»:? Zielona

1

| 1

i L-|l - STOP
: 0-AUTO
(I |- START

W przypadku nie
podtaczenia mcr PSR
pomigdzy stykami 6 i8
oraz 7 18 zamontowac

rezystor 10kQ

BLOKAD A - $wiatto pulsacyjne
USZKODINIE - $wiatho state
ALARM POZAROWY

PRACA JEDNOSTKI MAWIEWNE J

ZASILANIE

mer PSR

Rysunek 74. Schemat elektryczny podtaczen panelu sterowania recznego mcr PSR.

mcr Omega

mer PSRe

Rysunek 75. Schemat elektryczny podtaczen panelu sterowania recznego mcr PSRC.

Do prawidtowej pracy mcr PSRC niezbedne jest wtozenie karty rozszerzen RS485 do modutu mcr MMS
pro [A0]. W celu wtgczenia obstugi mcr PSRC przez tablice nalezy ustawic¢ przetgcznik S5 w pozycji Il.
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Smercor

6.1.13. Wyniesiony panel sterowania mcr WPS

L1 N PE mcr BUS mor BUS

mcr WPS

Rysunek 76. Podtaczenie elektryczne panelu mcr WPS (U=230V AC).

6.1.14. Kanatowa czujka dymu

Kanatowa czujka dymu jest wyposazona w wyjscia przekaznikowe sygnalizujgce alarm (wykrycie

dymu) oraz sygnalizujgce alarm techniczny (serwis/awaria, tylko dla czujnika UG).

L Y S A S R K8 bbbl
8 9 10 |11 |12 |13 4 5 6 7 8 9
,,,,,,,,,,,, | L
g
R . Lo S N~ R
1 T2 6 7 9 10 1 T2 6 7 9 10
IN24V AC IN24V AC
\ f N\ 7
ALARM SERWIS/ ALARM SERWIS/
AWARIA AWARIA
KCD1.1 KCD1.2
TYP: UG-3-A40 TYP: UG-3-A40
Kanatowa czujka dymu czerpni NC Kanalowa czujka dymu czerpni NO
(normalnie zamknigtej} (normalnie otwartej)
6,7 zwarte=ALARM= wylgczenie 6,7 zwarte=ALARM= zamknigcie
wentylatora i zamknigcie czerpni NO i otwarcie czerpni NC
przepustnicy wentylatora 9,10 rozwarte=AWARIA
9,10 rozwarte=AWARIA

Element opcjonalny -

nie jest niezbedny do prawidiowej

pracy uktadu mcr EXi-F

Rysunek 77. Schemat elektryczny podtaczen kanatowej czujki dymu UG.
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IN24V AC | : IN24V AC |

ALARM ALARM

KCD1.1 i KCD1.2

TYP: SDD-_65-RAC | TYP: SDD-_65-RAC

Kanalowa czujka dymu czerpni NC ! Kanalowa czujka dymu czerpni NO
{normalnie zamknigtej) ! (normalnie otwartej}

7,8 zwarte=ALARM= wytaczenie i 7,8 zwarte=ALARM= zamknigcie
wentylatora i zamknigcie | czerpni NO i otwarcie czerpni NC
przepustnicy wentylatora |

i Element opcjonalny -
nie jest niezbedny do prawidtowej
pracy uktadu mcr EXi-F

Rysunek 78. Schemat elektryczny podtaczen kanatowej czujki dymu SDD-65-RAC.

6.1.15. System antyoblodzeniowy mcr HT

Element opcjonalny
- nie jest niezbedny
mcr HT do prawidtowej pracy
uktadu mcr EXi-F

Rysunek 79. Podtaczenie elektryczne tablicy mcr Omega systemu antyoblodzeniowego.
6.1.16. Podtaczenie sitownikdw stosowanych w mcr EXi-F

6.1.16.1. Sitowniki ze sprezyng powrotng

24V AC/DC

-+

1 o~

4 BN
1 2 S1 S2 S3 84 S5 S6
C ) L] )

5° - 80°
< _/—I_ _/l_<

Rysunek 80. Schemat elektryczny podtaczen sitownika Belimo serii BF/BFL/BFN. Sitowniki stosowane w
przepustnicach odcinajacych przy jednostkach nawiewnych mcr EX/-F.
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6.1.16.2. Sitowniki bez sprezyny powrotnej

24V AC/DC

- -

1 o~

L1

L1 R

1 2 3 S1 82 S3 84 S5 S6
C ) € J

- - 80°
< _/—I_ _/l_<

Rysunek 81. Schemat elektryczny podtaczen sitownika Belimo serii BE/BEE/BLE. Sitowniki stosowane w
przepustnicach w uktadach dwdch czerpni.

6.1.16.3. Szybkie sitowniki do regulatora przedsionkowego mcr ICP

24V AC/DC
1l ~
- +

—Y—4-DC(0)2...10V
|—U—>—DC 2...10V
0

0o
1235
C D

Rysunek 82. Schemat elektryczny podtgczen sitownika Belimo serii NMQ/LMG/SMQ.

7. PODLACZENIE PNEUMATYCZNE

Instalacja ci$nieniowa na zewnatrz budynku powinna by¢ prowadzona przewodem silikonowym
(odpornym na niskie temperatury) o srednicy wewnetrznej 8mm i maksymalnej dtugosci 12 m. Koncowki
przewodow hydraulicznych powinny by¢ zabezpieczone przed przypadkowym zatkaniem. Do tego celu
stuzg puszki zabezpieczajgce - punkty pomiaru ci$nienia dostarczane wraz z przetwornikiem mcr ICS.
Poprawna polaryzacja ,+ - przestrzen o podwyzszonym cis$nieniu, ,-, przestrzen odniesienia).

Podczas uktadania przewodow cisnieniowych nalezy zwrdcic¢ szczegolng uwage na sposéb montazu.
Przewody powinny by¢ uktadane ze spadkiem od przetwornika mcr ICS do punktow pomiaru cisnienia.
Przewody nie powinny by¢ montowane w sposdb zmniejszajgcy przeptyw. Zaleca sig uzycie elementow
taczeniowych oraz uktadanie przewoddw cisnieniowych w rurkach instalacyjnych np. typu RL natynkowo
lub podtynkowo jako dodatkowe zabezpieczenie przed uszkodzeniami mechanicznym.
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Rysunek 83. Zasada uktadania przewoddow cisnienia.
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W przypadku gdy punkty pomiarowe cisnienia znajdujg sie w znaczacej odlegtosci od przetwornika
cisnienia istnieje mozliwosc¢ zastosowania dodatkowego kompletu przewodow o dtugosci 5 m i $rednicy
8 mm (maksymalna taczna dtugosé przewoddéw cisnienia nie powinna przekraczaé 12 m). Dodatkowy
jeden komplet przewodéw wyposazony jest w 4 elementy tagczeniowe (2x ztgcze kolanowe, 2x ztacze

prostka).

|
e e

Rysunek 84. Dodatkowy komplet przewoddow cisnieniowych wraz z akcesoriami.

7.1. Podtaczenie przetwornika réznicy cisnien mcr ICS pro

S ~
) {7
P

\;»:. — .
g
— —

3
3

Rysunek 85. Widok przetwornika roznicy cisnien mcr ICS pro.

i)

@

Mcr |cg

Pungy
pomlaru clén/,,,,’ ’

Rysunek 86. Punkty pomiaru cisnienia.
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7.2. Podtaczenie regulatora przedsionkowego mcr ICP

Urzadzenie posiada dwie pary wejs¢, do ktorych nalezy podpia¢ silikonowe przewody prowadzace do
stref, ktorych rdznica cisnien ma by¢ mierzona. Pierwsze dwa ztacza od prawej strony s od strefy 1 (P1
wejscie gorne, P2 wejscie dolne), dwa kolejne ztgcza s3 od strefy 2 (P3 wejscie gorne, P4 wejscie dolne):

e P1- przestrzen o podwyzszonym cis$nieniu - przedsionek
e P2 - przestrzen odniesienia - korytarz 1
e P3 - przestrzen o podwyzszonym cisnieniu - przedsionek
e P4 - przestrzen odniesienia - korytarz 2

7 <)
O ZASILANIE

USZKODZENE

O

mcr ICP mercor.

Rysunek 87. Widok regulatora przedsionkowego mcr ICP.

Przedsionek z pojedyniczym korytarzem

wi
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Przedsionek z dwoma korytarzami
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8. PODLACZENIE MECHANICZNE ELEMENTOW SKEADOWYCH SYSTEMU

8.1. Jednostki napowietrzajgce mcr Monsun

Na schemacie ponizej przedstawiono przyktadowg standardowa zabudowe pozioma zestawu
wyrobow systemu mcr EXi-F. Rodzaj i ilo¢ wybranych elementéw moze odbiegaé od przedstawionych

na rysunku w zaleznosci od docelowo wybranej konfiguracji systemu.

3] wentylator w obudowie| 4) kanat (przewdd) 5) potgczenie
skizynkowej \ [ wentylacyiny | /| elastyczne
\ /
1) zabezpieczenie - \ | - _|4) kanat (przewod)
wiotu wentylatora| 7] przepustnica \ \ | / é) ttumik / wentylacyjny
'-\ \ ‘*. | / |" II.‘
Il\ﬂl \". ‘-.‘ || ! II‘ I‘."

\\ vl / ' Fo

@] _ |

N |

=> ( | ==

kierunek przeplywu \\_, |
powietrza \ :
\ _\_ i
K| \\ T !

N
\
\\
L?] puszka przytqczeniowa| 1\ _|8) kanatowa czujka
/ wigcznik serwisowy dymu

Rysunek 88. Przyktadowa standardowa zabudowa pozioma zestawu wyrobow dla systemu mcr EXi-F:
1 - zabezpieczenie wlotu wentylatora, 2 - przepustnica, 3 - wentylator mcr Monsun E1 w obudowie

skrzynkowej, 4 - kanat (przewod) wentylacyjny), 5 - potaczenie elastyczne, 6 - ttumik, 7 - puszka
przytaczeniowa / wtgcznik serwisowy, 8 - kanatowa czujka dymu.
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Rysunek 89. Podstawowe wymiary standardowey jednostki napowietrzajacej systemu mcr EXi-F 56-15,
63-1S w obudowie skrzynkowej - montaz poziomy.
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Rysunek 90. Podstawowe wymiary standardowej jednostki napowietrzajgcej systemu mcr EXi-F 80-15,
71-1S, 71-25 w obudowie skrzynkowej - montaz poziomy.
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przepustnica |—
Rysunek 91. Podstawowe wymiary standardowej jednostki napowietrzajacej systemu mcr EXi-F 90-1S,
90-2S, 100-1S, 100-2S, 100-3S w obudowie skrzynkowej - montaz poziomy.
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Rysunek 92. Montaz pionowy z klapg Zaluzjowa: mcr EXi-F 56- 1S UP, 63-15 UP.
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Rysunek 93. Montaz pionowy z klapa Zaluzjowa: mcr EXi-F 71-15 UP, 71-25 UP, 80-15 UP.
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Rysunek 94. Montaz pionowy z klapa Zaluzjowa: mcr EXi-F 90-15 UP,90-2S UP,100-15 UP,100-25 UP, 100-

3S UP.
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Przed posadowieniem uktadu pionowego nalezy przygotowac otwoér w stropie zgodnie z projektem
technicznym.

Typ maksymalny otwér w stropie
mcr EXi-F 56-1S UP, 63-1S UP 700x700
mcr EXi-F 70-1S UP, 70-2S UP, 80-1S UP 900x900
mcr EXi-F 90-1S UP, 90-2S UP, 100-1S UP, 100-2S UP,
100-3S UP 1100x1100

8.2. Tablica sterujgca mcr Omega

Standardowo tablica sterujgca mocowana jest do Sciany za pomoca kotkdw montazowych lub do
systemow montazowych za pomoca 4 srub M10.

8.3. Przetwornik roznicy cisnien mcr ICS pro

rmilejsce wprowadzania
przewodow podtynkowych

Yniejsce woprowadzania przewodGw
instalacfi natwnkowef

Rysunek 95. Wymiary montazowe przetwornika ICS pro.
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8.4. Panel sterowania recznego mcr PSR / mcr PSRC

165,15 5,6

82,6
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135,25 20,6

Rysunek 96. Wymiary dostepnych otworow montazowych mcr PSR/PRSC.

PSR mozna montowac zblizajac je do siebie bokami - obudowy majg frezowane otwory na przewody
ktére moga byé prowadzone miedzy panelami.

8.5. Kanatowa czujka dymu

—L Kierunek przephywu
) AIRFLOW

e

Rysunek 97. Zasady montazowe wraz z wymiarami czujnika serii SDD.
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8.6. Regulator przedsionkowy mcr ICP

1.5

|
I

JAERB 88 |

53
Rysunek 98. Wymiary otworow montazowych regulatora mcr ICP.
8.7. Puszka przytagczeniowa mcr PP
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Rysunek 99. Wymiary otworow montazowych puszki przytagczeniowej mcr PP.
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Rysunek 100. Wymiary otworow montazowych separatora sieci mcr SEP.

8.8. Czujniki magnetyczne (kontaktrony)
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Rysunek 101. Wymiary montazowe czujnikow serii K-x.
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Rysunek 102. Wymiary montazowe czujnikow serii MC-240.
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8.9. Presostat roznicowy
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Wejscie cisnienia PI (+) jest podtaczone za wentylatorem.
Wejscie cisnienia P2 (-) jest podtaczone przed wentylatorem.

S

Rysunek 103. Schemat montazowy presostatu roZnicowego serii LF.

9. URUCHAMIANIE SYSTEMU MCR EXI-F

Wszystkie urzadzenia pracujgce w petli mer BUS muszg by¢ oznaczone ta sama wersjg. Wykrycie
urzadzenia z inng wersjg bedzie skutkowato zgtoszeniem btedu przez system. Wersja dedykowanej
aplikacji, uzytej do konfiguracji systemu, powinna by¢ oznaczona wersjg taka samg lub wyzszg niz
urzadzenia w systemie.

Automatyka skonfigurowana jest na 30 % wartosci czestotliwosci (Hz) pracy wentylatora. Pozwala to
na bezpieczne wstepne uruchomienie wentylatoréw w celu zdiagnozowania potencjalnych uszkodzen np.
sprawdzenia poprawnosci kierunku obrotow wentylatora.
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9.1. Aplikacja mcr EXi-F

Oprogramowanie komputerowe przygotowane do pracy z urzadzeniami systemu mcr EXi pozwala
przeprowadzac konfiguracje oraz diagnostyke w nastepujacym zakresie:

e konfiguracji trybu pracy oraz jego parametrow - w tym schemat instalacji,

e podgladu pracy systemu za pomoca wykresow oraz przeprowadzania adaptacji trybu
predykcyjnego,

podgladu stanu wykrytych przetwornikow mcr ICS,

przygotowania raportu oraz podgladu zapisanych danych,

dostepu do historii zarejestrowanych btedow systemu,

dostepu do historii zarejestrowanych zmian parametréw konfiguracji systemu.

Program umozliwia podglad poprawnosci pracy systemu - przebieg wartosci cisnienia w czasie
(stabilizacja systemu w ciggu 5s).
W celu uzyskania dostepu do aplikacji nalezy skontaktowac sie z dedykowanym opiekunem klienta.

9.2. Uruchamianie, regulacje, pomiary

Aby system mcr EXi-F mogt prawidtowo funkcjonowac, musi zosta¢ uruchomiony wedtug wytycznych
firmy Mercor Light&Vent sp. z o. o. ktore obejmujg prawidtowo przeprowadzong procedure
uruchomienia, tak aby bez przeszkdd mozna byto przejs¢ do kolejnych etapow: regulacji oraz pomiarow,
wptywajacych na stabilnosé i efektywnosc catego systemu. Wtasciwe uruchomienie systemu mozliwe
jest po prawidtowym montazu i podtgczeniu poszczegélnych podzespotow, ktére niezbedne jest dla
zapewnienia optymalnej wydajnosci naszego systemu. Dziatanie zgodne z wytycznymi pozwoli
maksymalnie wykorzystac potencjat naszego systemu i zapewni dtugotrwatg i niezawodng prace
systemu EXi-F.

9.2.1. Wytyczne

Przed przystapieniem do uruchomienia, regulacji i pomiarow systemu nalezy spetni¢ ponizsze

warunki:

e Wszystkie prace budowlane, montazowe i podtgczeniowe nalezy wykonaé¢ zgodnie z
obowiazujacym projektem systemu mcr EXI-F oraz Dokumentacjg Techniczno-Ruchowga (DTR)
systemu i poszczegdlnych urzadzen.

e Uruchomienie systemu mozna przeprowadzic jedynie po prawidtowym montazu i podtaczeniu.

Regulaqe i pomlary z kolei mozna przeprowadzic jedynie po prawidtowym uruchomieniu. Do regulacji
i pomiardw, oprocz warunkow niezbednych do ich przeprowadzenia, obowigzujgce sg warunki niezbedne
dla przeprowadzenia, tak aby:

Zamontowane zostaty urzadzenia systemu mcr EXI-F zgodnie z DTR systemu mcr EXI-F
Wykonane zostaty instalacje dystrybucji powietrza
Podtaczone zostaty urzadzenia systemu mcr EXI-F do instalacji dystrybucji powietrza
Wykonane zostaty instalacje odprowadzenia powietrza
Zamontowane i sprawdzone zostato dziatanie mechaniczne wszystkich klap
odcinajacych oraz wentylacji pozarowej
Wykonano instalacje pneumatyczng
Zamontowane zostaty wszystkie punkty pomiaru cisnienia oraz podtaczono je z
instalacjg pneumatyczng zgodnie z DTR systemu mcr EXI-F

Podtaczone zostato zasilanie do wszystkich urzadzen systemu mcr EXI-F (400VAC,
230VAC, 24VAC)
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Podtaczone zostato zasilanie do wszystkich urzadzen wspotpracujacych z systemem
mcr EXI-F ( 400VAC, 230VAC, 24VAC) wedtug projektu
Wykonane zostaty wszystkie przejscia pozarowe w scianach
Instalacja zasilania gwarantowanego 400VAC byta gotowa do podania napigcia na
urzadzenia
Instalacja zasilania gwarantowanego 24VDC byta gotowa do podania napiecia na
urzadzenia
Wykonane zostaty instalacje magistrali mcr BUS systemu mcr EXI-F
Wykonane zostaty podtagczenia magistrali mer BUS systemu mcr EXI-F
Zaprogramowane zostaty zgodnie z aktualnym i zatwierdzonym scenariuszem
pozarowym dla budynku oraz stwierdzona zostata poprawnos¢ dziatania Systemu
Sygnalizacji Pozaru ( SSP)
Podtaczy¢ urzadzenia systemu mcr EXI-F z SSP oraz sprawdzi¢ poprawnosc
wspotdziatania zgodnie z DTR systemu mcr EXI-F
Podtaczy¢ urzadzenia instalacji odprowadzania powietrza do systemu SSP oraz
sprawdzi¢ poprawnos¢ wspotdziatania
Podtaczy¢ klapy odcinajace i klapy wentylacji pozarowej do systemu SSP i sprawdzic¢
poprawnos¢ wspotdziatania zgodnie z scenariuszem pozarowym dla budynku
SSP jest gotowy do podania sygnatu do systemu mcr EXI-F zgodnie ze scenariuszem
pozarowym dla budynku
W budynku wystepuje system kontroli dostepu, ktory zostat podtaczony do systemu SSP
oraz sprawdzono ich poprawnos¢ wspétdziatania
Windy zostaty podpiete do systemu SSP i realizujg algorytm zgodny ze scenariuszem
pozarowym dla budynku
Na potrzeby i czas uruchomienia zapewniona byta osoba odpowiedzialna za podanie
napiecia zasilajgcego urzadzenia mcr EXI-F oraz z nim wspotdziatajacych ( 400VAC,
230VAC, 24VDC)
Na potrzeby i czas uruchomienia zapewniona byta osoba odpowiedzialna za podtaczenie
i podpigcie elektryczne urzadzen systemu mcr EXI-F oraz z nim wspotdziatajgcych
Na potrzeby i czas uruchomienia zapewniona byta osoba odpowiedzialha za system SSP

Przed przystapieniem do regulacji i pomiaréw niezebnym jest aby:

Zakonczone zostaty wszelkie prace budowlane i wykonczeniowe tj. tynki, posadzki,
uszczelnienia otworow, przejscia pozarowe
Zakonczone zostaty wszelkie prace montazowe dla klatek schodowych tj. drzwi,
uszczelnienia, listwy progowe, samozamykacze, zamki w drzwiach, rygle, klamki

Wykonane zostaty regulacje wszystkich samozamykaczy na drzwiach na minimalna
site zamykania nie przekraczajgcag 40N
W trakcie regulacji i pomiaréw powinny by¢ spetnione nastepujace warunki:

1. Nie bedg prowadzone zadne prace w miejscach objetych regulacjg i pomiarami tj.
klatkach schodowych, przedsionkach klatek schodowych, przedsionkach windowych,
szybach windowych oraz nie beda przebywac w nich osoby postronne.

2. Dostepne beda na obiekcie osoby odpowiedzialne za systemy powigzane tj.: system SSP,
system kontroli dostepu, instalacji dystrybucji i odprowadzania powietrza oraz zasilania
w energie elektryczna.

UWAGA!
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W przypadku, gdy stan faktyczny przygotowania obiektu odbiegat bedzie od deklarowanych
informacji, prace nie zostang przeprowadzone przez firme Mercor Light&Vent sp. z o. o., ze
wzgledu na brak frontu prac, zas zgtaszajacy zostanie obcigzony kosztami (koszt dojazdu jak i
pracownikow) zgodnie z cennikiem prac serwisowych firmy Mercor Light&Vent sp. z o. o.

9.2.2. Najczesciej spotykane btedy

Niniejszy podrozdziat poswigcony zostat identyfikacji oraz skutecznym rozwigzaniom czesto
spotykanych btedow montazowych. Opisane tu zostaty sytuacje i wskazowki do nich, ktore powinny
pomadc unikng¢ potencjalnych trudnosci w procesie montazu elementow sktadowych systemu mcr EXi-
F. Ponizej w punktach przedstawione zostaty najczesciej spotykane btedy.

1. Sprawdzona i potwierdzona powinna zosta¢ poprawna praca kazdej klapy w systemie oraz
sprawdzone i potwierdzone dziatanie klap zgodnie ze scenariuszem poz.

2. Prawidtowo zaadresowane powinny by¢ przetworniki, pozwalajgce na ich szybka lokalizacje, co
znaczaco skraca proces konfiguracji systemu. Adresowanie powinno odby¢ sie wedtug
ponizszego klucza:

e poziom, 0" - adres 0, poziom ,+1” - adres 01 itd.
e poziom ,-1" - adres 21, poziom ,-2" - adres 22, itd.

Ustawienie | Brak zwaorki lub | Zworka w pozycji
zadajnka | zworka z lewe] |ADDR+10 (prawa
kodu strony strona)

10
1
12
12
14
15
16
17
18 O

19 Do

10 20 \ ).z
11 71 &
12 22 © Emnemm-- O

13 23
=i
15 (1)23

3. Podtaczenia elementow sktadowych systemu powinny byé zgodne ze schematem elektrycznym
umieszczonym w formie papierowej wewnatrz tablicy mcr Omega. Na wewnetrznej stronie
drzwiczek tablicy sterujgcej mcr Omega w formie naklejek umieszczone zostaty instrukcje ze
schematami podtgczenia poszczegdlnych elementéw sytemu.

Wl | —= O

MO0 M| w|o|~|o|om]|slw|m=|o

4. Zamontowane powinny by¢ rezystory konca linii - 10 kQ. Tablica sterujgca mcr Omega monitoruje
poszczegodlne elementy systemu, jednak do tego celu niezbedne jest wpiecie rezystorow konca
linii zgodnie ze schematem elektrycznym (np. mcr ICS pro, kanatowe czujki dymu itd.)
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-XB
T

ekran doprowadzic do
dtawnicy

Zasilacz | =L J— — - T T 7
24V DC Y S S B Sygnazsse | W przypeda braku
1 H 1 w zalednosci sygnalu z SSP |
+1 - B il od rozystor 10QWPiE |
I =t LS sl £ LS AT konfiguracji | styki 34 mer ICS pro
: — _systemu |
Opcjonalne zasilanie L
2] [5l6l7leloli0] L2ld4
24VDC 21e Lol
Z innego zasilacza
pozarowego
np. mer Omega pro)

ALARM SERWIS/ ! ALARM SERWIS/
AWARIA ] AWARIA

KCD1.1 ' KCD1.2
TYP: UG-3-A40 | TYP: UG-3-A40
Kanatowa czulka dymu czerpni NC ' Kanatowa czujka dymu czerpni NO
(normalnie zamknigtej) ' (normalnie otwartej)
6,7 zwarte=ALARM= wylaczenie ' 8,7 zwarte=ALARM= zamknigcie
wentylatora i zamknigcie ' czerpni NO i otwarcie czerpni NC
przepustnicy wentylatora | 9,10 rozwarte=AWARIA

9,10 rozwarte=AWARIA

Element opcjonalny -
' nie jest niezbedny do prawidtowej
pracy uktadu mcr EXi-F

5. Instalacja pneumatyczna powinna by¢ prowadzona przy uzyciu przewodu silikonowego o srednicy
8 mm i dtugosci max. 12m. Niedopuszczalne jest zawezanie srednicy przewodu. Nie mozna zginaé
przewodow, a w celu zmiany ich kierunku nalezy uzyé elementéw taczeniowych dostarczonych
wraz z przewodami. Istnieje mozliwos¢ wydtuzenia instalacji pneumatycznej nalezy jednak o tym
poinformowaé Mercor Light&Vent sp. z 0. 0. Ponizej przyktady btednej oraz prawidtowej (taczenie
za pomoca elementdw taczeniowych) zmiany kierunkéw przewodow.

6. Punkty pomiaru cisnienia - referencyjne, muszg by¢ drozne (np. usunieta tasma malarska). W
przypadku gdy na danym pietrze znajduje sie kilka przetwornikéw mcr ICS Pro, nalezy sprawdzi¢
czy podtaczono prawidtowo punkty pomiarowe odpowiadajgce danym przestrzeniom chronionym
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(np. klatki, przedsionki, windy). Ponizej przedstawione zostaty punkty pomiarowe podtaczone
btednie.

7. Przetworniki cisnienia mcr ICS Pro powinny byé zamontowane kruécami podtaczeniowymi
instalacji pneumatycznej do dotu, co zapobiega dostawaniu sie pytu bedgcego wynikiem prac
prowadzonych na obiekcie. Ponizej na rysunku zaznaczone zostato miejsce dostawania sie pytu
spowodowane btednym montazem kruécami podtgczeniowymi ,do gory”, ktére ostatecznie
powoduje zaktocenia w odczycie parametrow przez zalegajgcy tam pyt.

8. Po podtaczeniu elementdw sktadowych systemu i V\;yélin‘iinowaniu,,uszkodzeﬁ", nalezy sprawdzié¢
poprawnos¢ pracy wentylatora napowietrzajgcego - kierunek obrotéw. Tablice mcr Omega
dostarczane na budowe zaprogramowane s3 na 30 % czestotliwosci pracy regulatora obrotow
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jednostki napowietrzajacej co zapobiega uszkodzeniom jakie mogg miec¢ miejsce w przypadku np.
zamknietych klap przeciwpozarowych czy przepustnic umieszczonych na kanatach

napowietrzajacych.
Przewody sygnatowe i zasilajgce (mcr Omega, jednostki napowietrzajgce) powinny byc

prowadzone oddzielnie.

!

.
’.J:\

o o
)

10. Nie nalezy pozostawia¢ podtaczonych akumulatoréw bez gtéwnego zasilania tablic mcr Omega,
poniewaz powoduje to ich roztadowanie (wymiana nie jest objeta gwarancjg). Akumulatory
powinny byé podtaczone w momencie kiedy podtaczone jest zasilanie docelowe. Podtaczenia
akumulatoréw moze dokonac serwis MERCOR L&V podczas regulacji systemu.

10. SPOSOB 0ZNACZANIA ELEMENTOW SYSTEMU
mecr EXi-F1_.2_3_4_5_6_7_8_9_10_1_12_13_14_15_16_17_18_19_20_21_22_23_24_25_26_27_28_29
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Nr

10

[l

12

13
14

15

Pozycja

typ jednostki
napowietrzajacej

wentylator w uktadzie
pionowym UP

uktad z wentylatorem
rezerwowym

automatyka zasilajgco-
sterujaca

wykonanie

amortyzatory dla wentylatora
jednostki napowietrzajacej

stopy montazowe dla
wentylatora jednostki
napowietrzajacej
przewad cisnieniowy
przetwornika cisnienia
presostat mechaniczny
roznicowy cisnienia
wytgcznik serwisowy dla
wentylatora jednostki
napowietrzajgcej+

ttumik hatasu dla uktadu

przepustnica odcinajaca z
sitownikiem

krdciec elastyczny dla uktadu
krociec elastyczny dla uktadu

przepustnica odcinajaca z
sitownikiem

Symbol
100-1S
100-2S
100-3S
90-1S
90-2S
80-1S
71-1S
7-2S
63-1S
56-1S

UP

UR

PR
STD
ML

SN

AM +
szt.

Bfoot +
szt.

E + Klp.

PRE

WS

Tp + szt.

P

KP
KP

P

Objasnienia

wentylator mcr Monsun E1 w obudowie skrzynkowej
z klapa

druga jednostka, o takich samych parametrach jak
podstawowa

wykonanie standardowe - jednostka podstawowa

wykonanie dla uktadu z jednostka podstawowg oraz
rezerwowa
wykonanie dla uktadu pionowego jednostki
napowietrzajgcej - UP
wykonanie dla uktadu pionowego jednostki
napowietrzajacej oraz jednostki rezerwowej

standardowe (wentylator malowany, osprzet ze
stali ocynkowanej bez malowania)

elementy malowane (wentylator oraz osprzet
malowany)

elementy obudowy wentylatora i osprzet wykonany
ze stali nierdzewnej

amortyzatory do wentylatora szt. ...

stopy montazowe typu Big Foot szt. ...

set 5 m przewodu cisnieniowego wraz z tacznikami

presostat do montazu dla jednostki rezerwowej

wytacznik serwisowy do montazu na jednostce
napowietrzajacej
ttumik hatasu, prostokatny szt. ...

przepustnica standardowo wyposazona w sitownik
Belimo

krociec elastyczny prostokatny po stronie ssawnej
krociec elastyczny prostokatny po stronie ttocznej

X
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DWP + kanat prostokatny sciety 60o do wentylatora mcr

L SPELEINT T szt. Monsun BO szt.
PC + cyfrowy przetwornik cisnienia, szt. ... + set
17 przetwornik cisnienia 7t przewodow 2m z tacznikami oraz dwoma punktami
| pomiaru ci$nienia
18 uktad przetaczania czerpni u2 set obejmuje dwie przepustnice z sitownikami
19 kana’cowa_n ) I 7 C + szt. kanatowa czujka dymu szt. ...
wykonaniu wewnetrznym
20 panel sterowania recznego PSR "
dla systemu
21 kana’cowe? czujka dymu w CW + kanatowa czujka dymu szt. ...
wykonaniu zewnetrznym szt.
22 separator sieci =121 SEP1 - mcr BUS
+szt
X X e SEP2 - RS485
+szt
23 czujka magnetyczna/ KT «
kontrakton
24 przetwornik temperatury CT X
. HT500
25 promiennik X
HT1000
26 szafa zasilajaca w wykonaniu W X
zewnetrznym
uktad samoczynnego uktad
27 : X
zataczania rezerwy SZR
28 praca sieciowa KS X
" 2ICR
29 podwojny ICR P X

W przypadku, gdy dany osprzet nie wystepuje, w kodzie uktadu zamiast liczby pojawia sie znak X"
Jesli osprzet wystepuje, w kodzie uktadu zamiast liczby pojawia sie oznaczenie osprzetu. Po oznaczeniu
osprzetu pojawia sie liczba jego sztuk lub kompletéw. Jesli w systemie wystepuja dodatkowo klapy typu
mcr PLD, mcr PL lub state rozszczelnienie mcr RPC, powinny one zosta¢ wyspecyfikowane osobno.

1. WARUNKI TRANSPORTU | SKEADOWANIA

Kazda tablica sterujgca mcr OMEGA wraz z przetwornikiem réznicy cisnien pakowana jest oddzielnie.
Umieszczona jest ona w kartonie i zabezpieczona przed uszkodzeniem. W przypadku duzych gabarytow
centrali karton uktadany jest na palecie drewnianej i do niej mocowany. Transport tablicy mcr Omega
moze odbywaé sie dowolnymi sSrodkami lokomocji, pod warunkiem zabezpieczenia przed
oddziatywaniem warunkow atmosferycznych. Transportowana tablica musi by¢ umieszczona podczas
transportu na ptycie przeznaczonej do montazu. (nie moze leze¢ na wskaznikach optycznych oraz
tacznikach sterujacych). Po kazdym przetransportowaniu urzadzenia nalezy przeprowadzi¢ wizualng
jego kontrole. Tablica sterujgca mcr OMEGA powinna by¢ sktadowana w pomieszczeniach zamknigtych,
zapewniajgcych ochrone przed dziataniem czynnikdw atmosferycznych. Jezeli jest to mozliwe nalezy
zapewnic izolacje urzadzenia.

Jednostki nawiewne wraz z elementami dodatkowymi (kanatowe czujki dymu, przepustnice
odcinajgce) systemu mcr EXi-F (na czas transportu i magazynowania) umieszczone sg na paletach. W
czasie zatadunku i transportu opakowanie nie powinno by¢ rzucane lub przewracane. Transport
wentylatorow moze odbywac sie dowolnymi srodkami lokomocji, pod warunkiem zabezpieczenia przed
oddziatywaniem czynnikow atmosferycznych. Wentylatory umieszczone na srodkach transportowych
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powinny by¢ zabezpieczone przed zmiang potozenia w czasie transportu. Po kazdym
przetransportowaniu nalezy przeprowadzi¢ wizualng kontrole kazdego urzadzenia.
Magazynowanie powinno odbywac sie w pomieszczeniach, w ktérych:
e nie ma dostepu pytow, gazow, oparow zracych i innych agresywnych wyziewow chemicznych
dziatajacych niszczaco na elementy izolacyjne, elementy konstrukcyjne;
na klapy nie dziata bezposrednio promieniowanie stoneczne oraz UV,
maksymalna wilgotnosé wzgledna nie przekracza 80 % przy temp. + 20 °C;
temperatura otoczenia ksztattuje sie w granicach od - 20 °C do + 40 °C;
nie wystepuja drgania.

12. KONSERWACJA | SERWIS

Urzadzenia Mercor Light&Vent sp. z o. o. powinny byé poddawane okresowym przegladom
technicznym i czynnosciom konserwacyjnym nie rzadziej niz co 12 miesiecy w ciggu catego okresu
eksploatacji tj. w okresie gwarancji i rekojmi, jak rowniez po okresie gwarancji i rekojmi. Przeglady i
konserwacja powinny by¢ przeprowadzane przez producenta lub przez firmy posiadajace autoryzacje na
serwis urzadzen Mercor Light&Vent sp. z o. o.

Obowigzek wykonywania regularnych przegladow serwisowych urzadzen przeciwpozarowych wynika
z § 3 ust. 3 Rozporzadzenia Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terendw (Dz. U. 2010 nr
109, poz. 719).

Zalecane jest, aby pomiedzy przegladami uzytkownik wykonywat:

e Sprawdzenie stanu potgczen elektrycznych, zwracajgc szczegdlnie uwage na uszkodzenia

mechaniczne.

e Sprawdzenie poprawnosci wartosci napiecia zasilania dla urzadzen, w ktérych dopuszcza sie

nastepujaca jego tolerancje:
> 24V%10% dla sitownikow elektrycznych
» 24V£2% dla wyzwalaczy elektromagnetycznych
> 230V #10% dla sitownikow elektrycznych
> 230V2% dla wyzwalaczy elektromagnetycznych

e Sprawdzenie stanu korpusu urzadzen, zwracajac szczegolnie uwage na uszkodzenia

mechaniczne.

e Sprawdzenie czy nie wystepujg przeszkody, ktére mogtyby wptyngé na prawidtowa prace

urzadzen.

e Sprawdzenie stanu uszczelek.

Aby mozliwe byto wykonanie czynnosci wchodzacych w zakres przeglagdéw serwisowych jak rowniez
czynnosci serwisowych (w tym reklamacyjnych) takich jak ogledziny lub naprawy wymagane
jest zapewnienie przez Uzytkownika (Zlecajgcego przeglad, naprawe) fizycznego dostepu do urzadzen
poprzez np. demontaz izolacji termicznej, demontaz sufitow podwieszanych, demontaz innych instalacji,
jesli uniemozliwiajg one swobodny dostep do urzadzenia, itd. W przypadku urzadzen zamontowanych w
kanatach zalecane jest wykonanie rewizji np. typu mcr KRW. Jesli urzadzenia sg zamontowane na dachu
lub na duzej wysokosci nalezy zapewnic drabing lub podnosnik.

W sprawach zwigzanych z przegladami technicznymi, konserwacjg i serwisem urzadzen prosimy
kontaktowaé sie 2z przedstawicielami Dziatu Serwisu Mercor Light&Vent sp. z o. o.
serwis@mercor.com.pl, tel. 058/ 341 42 45 w. 170 lub nr fax 058/ 341 39 85 w godz. 8 - 16 (pon-pt).

13. WARUNKI GWARANCJI | REKOJMI

1. Mercor Light&Vent sp. z 0. 0. udziela 12-miesiecznej gwarancji jakosci i rekojmi na urzadzenia,
liczac od daty zakupu, o ile umowa nie stanowi inaczej.

2. Zgtoszenie reklamacyjne powinno zostac przestane do Mercor Light&Vent sp. z 0. 0. w przeciggu 7
dni od daty ujawnienia wady objetej gwarancjg (i/lub rekojmig).
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3. Zgtoszenia reklamacyjne mozna dokonywaé pod numerem tel.. 58/341-42-45, faxem: 58/341-39-
85, mailem: reklamacje@mercor.com.pl lub wysytajgc pismo na adres: Mercor Light&Vent sp. z o.
0., ul. Grzegorza z Sanoka 2, 80-408 Gdansk.

4. Jezeli w okresie obowigzywania gwarancji i rekojmi ujawnig sie wady fizyczne objete gwarancja
i/lub rekojmia, Mercor Light&Vent sp. z o. o. zobowiazuje sie do ich usunigcia w mozliwie
najkrotszym terminie, liczac od daty otrzymania pisemnego zgtoszenia oraz dostarczenia dowodu
zakup (umowa, faktura, dokument dostawy), z zastrzezeniem pkt 10.

5. Mercor Light&Vent sp. z 0. 0. zastrzega sobie prawo przedtuzenia czasu naprawy w przypadku
napraw skomplikowanych albo wymagajacych zakupu niestandardowych podzespotéw lub czesci
zamiennych.

6. Odpowiedzialnos¢ z tytutu gwarancji i rekojmi obejmuje tylko wady powstate z przyczyn tkwigcych
w sprzedanych urzadzeniach.

7. W przypadku wad powstatych na skutek niewtasciwe] eksploatacji urzadzen (niezgodnej z DTR) lub
z innych przyczyn wskazanych w pkt. 10, Kupujacy/uprawniony z gwarancji moze zostac obcigzony
kosztami ich usuniecia.

8. Warunkiem usunigcia wad jest udostepnienie przez zgtaszajgcego petnego frontu robot, w
szczegolnosci zapewnienie: podnosnika w przypadku urzadzen zamontowanych na wysokosci
powyzej 3m, swobodnego dostepu do pomieszczen, w ktérych urzadzenia zostaty zamontowane
oraz niezbednych rewizji, demontazu izolacji termicznej, demontazu sufitow podwieszanych,
demontazu innych instalacji, jesli uniemozliwiajg one swobodny dostep do urzadzenia.

9. W sytuacji braku mozliwosci wykonania naprawy urzadzenia w miejscu jego whudowania Mercor
Light&Vent sp. z 0. 0. zastrzega sobie koniecznos¢ jego demontazu, ewentualnego dostarczenia na
adres wskazany przez Mercor Light&Vent sp. z 0. 0. oraz ponownego montazu. Koszt tej operacji
lezy po stronie Kupujgcego/uprawnionego z gwarancji.

10. Gwarancja i rekojmia nie obejmuje:

e uszkodzen i awarii urzadzen spowodowanych nieprawidtowa eksploatacja (niezgodng z DTR),
ingerencja uzytkownika lub osdb nieupowaznionych przez Mercor Light&Vent sp. z o.
0., brakiem okresowych przegladow technicznych, niewykonaniem czynnosci
konserwacyjnych opisanych w czesci ,SERWIS | KONSERWACJA” niniejszego dokumentu;

e uszkodzen urzadzen powstatych z przyczyn innych niz lezace po stronie Mercor Light&Vent
sp. z 0. 0. w szczegolnosci: zdarzen losowych, w postaci: deszczu nawalnego, powodzi,
huraganu, zalania, uderzenia piorunu, przepie¢ w sieci elektrycznej, eksplozji, gradu, upadku
pojazdu powietrznego, ognia, lawiny, obsuwania sie ziemi oraz wtdérnych uszkodzen
wyniktych z w/w przyczyn. Za deszcz nawalny uwaza sie deszcz o wspotczynniku wydajnosci
o wartosci co najmniej 4, ustalonym przez IMiGW. W przypadku braku mozliwosci ustalenia
wspotczynnika, o ktorym mowa w zdaniu poprzedzajagcym, pod uwage brany bedzie stan
faktyczny oraz rozmiar szkéd w miejscu ich powstania, ktére swiadczy¢ beda o dziataniu
deszczu nawalnego. Za huragan uwaza sig wiatr o predkosci nie mniejszej niz 17,5 m/s
(uszkodzenia uwaza sie za spowodowanie przez huragan, jezeli w najblizszym sasiedztwie
stwierdzono dziatanie huraganu);

e uszkodzen powstatych w wyniku zaniechania obowigzku niezwtocznego zgtoszenia
ujawnionej wady;

e pogorszenia jakosci powtok spowodowanych procesami naturalnego ich starzenia;

e wad spowodowanych uzyciem sciernych lub agresywnych srodkow czyszczacych;

e uszkodzen powstatych w wyniku dziatania agresywnych czynnikéw zewnetrznych, w
szczegolnosci chemicznych i biologicznych, lub ktorych pochodzenie zwigzane jest z
procesami produkcyjnymi i dziatalnoscig prowadzong w obiekcie lub jego bezposredniej
bliskosci, w ktorym to urzadzenia zostaty zamontowane;

e czesci podlegajacych naturalnemu zuzyciu podczas eksploatacji (np. uszczelki), chyba, ze
wystapita w nich wada fabryczna;

e uszkodzen powstatych w wyniku niewtasciwego transportu, roztadunku, przechowywania
urzadzenia;

e uszkodzen powstatych w wyniku montazu niezgodnego z zapisami DTR oraz zasadami sztuki
budowlanej;
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e urzadzen lub ich czesci w przypadku gdy nastgpito zerwanie lub uszkodzenie tabliczki
znamionowej lub plomb gwarancyjnych.

11.  Gwarancja i rekojmia wygasa ze skutkiem natychmiastowym w przypadku, gdy:

e Kupujacy/uprawniony z gwarancji i rekojmi wprowadzi zmiany konstrukcyjne we wtasnym
zakresie bez uprzedniego uzgodnienia tego faktu z Mercor Light&Vent sp. z 0. 0.,

e okresowe przeglady techniczne i czynnosci konserwacyjne nie byty wykonywane w terminie
lub byty wykonywane przez osoby nieuprawnione lub serwis nieposiadajacy autoryzacji
Mercor Light&Vent sp. z 0. 0. albo gdy urzadzenia byty nieprawidtowo eksploatowane,

e nastapita jakakolwiek ingerencja 0s6b nieupowaznionych przez Mercor Light&Vent sp. z 0. o.
- poza czynnosciami wchodzacymi w zakres normalnej eksploatacji urzadzen.

12. Kupujacy/uprawniony z gwarancji i rekojmi jest zobowigzany do wtasciwej eksploatacji (zgodnej z
DTR) urzadzen oraz przeprowadzania okresowych przegladow technicznych i czynnosci
konserwacyjnych, zgodnie z zasadami opisanymi w niniejszym dokumencie w czesci ,SERWIS |
KONSERWACJA".

W sprawach nieuregulowanych niniejszymi warunkami gwarancji zastosowanie majg odpowiednie przepisy Kodeksu Cywilnego.
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