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1. WROWADZENIE DO OBROTU

»UEgAN éECEhOECIAADT i ¢ Ai UAT CUUgC EJEgUyh kAeCii UgA
wprowadzony do obrotu na podstawie dokumUA g ¢ I3 133 OA A J tytét TeeHaiki Budowlreforaz
WEAS8CIUUS 2U=-GAEAT 61 ppAeTiwnCe&li hLIg=+=ClIT &

1. Krajowa Ocena TechniczndTB-KOTF 2021/1788 wydani&

2. WEAGCIJJ -UEgje_ei+Ag zQApG'&IédZ(LUWB{cQ%?/\?ViIJCéTi :I,_jg+CIJ

3. WEAG6CIJA 2U+U0AEAT 6A ppAwDl2eecel i hLJg+ClIT e AE
2. LMz C¢CAs

‘Celem niniejszej dokumentacji techniczn*EhT & CLIU 6 ~2¢v” 6UEg kK Aé Ck /
eEkUKkAAT kUAi Uy" =+CAEgEh+T16E" «kAEAOE Oxi ApAAi A" eEA]
2¢v KANDI UEBOEGHBUULI DeCEYyAT 6 U AA gUyAg WNAERA=+¢1 hLJ
gwarancji wyrobu.

sEkUO eExkJEgEei UAi Uy OC yCAgALh i UzEeuCAgAioi h
Ai Ai UBEKk U®b 2¢v: ‘|AU EKUEgEKO@AAyUAgKAALDUI U&CLKUAIJ@E:
AlUIUK'iUTKAjTé EJghAT 6i" hEk+COkUAi A yiUAIi A aGhl
Ek+COJ eCUEgApPpU 13 AJIUKI ¢c+ChO MU cIG) +kCIPAAMMIAUB EKE OC+hyUAgA

3. PRZEDMIODOKUMENTACIJI

sCAi LEKA 2¢ve gqipg B EKEOK WD W1 eCOkETJIT e 13 E+pAO E.
AeCl i UgAAi A kAOJ Yy imeAEXRF. sGECUGE gUEIX AJ¢ PAMTT di k AGUT Ua kAl
EAUI OpClU aehA To6CACUAAI U hEKEOKUAI A I3 KkA+EUEiIi U kA
Ukéi Ul kUaEgNC hLIg+CUAi +¢13 EJEgUY h:

— o =

(00}

4.sv»8» " - M8 | v»'"2»8 M
4.1 Zastosowanie

SystemmcrEXiE EphLJ OC « Al Gadynietidmddwdliepprzestzenahronionej (klatek

EleCOCUjTé‘ EkJI ¢l Wi A0 eEkUOEi CA+¢1l° +CEJgAEKkJI U

zJEgUYy gUWCEKE COeéeCli UOAi C E+CAxi ¢chIEGIEIAREAKDEFRAIIXK L

hAi UyCLEEKURGEgAAI U Eia OJyh OC eExkUEgEKkUAi 1 eECAI

Ti@Ai UAi A: p kAGULACelTi CO eCgEkUI OCeECWUAOKAAiIi U e

@EkJ hOki AGU &C6UOJATkUgC ehA+gh ARAHG UDALC:C' » BRAFA IET

eEKJEgCECIUAAU EE OC eEA WUVDAEgEx ™ ©6A+ i AA KWVUAE
UL

J
poziomej pozycji pracy wentylatora IJ k AG UL ACeéT i CO kJAGAJIAICAAA OAIEEHST &

itd.).
42 80Uy UAQgJ 113 éEGOkAEG (EJEg UV h

 gA=i U UGUyUAgJ
UGEKASBET A WNDEAx «k C

—_

W E-pAO EJEGUHN eydGx EB yM a Ok J 1 AAJY
1 6UOACEg+A ~O6UOACEg=+i~ AAe Clli
wyrzutnie, itd.),
1 tablicazaEi CABGEUERGET A ,yT E fyUcA
f EUchuAgCE dmengtdblicWct @Bmega) G
1 EKUGUNCEAI + ~6EKUGUCEAI i~ ECLAITJ
2COAg+ClJyi UWUYyUAgAyi WT eCOkETJyi 1 E
1 panel sterowaniaE a1 Kk AU¢C,yT1 E szv
1 h+pAO eafiacepph UX
T +AAApCUU Tkho+i OJyh
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1 wyniesiony panel sterowania WPS,

1 suaAed AAOIl-upastoivdhieiPC trdz mer PLD

1 EgApU ECKkEkIT kUUGAI.UAi U h+pAOh yTE vs-

43 féei E Oki ApAAi A EJEgUV h

SEATE EJEGUERKRAEEEGWA GAEGUEAOERE] AEETFG UcA: 23]
hEhT e Ayi AAJ GUEg AhgCisSRgCil edo6ADeBAUR EJaABp¢cRAPHh 1J.
AAEgaehoU’

" CgNAET i U ExkUEhEgAi BUOABEPRAEEIRAGENAUGEKAGET JI

" CgNAET iU UaUyUAgélw hehEgh eClUi UgEkA k eEkUEgEKkU

uruchomienie 6 UOACEgU+ AAeClUi UGEKAGET JT &°

" CgNAET i U EgApUcTCoBEWEKDABgABDAUAIN EJEgUYIi U™

sC +iu+h EU+hAOAT & CO WNJ+EJTiA eCLAEh @&EKUEQgEKk!
eClUCOhSET eCNEgAAIi U ECLAITI TieAi@AiAi LeCya BOkdU cAp JE
WIyAcAAUS WAEgC&T i AAOT i 8Ai UAT A EUAGTI Kk CUAAA GUEG &
1T eECAiI CAL EkJ LJTih 6UOAUS Ghl =+iu= 6 UOACEg U=+ .

1 o-&l]
E_ @ min. +30P¢ .
@
3
__ D &®
:
:
o fgle ;
2
L - |
KORYTARZ PRZEDSIONEK KLATKA SCHODOWA WINDA

@ Jednostka napowietrzajaca z przepustnica i czulkg dymu @ punkt pomiaru ciénienia zlokalizowany w przestrzeni uzytkowej

@ rozszczelnienie przestrzeni chronionej mer RPC {opcjonalnie}
@ tablica (lub wiece]} sterujagca mer Omega

@ przetwornik réznicy cisnien

@ upust powietrza

@ punkt pomiaru cisnienia zlokalizowany w przestrzeni zewnetrznej

Rysunek 1 Schemat ideowy systemu mcr EXiF.

Wersja mcr EXFF26.0126.4

panel sterowania recznego PSR
@ wyniesiony panel sterowania WPS
=p> kierunek przeptywu powietrza

—— okablowanie
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H eExkJeAO+h> ¢OJ OExWNi OC EgEUeJ 1eéECAi CAUd EE «
6 UOACEg+i AAeCUiUgExKkASET U6 OCEgAET kA LEOAAE EgAIli
DAEgCel i 1i eEAGHEKAUA IJ eéEEAU CAUG COI JIUA Eia kA ecCycC
Tie@Ai UAi A: pnJglWCEKCAU 10 eEKUEQEKUAiIi TeECAi CAU6 AAO
eCgEkUI AA OC CgUNAET i A OEkWNi UNA=hAT Jo6A]Trzai sutkie 1 &6
EeAO+i Uy Ti&Ai UAi A I EgEUai U T&eECAiIi CAUs" 1C eClNCOh
eCAi LU6 w E” i «kAeUNAiUAiU COeCWNi UOAi U6 eECoU=gCL
CgUAEgU OEk I OqunmaakUEgEuw$uleE@m u@g B UGO 13 d
eCli UgEKA eExkUk CQgUAEgQU OExkWNi CEiEcAapA LEOAAE UAE
eCli UgEKA OC CgCimuMi & CylilAa plIOAUgE Ghi =Cyii AAT of

f otworu I3 &1 i AAi U kUNAAgEKAU® ~ Aé: *Aystgnt indk @30, kidtki U C
szczelinowe),

1 ExAléegh OC COeECWAOKkAAI A éCUIUgEKA hkl EC6 CAUgC
yTE puMs svf” AA WJoéTih +ALOU6 +CAOJcAAT 61"
T W3TiEch yUT eAAT T WANGC kK ROECWU+gCUAAUGC i EgU
WUAGIJUAGgCEUY COOJyleEIJy ~Aé: Y1 E sAEAg uahi yi1

VUOAJYy «k UGUYyUAgEND 6UOACEg+i AA@CINiUgGEKAOGEI UG o6UE
| Kk hIJAATi A EJEgUVh a@m®EQMbweWAQwAAw@wamamhw 6EkUehEg
J eExJeAO+h NJEgEei UAT A AGAEyh eCLAECWUgC: | +pAO o
+AAApCUE Tkho+a OJyh: pu eExkJeAO+h> ¢OJ TKho—A JJ+E
zarzJ yAAJ i @eExkUehEgAiT A kCEgAoU «kAy+AfiagA GOJ 1
W3gdikAJyi ACEyYyJ ° eCli AAJ 131 «kAEgCE CUAAU OUI
@eExkUehEgAila i Tkho+a OJyh ™ Teé&Jl Aku, gdydzujkat@niykgje E g A
k AAi Ul k JEkT kUAi U eCNi UgEKA OJyuUy ™ «kAOJyiCAJ wWGCg ¢
EkUehEgAI1TJ AA @eExUI i WaGUcpUBd TkUEeAi ~h+pAO OWN¢T &

nJOAG6ACET OUOACEg=i AAWI UIAU G prdedzadynignien wygnacZanajest G C A
@ Exk Uk eECOU+gAAgA: sEkJ O0Ci CEx U O UOACEg =i AAIIQ |
AAOT i 8Ai UAT CNJy AAGULI E&EANOKAIT E¢WAiIi UL WVNAERAU-=
C-EUBGA yiAiyAGAE VDIyAQEBEK MIUEKBEGAACAUG @EK] Eeé
EEANI OpClNUb EeEATJ EJEgUyh "~yA+EJyAGAU¢C T kKkAEh EUA=+]
H | e ECAi CAJI1 & EEKUEgEK UAI AT & Ekl kUGAJT &° A NINRY,
AAeClUi UgERARSETJdAg+A EI&6COCWUA «k VYApE JiuCe&iliE OEkUWU
Ai UEkT kUGACe&Ti 13 EgCEhA+h OC WIyAcAAJiT & yCLU C+Ax/
T eECAi CAE AAGULJ OCOAg+ClNC {1 ECKEkT kUUGAiJICgBOB=-DoA&Il
kUJAAgEKkAUG Ghi OATé&h T eECAI CAUMI Ud Bk lgA) aEAAGEIRKI BLkA Tk U
1 JACEYyAUWAI U kAy+Aiagd: 13 AiU OCehExkiI kAl OC Wil éepA
AAEgEeiT 13 DJAi+h AGAEyh &eCLAECWUgC:

JA+C ECKEkT kKkUGATI UAT U h-FPAIOAA Uk EBEEQEQIWAT y1 E 811

T WDiExkhgAia OAT eCUE « éEKUéﬁEgAiTE i UaCepAEKT kJ k.

1 +aAea LAuUhko®CVUE y1E Z

uw EJghAT 61> 1
stosowane klapy upustowo-A A O1

thhOAICAU OUEagyS}GTEmUAKUAIUK Ud IAA AF |

CEUO
& AmeiRL, BadRIDC COe CJi UOAiy eECc¢h Oki .,

|
— @.

4.4 Zasada doboru systemu

um sCUET U @eEC6U+gCIUAAI U EJEQUYCEN «kAecCliUgAAIi A «
UJA+-hATJoeAJT e Céi UEA Eia AA~
1 Normie EN 12108 ¥ 4z JEgUyJ +CAgECUiI ECKk&@EKUEgEKUAI AAT
ESCLAI T CUOAAI A Ti&gAiUa ~zv-": sEC6U+gCUAAi U i yUg
i +CAEUENATO6A: 1 °1,
1 MAEg Eh+T6i AE w' ' 8115 MA J ¢phaipié instalddji enaritytadji +h
eCLAECIWUG OE¢c¢ UNA=hAT JoAJII

EECOU=-gCNAAI A 1B C
keJUsay CaJRAK UTii AxeIAd i AGEhCAX

sEC6U+gAAg VA ECWAIi UL eEAN

E ¢
EQimdlmamA}MdeJlLNEC+i
oc

EKUT Kk CKkAAUDTE OC EeEAI kAl Uk ui

cnnO
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eECOU+-gCWU W OAAJy 1hOJA+h: " iUkAGWULAIU CO éeEkJoa
k AeCi i UcAAi A kAOJyi UAih &eCli Aif UA kA8UWNAI T~
T KkAOAAU AAOIT i &Ai UAi U
1 C-EU&UCAE yiAi YyAUAE eEaO+Ceél eExkUepJlWh eExkUk Cg
 nieprzU+ EAT Kk AGAE YyA<EJYyAGAE Eipa AiUxki aOAE OC CgUA

4.4.1 Wymagania normy EN 121013

"CEYA "1, NIJECLATA ONiU +0AEHBlas€El Rigs®) g'h  EEA LAA T EIN
DIy AcAAi Ay i i JAEhA<Ayi @eECo6U=gClI Jtyppvie: zastesOwanid. Has A ¢ .
systemowychwk AGULAC&T i CO eEkUkAAI kUAIi A 1ThOJA+hH:

nJyAcAAi A OuA eCEkiIkUgc¢uAJi e gJe

Klasa systemu Typ budynku
T 3 1ThOJA-ATé kx AhgCyAgiikAJyi WCO
A-gJIUho6E Eia eC NOREIIT iefE kg U WEGHE

RTI 50 lub

T 3 1hOJA+AT & yiUEk+AGAJT & eCAi LU

1 (zgodnie z wymaganiami krajowymi) lub
1 wbuOJA+ATé& Vi UEk+AUGAJT & oULUGI I
eCgUAT 6 AaAJy LE¢COpUYy CcAi A i OE¢
TC AABYyAi U6 OWA ecCyi UEkI kUAIi A TU
1 ¢O0J WGAEA + «kCEgApA kAA:xT UéegClUAA

f 6U0LX0aiAc AAT A WOIAEJ + AiU EE WJIEg/

lub
2 T 3 1hOJA+-ATé& 1 Uk AhgCyAgiilkAJie 1
1 6ULUGIi WIYAGCABE gU¢C CEcAAJ UpAsg
sC poéCU[UOAiy_E+uAEj@j+éuAAQﬁ‘iﬁOjA;ﬁ‘A@mULj‘
Iy AgAAi Cy_AEgAU|AAJXA‘QAAUp FUAEI U: sCAi LEKA gAI
eCEkT kUgc¢uAlJl e GAE EJEgQUYCWNIDOAOAGEVACABOACEY- OURA
Parametr Klasa 1 Klasa 2
zi pA eCgExUI AA OC C 0100 N
CLAIiTA Ti&AiUa 030 Pa
sEaO+Cé&i @éExkUeéepJdWh 01 m/s 02 mis
Czas inicjalizacji 060 s
-kAE Oki ApAAi A 0120 s
Czas reakcji O5s
SEC6U+gCINAA] h+pAO eCli Ai UA kAeUWAI Al ECLAITA Ti
1T6eECAACNESCECATI CAE AA eiagEkU Ciovoagdy eCLAEUY: pJyA
f DEkJEg=+i U OExWNi AA TeEeECAi CAUb =+0Agi U ETecCOCUSb
KAy +Ai agu CEAk
1 WEkKJEg+iU OExNi OC ExJih OLWic¢h «k eéjeoythidrzwik CAJ
OCEgaecCuili e’ EE kAy=+AiagU CEAk
T WIWiuyw eCuli UgEkA AA kUWAEgEk eEKUEgEKUAI +0Ag=+i
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DTR* mcr EXiF

L eExkJeAO+h ¢cO0J OEkWVi yialdk]J] eEKUEQEKUAIE 1TeECAI
Eia +EJQUET Ay ietrza godhie jz fabkRe @ICINIU6: p éEkJeAO+h ¢OJ |
@ECUAOKE k @eEkUEgEKkUAiI TeéECAi CAUd OC AiUleECAi CAUS®
eEkJ O6UOAJT & OEk Wi Al & TApTCU|TiU CHUAEGI OE kKR J O
AAb61Ji a+ExkU6 eCli UEkT éAi: unu eExkJeAO+h OEkWNi OWNhE=Ek
E-EkJOpA: WEJgUElhy eEaO+ Celi AAGULJ EeUpAil AA ei.

TANI U eCli UgEK A poliniend Ad - & Ckle &€ CDAIOK CAJ ECIACY i UE.
+0Ag+i kA eCyClE eiCACWOU¢gC ExkATeégh: ~AGULJI acC+AuGi
+CAOJcAATO6i > TeJIT A LU IJ eECoU+TiIi U NI+AkAAC W VA
eCiaiuh BEW eCli AAJH AAAD OKAIAT U IERtamidaia pdivietza espbwinna
eEKU+EAT kAT ' V. E:

AOT i 8Ai UAI U 13 ExJiiuU OLWigh eCLAECWU¢gC AiU yClL
eExkJeAO+h eExUAi+AialiA OJyh G IJERCLIAUGAC T 1A AUTWBAE
ET eCOCUE i éeCuUy CEAxk éeCyialOkJ ExJiuy OLWNic¢ch i &cCq
El eCOCWUs 1kJ ExJih OLWicgch: pAEhAU+ eCNJLEkJ yCLAA

1 CcEAAiTkUAIi U eEaO=+Cel i AAkswndhie3mSlus UgEKkA OC E

1 REgAINIi UAi U WucCgh eClNiUgEKA 13 ¢EéEAUS Tkaeli Ex

 ustawienie wlotu powietrza IJ AAS8AiI LEkJy yCLai NIy eCpCLUAI h

4.4.2 Wymagania Instrukcji nr 378/2002 Instytutu Techniki Budowlanej

° s NIJE¢CLAI A OUNAERBRJUPAIR AT UCe EURKEAU

MAEGER+T 6 A

i +: vCkWiEkAATi A CéAEgU EE AA kAl Uxkeéi Ul kUAih @&Ek
eCLAECIIT & CEAk IJltJAgj’gAT‘dl’WCAC')VC_')q\yl\AoET ué +CEJgAEx Ul
SCAI LEKA gAI UGA BEKkUOEQGAIB A JEilyUai:-A eECoU=-gCuU O

Zabezpieczenie klatki schodowej przed zadymieniem

Klasa systemu Warunki
MAEgAGAT 6 A kAeCiiUgAAi A kAOJyi UAI N
lvéLAiTa Tie&AiUva ! 1 sA yialk.
KApCLUAi h LU’
- DEkJEg=i U OEKIAg=+Ei #0X OCWUE C @&cCOol
. o @eEKUOEiI CA-Ayi EE kAy=Aiagu:
VEKUTEK calcuu OExNi 1J6&l i CU0 EE KAy <Al ac
s sEaoO=Ceél eCNiUgEkA AiU yAi UGEKE
-@EkUk CgUNAEgQU OEkWNi =+0Ag=i EI&cCOCl
JednoczesnyngIJAEll’h OEk i é KUOEi CA+A eé|
-éExk Uk CgUAEQU OEkWNi =+=CalCluu =uAg-=i
vCklJi Exk VA+ BDJLUGb:

» Al Ukei Ul kUAf U EkKkUOEiIi CA+-A eCLAECNU

Klasa systemu Warunki
1. AJi U eCli UgEkA OC & earanGi/mZpkzedsionka.
I B ZUjT[Eg,ygiéAAilKA} K echoedhanEeiviC A ~ A (
3.vELAIi T COUAAT U 1Ti&Ai UAi A 13 eExkUOEI
+CEJgAEKA UUA+ﬁA|JoAUgC IJ & Edsidn&aA O -
1. ADi Ul ecCliUgeExkA OC eEKUOEi CA+A (
éExkUepJdh eCli UgEK A e Ex Uk CglAE
eEKUOEi CA-i Uy A +CEJgAExUYy UWNA=-hHhA
o E I B OCéepJilWh eClNiUgEKA eFkBOKkICGHABGUVE
przed5|onk|em)
2.sEkUépJly eClUi UgEKA «k @eExkUOEiI CA=A
EAAE&UECIJIT & hyi UEkT k CAJT & NI
korytarzem.
Wersja mcr EXFF26.0126.4 Strona 8/98



Klasa systemu

vCk )i Ek

vCkIJi Ek

Klasa systemu

vCk IJi Ek

vCk IJi Ek

Klasa systemu

vCk i Ek
vCk i Ek

Wersja mcr EXFF26.0126.4

DTR* mcr EXiF

3.sEao=+Cel eCIJ|UgEKA 1J
korytarzem y i A: 1 V. 6EkJ
ET eCOCUE A eEKUOE|CA—|Uy

4. veéLAI T CUAAT U T1i&Ai UAT A I
+CEJgAEKA UUA+ﬁA|JoAUgC J eEkJeéeA

ML

Oddymienie korytarzy ewakuacyjnych
Warunki
1.+Uke CEeEUOAI AAWIi U
Wydajnoé iminimalna nawiewu 3600 m3/h.
pnJOABACET i AEg A138% wyidajnGcOnawievi. AA i A
3.»A@UNAI UAI U COUGUcgpC&IOOJyi NOEDJ y-HE
C+EU8UCAJYyi W MAEgEh=161 M¢+:
1.s CEEUOAI AANi U ecCli UgEKA «
gEAAE®=UECWE 13 &1TiAAiU yiaodkld
powietrza na klapie O5 m/s.

eCli UgEkKk A ©@6m/s.

=

éEK_U‘
é Ex

2. uj OABACeET i AEgAOl%%wyldajnﬁcO@\quwu AAi A
3.»Ae UNAi UAi U COuU(;bCell' yiUuoOkJ + E
C+EU8UCAJYyi W MAEgEh=161 M¢+:
Zabezpieczenie holu ewakuacyjnego przed zadymieniem
Warunki
1. MAEgAUAT 6 A yUT éeAAiTkAA JTiEc¢CUA
yw.é& AA +ALOU 111 ys eCUi UEkT eAi ¢
2. MAEgAUGAT 6 A AAWI UUDAA 13 kAGULACeéT i (
a) hO5 m
- nawiew mechaniczny, A
-JJOABACET AAUI UDhw xyADWGEXCBA 1331 i |
b) HO5 m
- nawiew grawitacyjny,
-Ji vu+Ceél CgUWCEC¢I AANiIi UUDAJT e OCIiUE
na kratce nawiewne;j.
VA+ DJLUG:
» Al Ukéei Ul kUAi U EkJil h OLWNic¢ch eEkUC(
Warunki
VELAITA Tié&AiUa yiaokJd ExJIUy OLWI
hLJg+CWE eCli AAA NDJACEiIiT C+CpC ' sA
Strona 9/98
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' mercor
ROZWIAZANIE A ROZWIAZANIE B
0]~ -
L L~
;ﬂoxo / wyd%};a
wydajnosci | prgdkc#d powietrza wydajosci |
nawiewu nawiewu
Mosc min.
/ nawiew
>72(Lmﬂ.!ﬂk)/m2
rzedsionka
- -—d ,
nawiew nawiew
do klatki do kiatki
@ @ @ schodowey| @ @ @ schodowej
20,5m/s 21,0m/s 20,5m/s
1l -— D
KORYTARZ PRZEDS/ONEK KLATKA SCHODOWA KORYTARZ _c"‘ PRZEDSIONEK KLATKA SCHODOWA
5¢
wycfig zroevgz?rza
namewu m/s /

Rysunek2.z [ é Uy A g EJEhA-~ CUJ Jy

VAcAa EEC6U+gCluJ] é OuA

443 WymaganiaOCgJi kET U eECo6U+gCIUAAI A | AE

"CEYyA ", i MAEgER=T6A "¢,  C+EUEGAGE WIyAcAAiA
sCAi LEKA gAIl UUA eEKUOEgANi A eCOEgANCINU WIgiiTkA
instalacji

Punkty dostarczania powietrza do klatki schodowej

) Instrukcja ITB
Warunek PN-EN 121013:2022 Ar 378/2002
Nawiew wielopunktowy co

N e -yl’Alyhy w +CAOJ¢
+Uk UDkcuaoOh A CECBU-g Wi+ALU"
budynku

ehA=gc¢I) AapawhiUll

JJyAcAAE 1JJ OA

_CLui B3 AALIi U

Punkty dostarczania powietrza do szybuO L 1Ji ¢ h
Warunek

PN-EN 121013:2022 'rr‘]ftg;'g?zao'oTzB
tUk WkeuaOh 2« i3 AARIOW  _CGLaGT W3 AAWTI UL |
szybu
ZC+Aui kAT 6A BUOACEg=+i AAéCli UgE:
Warunek PN-EN 121013:2022 'rr‘]srt;“?'gcljz""ong

Konieczne dwa wloty powietrza skierowane w
ECLAU "HKBXAJh+pAO Ol
W ALOJ NGCg AiUKAGULA

Up AJ poaiétizalwymagany przez
E\ngley pniCgJ kAl Uke
TedresE me daah JJeCEALCAU J +AAApCLU

iU C+EUEGA 1IJ

jeden wlot zostanie zanieczyszczony dymem, pojedyncza czerpnia.

h«pAO KCEgAGU GEKUpE
I kUEe Al a:

HIJEkhgAi A COO0Jyi AAi A

minimum+ y e CAAO T kUEeAi
oddalona minimum 5 m.

Wersja mcr EXFF26.0126.4 Strona 1098
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Jednostka na W éEkJeAO+h TkUEEAI S )
eCk CEgAD 6UOUA 1GCyg eCuiUgEI iU C+EUEGA
kondygnacjach eEkUehEgAilTa i +AAA

Soa A SN M A s N N =

f OBECIAOKAAI U eCli UGEKANUKkT 8ERUEAEKWUAI UALAghEH

budynku
Warunek PN-EN 121013:2022 Irl’]lft;u7k8(;]2aol(-)r28
_AC L,l:lvl'\lJ C’é .I'A ) EgCE
Upust grawitacyjn I3J & CE AL Caltdnhatyczné Instrukcja nie przewiduje
P Y elementy sterownicze, stosowania upustu grawitacyjnego.

EkAT €gJ. +AAApPJ
_CLuinCel EQCECI
wywiewu powietrza, wentylator Koniecznainstalacja oddymiania
COOJyi ABET I 1 mechanicznego.
klasie.

Upust mechaniczny

5. ELEMENTY SYSTEMU
5.1Budowa jednostkiAA e CIJi Ugrack BXéFET U6

E+pAO ARG CAC B lsystemEmcdEXKE D1 e COKE AAEgaehoET U
wentylator mcr Monsun E1 w obudowie skrzynkowej

automatyka w postacig A1l i 1J EgUEHROEI U6 VY1 E fyuUcgA

éEK UéﬁEgAi TA Wi UUbKTa@ebLAI‘EKKIEqu(CAI(ﬁﬂqA)—l Uy

eCpET KkUAi U UuAEgJI KAU cel 6 A~

+AAAp CUA Tkhoe=+A OJyh ~Cel 6A”

DIpET kAi + EUEWNi ECINJ ~CeéeloA”

h+pAO AAgJICi uCOkUAi CUJ ~CelosA”

—a _a_a_a_a_a_aF

Rysunek3.+ h OCIJA G UOACEg =i AAéR (herfapbxzoka) ET U6 yT E 897

Wersjamcr EXFF26.0126.4 Strona 1198
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Rysunek4.+ h OCIJA 6 UOACEg +i AAéF lerslapienowad/B.] U6 yT E 8977

Na rysunkach od5do 106 Ex UEgANI CAC kAi hoClla eExkJ+pAOCIWIT &
EJEgQUYCEW-FTE 87Ti

-

T o] bl

CUA Kk A mad@winkgo systénuAmer EXiF: 1 - wentylator, 2 *
RIJEW BICHIAI = T BYEIIMECIIJ Ghlé@mEKK BAELEOYEA
ROFRBk DOIJlWhCg CIJA «k EiAg=E.

Rysunek 5. s Exk J = p AO
EEKUENREGAI T A &k
K

/
5:AAApCIJA T

Wersjamcr EXFF26.0126.4 Strona 1298
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S mercor

Rysunek 6.s Exk J = pAOC
Wenz‘y/ator 2 % przepustnica K

JA kAl hOCIJA

Ei p CURTIFTPBIT kAT =
ECHET Kk UAT USULAEGCIDAAUKhG+A OJyh:

gAY

KUEGAUh -BANI WUAEGC 1-EAR
EUEWI ECUJ éh

ghi -

Rysunek7.s Exk J=pAOC
wentylator, 2*+ UAEéA Z
dachowa, 5-+ AAAp CIlJA

Wersja mcr EXFF26.0126.4

JA kAl hOCIJA

k UE gMWJWerS/M ldd dd(tﬁmwyn@ Iy I E

K B JopCET A AT 0 yE UBII [ ECIIJ 4 h P podstakac + A

Tkho+A OJyh:

Strona 1398
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ul
2]

Smercor

6

o

V__G‘I

Rysunek8.s Ex J = pAOCIJA kAl hOCIJA

1- wentylator w obudowie skrzynkowej, 2 * przepustnica z E
K

ENEKk+A E6COpEEERNBBEAAAPCIIA

wsporcza.

kK UEGEA D" VAVAEIEGU I AU g CUA)A/UE &
I b

C"/JA/"L/U..UL@’E/ KWAT = EUEIWT
/ FRAKk DI C g C Kikbnskukcai A g =

[ Kk K@

ey

Rysunek 9.s Exk J = p AOCIJA kAl hOCUA
h=pAoOUy ¢é CO/JC/EUJA’/&E”Z& - mrytatdr/ 2 * czerpnia, 3* € ChET k UAT U UUAEg
Kh ~BHiIAPOGIIAN +~Clyd FEHARRVEBA T k h'oprakpusonida h

6EKUEREGAI T U
odci AAGEFAAAPp

WOAGIGAT J6AJT

Wersja mcr EXFF26.0126.4

Kk UEgAIJh -R W liérdjl Iddchbwef z zE J E g
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Rysunek1Q0s Exk J+pAOCIJA kAl hOCIJA

6 UCACEg + E EaUIRWAEGICINEG CE € COEgAICIJ
AAeCdjerpb’/g BKA@EEU@ UAT U 4Uw£E¢/.E/h/E@M/ I U
JUAgGJ uA

6UOACEg =7

h=pAOKki U OWGCEFAARPp CHAAT k hiizeplistn@aigildi AAG E+ AAAp

presostat.

5.1.1.Wentylator

W jednostkach nawiewnych systemu mcr EXIE
Kk AOAAT Uy 6 UEg

HUAGJUAGCEJ yCgE 1JI1
Ei GAi +A: uUAgJuAgCEJ
termicznej i EUOh +1 6 i e ApAEHh

blachyEg AU CIJU6 «k 1JUIJ A& gIBKpAAE]

>y UEGANI UAT U

LP. ¢Je | +p. Typ wentylatora

1 mcr EXiF 1001S  mcr Monsun E1 1064T-20
2 mcr EXiF 1002S  mcr Monsun E1 1034T-15
3 mcr EXiF 1003S mcr Monsun E1 10Q4T-11
4 mcr EXiF 90 1S mcr Monsun E1 964T-10
5 mcr EXFF 902S mcr Monsun E1 94T-7,5
6 mcr EXiFF 80 1S mcr Monsun E1 804T-5,5
7 mcr EXiF 711S mcr Monsun E1 #4T-4
8 mcr EXtF 712S mcr Monsun E1 #¥T-1,5
9 mcr EXkF 63 1S mcr Monsun E1 634T-1,5
10 mcr EXitF 56 1S mcr Monsun EX56-4T-1,5

Wersja mcr EXFF26.0126.4

6UCACEg +1

eAEAYUgEG¢

Moc
(kW]

15
11
7,5
7,5
5,5
4
3
1,1
1,1
1,1

EgCECIDAAU EE
gEAAEEeCEgCIUAAI U COeCli UOAT Ub
y CAgCUAAU
AAeCli U g)EJdOWle EkrzyhkO\EeE W Ide]u—lzfila@ql\ AU
&8 CUE g Ap Uc C budowdldyRonand jesezipahéli J

YA EAEHBRED AU 6 ¢

& J OE A hEXiFI
nJ OAs ACel

NUINAEQEK

- A 17 @AChLI DUBGrELKZA 6 E |
6 U %@)Eagyﬁrezermm C‘/J/ L

1) U MansUt AL driE E

ahl

KAJIT &

é E kK

statycznym [m3/h]

64500/200Pa
60000/200Pa
51000/200Pa
45900/200Pa
40200/200Pa
30500/200Pa
22000/200Pa
11500/200Pa
9200/200Pa
4600/200Pa

20150700Pa
40000/490Pa
19500/600Pa
20000/580Pa
13300/600Pa
16000/450Pa
9000/350Pa
8000/260Pa
6000/240Pa
2340/250

Strona 1598
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s . A B C D d ~Waga
¢Jé h-=
b [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] (k]
mcr EX+F 100 205
. 1200 1150 860 884 13
mcr EXkF 90 155
mcr EXiF 80 105
- 1000 950 760 784 13
mcr EXFF 71 90
mcr EXtF 63 825 775 660 684 13 62
mcr EXr-F 56 825 775 660 684 13 59

[

s N BT

A D

—— e

Rysunek1lpy J y i AEJ yCAgALCUU WUAGIJGAgCECID 6UOACHEHgU+ AAecC

1000
800
~
™~
800 hi =
—]
-
5
-
700 NI
sl T ~
“"\l‘ ", T~ -
e ) -
500 LN S ™ b,
= - \ LY ~
& e -
a - ~ ~ T, ™
: con t. ~ “‘:s__‘ P
E \ \ . \‘h i ~ -
: » M ~ ““‘\ ~ .
 am Y ~ 108 | [y
K ~ ‘ R -
"o, . M, . + N
™ ~ b 3 ~
""" . b ) LA hd
300 ~ v ~ < T Y
" L Y *t, - ~
ASEREN ., 'S ~ B 10038 R
e N ", ~\ . . LY
SN - : S
200 e s ~ o .
\\\EXi-F 71l2s| | ™ BxiFaolsd, \ » EXi-F 90-15 N V_F Joo-15
., 'l N
) . N . " b :
100 EXF 5619 | W\ EXP-F 7115, . EXF0ISY s\ . EXiF 10025 |
N b \ \ % \
NEXRF 63-15 -._‘ . \ \ Y
0 !‘ AN kS -. \ " | \ \
a 10000 20000 30000 40000 50000 60000 70000 80000

Wydajnosé @ [m3/n]

Rysunek 12 Charakterystyki h E k E GKEF & wariancie standardowym.

~

512s ExkUBhEgAi T A COT i AABET A ~AiUikCucCll/
Jednostki nawiewne systemu mcr EXtE  y C¢E 1 Ji WijeCEALCAU 1 zéExU
Ei pCUAtypa BWBYBF /BFL/BFN" E . zE ahl _E . _ZE ~ hiIEBA+1 AA

Wersja mcr EXFF26.0126.4 Strona 1698
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Ul e AAiky CIECgCII éEAD@EEQ 6"Amﬁmm@®ML£EKUéﬁEgAji
wykonane z aluminium, opcjonalnieé Ex Ue hEgAi 1 U § C¢ Bzoldwdrym.l3 133 + CAAAI h

[ =
|

— °L “O

115 |
A

Rysunek13u i OC+ C¢C¢UAJCOEKVBEOGELHBAGT J

WIyi AEJ eExUGhEGAIT I COTiAAGETI U6 1 kAG!

Oznaczenie typu wyrobu A [mm] B [mm]
mcr EXiF 100 1100 114
mcr EXiF 90 1100 114
mcr EXiF 80 900 914
mcr EXiF 71 900 914
mcr EXiF 63 700 714
mcr EXi F 56 700 714

- ~ ~ . ~ P a

513.uJpET KAi + EUEWNiIi ECIJ
A ClhOCWiU WUAgIJUWuAgCEA yI1E CAERA 81 serwisogego. CL Ui
VULUui O6UOACEg-+A AN@O@jm@£mmeMMywumcmmuK IJ Jzpwedyk Ai +

elektryczne doprowadzonek CE g AAE aNU B ET wdeintEA +1 eExkJpET.k UAT CUUD
sCOT kAE eEAl EUEWNi ECWJTé& kApEIT kUAi U DIpET kAi +A ¥

Wersja mcr EXFF26.0126.4 Strona 1798
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stabienia
@20/25 na gorze i na dole

i @20 na podstawie
@ W komplecie dtawnice 2xM25M EMC

Do przewoddw o srednicy do 16,5 [mm]

| 108

130.4

Rysunekidu i OC+ C¢c¢uAJ WIPpEI kAi +A EUEIJI ECIJU¢ C

5148 0 Uy UAgJ gphyi UA(opcja)di 1 EAT 61 1 &ApAE

H eéExkJeAO=+h yCAgALﬁ eCkiCyUgC OUOACEg=~+i AAeCWliUg
weAgJUAgCEA §yC ¢ E 1 J1 wilré@olatalyA Aub Aniatd wibrdizdlgcyha na profilach
y CA g AL GddzhdastawE ~

PCpET k UAT Uah Uaiyi AAT ¢
DUAgJIaAT J¢ EAgCEA OEc¢Aa
Rysunekl6ui OC+ C¢ ¢ b E

515zgCéJ yCAg‘LCUU ~Cel 6A”

H éExkJeAO- pmmﬁwgmuﬁEgEK Cliu+gh o0UOACEg+a yCihoU
bETkJ 13 kAaULACeéli CO NJyAgAa éECoU+gCluJlée Ae: « i

zgCeélJ yCABRAUKRAAT kCAU EEhOPAOGEAACIOADANA

System mocowaniak CE g Ap KA’ECOU gCIUAAJ OC WVEeCyAcAAi A iA
epAE+iT & OAT eAlT & 1 hOJA=¢IN: zgAACIWi 1.Uxkéi Ul kAJ EeCE
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Rysunek1Zu i OC=+ C¢ ¢ U MmdcowadiaE g Uy h
51.6W0AéeJ LAGRNepgaEJU Z

W systemiemcrEXIE yCLU 1J1 kAEgCECINAAA u0AéeA LAaGhko6CUA y
1 usuwanie powietrza oraz dymu z budynku

1 EUAGIi kAT 6a ahA=+1 0 fjedriostklhBvéerie] z@ichdwyid glétemiponietiza,

¢ EUAGIi kAl 6a &ehA+1o0o6i OCOAg—CIJUgC ECKkEkI kUUAi UAT A
1 EUAUi kAT 6a aehA+T1diée CwlERAie @CNECWYaEK Aéi CACUUs CE.

wuaAed LAOHKGCIJ_U yl1 E zZ AU KgCAE—gApAIJKAEECE Fg Qe ECL
eCli UEkT eAi ¢IUAEAAgQCUAp WJIEC- l‘JAéAEAyUgE_j EKIKUuAC
k CEgAAE KAyCAgCIJAACDJAIeG\G)eyC'é_géJE\LfHIAEJ‘Q('_:E\!CéEﬁjUKAE@A@eAﬂ
UGUIBDAT 6 U &IEIWAAT 2IURQAECIUDAAU T UTedJ CEAx WUpAelilNCeli
KAy ¢li UAT A ~Aé: =+0AEA CITiELUAIi A &@AiUcgiUy OC zZ4iw!
OAGE &UNACEI OkiApAAIA 10 AiU+CEkJEgAJI & UAERA=AT & |
WaAed CWAIG hykisE z _ OCE+CAAUU EeEANOKkAGE Eia 13 ecp
typowej czerpni i wyrzutni jest niedopuszczalny.
i UKkAIDCOACel Oki ApAAi A +0AedJ WVIACEi +! 1400 TJ=+0i (
czas otwarcia klapy do pozycji pracy wynosi 60 s.
|
!
Tl
I
|
—J—I—--
H | | [t s
=% | :
: I
] I
: I
; I
] I
=8
Rysunek18u i OC+ C¢c¢uUAJ +uAédJ LAuhkéClUG6 Z
wiAed LAahkoCOU yTE z _ eECOh+-CUAAU EE 1 AAEgaeéeho
1 EKUEC=C&1°~ €O 11 yy OC w'i1 yy ~“E=C= WIiyi AECII

1 Ophg¢gCeél = CO ' 1 i(skok wymiawycd 100 mmy y
1 EgJAAOAEOCIA VJEC:-Cel *®BOEGgANT +Aed K~ 1'

Wersja mcr EXFF26.0126.4 Strona 1998



DTR mecr EXi-F B mercor

Dane techniczne klapy mcr LAM

Wariant uszczelnienia klapy Standard Opcja D0O5/D0O7 Opcja IP 42
AéialiU kAEi uAA 24VDC
sCil ¢E @EEOh eéEx 0,8A dlaSL00, 0,8..3A dla SL250..SL950
sUIJACél Oki ApAA Do-¢ ' © -
temperatur
f OECEACél AA Oki o5& wii .
temperatur
zgCeiUa CleECAJ] IP40 IP54 P42

52WaAéJ AAOT-heAEGEIWNONC szZz° sz2”° sgwgrup U
(RPC)(opcja)

Klapy AAOT i & A{upubtéwé id €ystemie mer EXiE y C¢cE 1 J1 EgCECIAAU b6A=+
powietrza z przestrzeni chronionej I3 EJghAT 61 13 + ¢ ézapewinienie guinfagadyehC A U
AEAYVUQEC¢CN eEAlAABJE@@WMJtmmmmmmecKCEngE J eCkJl o
KiAeJ CgUABEAIEE hgila WNkECEgh Ti éAi UACRKI WU ERAEGgEKIUI
eCUCOhBET WNIJE¢WAAAi U TieAiva: sC CiIAiLUAih T7i&Ai U,

éCIJE@TAbE ocC EgAAﬁ KAAeyC%igA'qRGdc’b:A +WTA&A AiAeAU I5IAT A Ok i .
WiAelJ yCcE wAhAECHAD HHOPAT UAT A

WaAed YT E sZ EE eéEkJEg CE Cnatanidst kidpg maor BLAD g phzsiosowandE a A U ¢ C
yCAgJAaLgachu

WiAed y1TE sz i Yy1TE sz2 yC¢E 1J17 WiJeCEALCAU I3 éExkU
yTE fyUcA 13 kAUGULACETi CO eExkJoaguUcC ET UAAEI REKA O
eCEgCoh EJEgUyh EE AUAYEERATI @AU: VuEePENBC-+i «xU EeEal
potrzeby awaryjnego Kk AOk i ABRARAG WAy h eExkUehEgAiT U Cguli UEABE E
AAOT i & A{upustéwgch.C

35,3 = 200

I - -]

-

i)
f

Rysunek19u i OC+ C¢ ¢ UAJ + 0 Agodstokefrd] i 6 A7 UAI CliC

sCOEgANCIUU WIyi AEJ i WVIOAGARGITiecAyWARCIIY@.
LWIEC=:C zkUEC+Ce&l + °yy,
A [mm] 500 600 700 800 900 1000 1100 1200 1300
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500 4050 4880 5700 6500 7300 8150 9000 9800 10600
600 4880 5860 6800 7800 8800 9800 10800 11800 12700
700 5700 6800 8000 9100 10300 11400 12500 13700 14800
800 6500 7800 9100 10500 11700 13000 14350 15600 16900
900 7300 8800 10300 11700 13200 14700 16100 17600 19000
1000 8150 9800 11400 13000 14700 16300 17900 19500 21150
1100 9000 10800 12500 14350 16100 17900 19700 21500 23300
1200 9800 11800 13700 15600 17600 19500 21500 23500 25400

1300 10600 12700 14800 16900 19000 21150 23300 25400 27500

AN EENEAE NSNS S|

Rysunek20.ui OC+ C¢ cUAJ =+ 0 AagpdstokepRDD: 1- &lAba, BrAbodsidwe, 3* przepustnica z
Ei pCIAI =7 Uy

Podstawowe parametry techniczne klapy upustowo-A A OT i ¢ Ai UAi ClJUb

Wymiar podstawy Gabaryty . Podstawa Maksymalny
J éWi Uga T Ap+Cli sl dachowa upust dla 50 Pa B
AxB [mm] AIxBIxH[mm] ¢ Eh] Cé1IJJEC=+Cé [m3/h] [kg]
1300x1300 1580x1490x197¢ 125 300 22 000 315
800x800 1170x1080x152¢ 125 300 13 000 129
zgAAOAEOCNC hEkEOkUAiI A BJeCEALCAU EEREip GlEAHechER A
EphLE oA.c,ngyQAgj @EkUT i DOki ApAGET U ENCI COAUyh &
EEAThoE: 2COAg+CNC kUEgAIN yCLAA adidveCEALIT 13 EJEgUY.
Rozszczelnienie przestrzeni chronionej mer RPC przeznaczone jest do stosowania vezczelnych,
TeECAi CAJT & AAOIi €Ai UAi CUC @EKkUEgEKUAI ATé: vCkEkKIK
eEKUEgEKUAI TeECAi CAUb IJJEgynédwzafﬁykaldmdlﬂzwﬂpxAEEﬂmJ@rGPDA—h/
DI e COkBWIEKhgAI A OAT eCUA" é Exk U&h EfiAd G IRAV BrézUpgdS@avimA E K 1
dachowa.
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!___= P T B SV [ AN ,-_—_JI

Rysunek 21 ui OC+ C¢c¢UAJ ECKkEkT kUUGAT UAJIAwEkaUEzEpusihicd z | é F
EipCUAI =7 Uy +E " w @COEJgAIJA OAT éCIA:

REKEkT kUUAi UAi U @EKUEgQEKUAI T eéECAi CAUb YyTE vs- JIEq
mm.

Wymiary podstawowe mcr RPC

pi va+Cé&  A[mm] B [mm] H [mm] L [mm]
600x600 600 600 485 1000 (standard)
800x800 800 800 595 1000 (sandard)
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53.6 A1 i TA EgQUEhRhSETA yT1TE f _ 8G

N

531f ei E i KAEAOA Oki ApAAi A

uw EJEgUyAT e ECLAIT CUOEAERCENR®AI BABA gATEI8RI gJeh yI
1JeECUUG EUcghihAT iAelUINAAUBAMAAEgAPUcC WIOAg=h:
-Ja@ECIWA EUc h CAI A AA E&ALy CA (EA E § ngp&vm@ @ipoiviednie dostosowanie
e AEAYy UGEAIIJ EngUyh OuA KylUA|AodﬂvakualcueTalﬁoaasterdWMEmA—c|
przeznaczonajestdonadzth i EgUECIJAAlA EEATE UUWUUYyUAgcE HIEgU
| EKEOKUAT U EUAGI khoU NJy-BEgBEDG EEQRODB/Edy eapobiggan@i A C
zadymienup ET k Ai U k 1T KkAECWE &hA+106E EgUECIJAAlAtoI;thJm@agJuA
yCcLU 131 EgCECUAAA 6A+C EQUECINAI =+ 1WJOkiUGUa eExL
AAOT i €Ai UAT A i COOki UuUAi A V6UEg <+CAQECUCNAAU eéeExU
zasilanie, sterowanie, y CAi g CECIUAAI U CEADARNI eEAG Tk MIEBKaE Ok Ua 1J1 &
systemu zapobieganiazadymianiu mcr EXiF.

GpEWAU kKAOAAI A h+pAOEIW ARgCyAgi=i gcC-

T KAEi 0AAi U EQUECWDAAIi U i <+CAgECGA eEATJ WVWUAgJu.
AAOT i eAil UAT A 0 kAGUUAGEAGT CDI €ASSMAPAIG Kk & CLAER

T KAEi 0AAi U EQUECWNAAiIiU i =<+CAgEOCIa AABEI JI @EEYERE
wentylatorach nawiewnych, centrala realizuje zasilanie przepustnic,

T KAEi AATi U i CiEph¢cA +AAApClUJohanie]l khoU+ OJyh ~EgC

T KAEi 0AAi U EQUECWAAiIiU i +CAgECua éeéEATJ +uAe CO

2¢ gAl GiTJ EGUECUA

[—

TkUs 6UEg OCeECIAOKAAU AAei al

i
SEKUKAAT kCAUGC OGA REKkEOkUa &RkCUTd BieldLiAECIIIA BC 1 IAT
6EEOhR" Cel 6A z»v ~ZAyCIKJAAU »ApEIKAAI U vUKUENRJI”
ECkOki UGAi ¢p¢WNAUS Ai U WBJOki UGCAC eCuA kAEiaGaAAi A O
Wymiary (standardowe wykonanie)g AT G i 1 Emqmdi@rhegaEl J 1 &
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¢Je gAl ail . Ce Al A

zKUEC=C¢el unJEC+=Ceél K Gpal C+Cel
mcr Omega

56.1 800 600 250

63.1 800 600 250

71.1 800 600 250

71.3 800 600 250

80.4 800 800 250

90.5 800 800 250

90.7 800 1000 300

100.7 800 1000 300

100.11 800 1000 300

100.15 800 1000 300
_ Tablica sterh 6 ErhcA OMEGA wykonana jest i dostarczana w A U ULAQéI i CO eCgEkUI
hiJg+CUAi +A 1 C]hQ¢UAIé’EgAﬁQEﬁU?MﬂhJ'AlﬂEﬁﬂGﬁﬂﬁre
KUIJA&gEKAUANEA € ECOC | Dbilew@ @Al (MMM EQUEhOHBRIJBGICERL EAAN _
EgJAAOAEOCINC I3 OExWNilTk+i hyiUEkIkCAU AA 6U6 e&ECAT i U
zamki obrotowe blokowane kluczem. Wk AG UL ACeél i CO NJ+CAAAIi A k ¢¢EJ al
jest pokrywa zOp AIJT T Ayi eExkUkAAT kCAJyi OC WeECWAOkUAI A @&E
hEKEOKkUAI A: MacCeéi OpAWIT i ilé ECKyl’UE_KTKUAl’U 1JJ A
KAEi tAAJT & hEkEOkUa kUNDAagEKkAJEE® KYyRUAANED G EAAT ARJ
OC s ujjuresajwia jyyCeii VOAEGBABEEIAATIT & hEKkEOkUa CE
wykonywanychoperacpueECgEAyh |oEIKUéJ: A OExk i Al & yCAgC A
Kk AA6OhVE Ei a IbEEIALLA(lI—llCEIAKa@:E@h EgAAi U kKkAEi 8PAi A hEK
B8UUYyUAgAyi E+pAOCWIyi ¢gAlail1TJ EQUECWNAIiTkUS 13 kAU

sterowania oparty o stgrowniki mcr MMS MMS i/lub_sterowniki mcr MME i/lub sterowniki X20 oraz
opcjonalnie w EU¢hGAgCE AAOI i & Ai UdbiicA ‘mcr IOMEGA (zasilAcZ | bixfdrdwiy A

zZA-hyhOoAgCEAyi” " @EKkUGNCEAITU TkaEgCgui istgenikii TabliceA i C I,
k AeUWJAIi A +CAgECua TiEc¢RQGEEI E didsie hoktejulhid iypaklék Brizeoagy lubd U A g
zwarcia.

Uruchamianie alarmowej procedury sterowania w tablicy mcr OMEGMAEgaéehoU AA E+hgUu
Eia AA NUselih EJgASEﬁPh ﬂUthalAlAéllaIIUJ:dﬂéJk;lCA kgntkdlowandz.] "
J EeéeCE¢I TlEgpj eCO +EgQUy eExUEWNI" K JAETi A CEAk ¢
hEkEOkUa: zgAAJ EJcAApéEéIN EE NJ&Wi UguAAU AA EgUECINUA

5.3.2.Sygnalizacja

¢AlT i TA EJcAAaikhoU AAEgaéehoET U EgAAJ eEATJ

1 dozorowanig(barwazielona), _

1T AGAEyh eCLAECNU¢C "1 AENA TkUENCAA"

1T kAL GC=CIUAAI A "1 AENA L¢pgA ehaEAT J6AAT

T hEk+COKkUAi A "1 AEINJA LéEpPpgA TiEgpA”:

5.3.3.Zestawienie danych technicznych
Dane techniczne tablicy steth & E mdd @MEGA
“AeialiuU kAEi uAAi A ecC 400V AC +10%15%, BHz
“Aeialiu ECICikU gA 22,5V .....32V AC(24V przy 200C)
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_ ) ' WAEJ6AU LEE¢OpPC kAl
YWEECOPpC KAEi UAAi A EL‘JKL‘J-L‘JEgJaei+(’:IJAAL‘JAKAEiu,é
HUVDAAGEKA] z»v ~

pnUoeéli A yCAi gCEhROEIT U TRRO®gE ) )
[detekciae Ek UEI I~ k WAET i A =CA = S IBUEAISATT 12

mcr Monsun E1100-4T-20
mcr Monsun E1 10@4T-15
mcr Monsun E1 10(4T-11
mcr Monsun E1 964T-10
mcr Monsun E1 994T-7,5
mcr Monsun E1 804T-5,5
mcr Monsun E1 74T-4
mcr Monsun E1 #4T-1,5

mcr EXiF 1001S
mcr EXiF 1002S
mcr EXi F 1003S
mcr EXiF 90 1S
mcr EXiF 90 2S
mcr EXiF 80-1S
mcr EXiF 711S
mcr EXiF 712S

Wersja mcr EXFF26.0126.4

nio&liA EQUERGET C k AEi MMSHRD lo=4A , 250V AC, 25V DC
_A+EJYyAUA] eCl ¢E AGEEOMUAE KWW 20A
mcr MMSPRO
sCoUyAE@YhuAgCECN 2,2Ah 40Ah
z6CEC] CECAAI KAT 61 AU L EgCeAi ClJ "
zgCeéiUa CleéeECAJ Cih¢ IP 55
WGAEA SECOCHI E«CUA Il (z rozszerzeniem temperaturowym od -
25°C)
Zakres temperatury pracy -25°C +78C
ni agcCgACeél WUkcualAl 90%
A g Uebiidavky Stal malowana proszkowo lub opcja
-Ag nierdzewna
Typoszereq:
300x200x150
600x400x200
800x600x300
800x800x300
_ _ 800x1000x300
undyi AEJ -~ WIE: ij Exk! 800x1200x300
1000x600x300
1000x800x300
1000x1000x300
1000x1200x300
1200x1000x300
1200x1200x300
T O »yi UAAJ J kAGULACeld
SECcCEAYy Oki ApAAi A I‘L s Ek Uk ETUAAI'—EI_HEK s
/-0CgJTlkJ KAEIUAAI A [ EGUECIWAAI A éEBkHI hHEEDRHEIILD
EEAIJI OpCIJA EEAT A ¢ EEKkUEI ECI WIJyAcA EUkUEICIU¢C L
»UEgANI UAT U gieé¢ly WIECIA ~eCOkUEeCpeEl” L
Oznaczenie typu wyrobu Wentylator Tablica sterownicza

mcr OMEGA 100.15
mcr OMEGA 100.11
mcr OMEGA 100.7
mcr OMEGA 90.7
mcr OMEGA 90.5
mcr OMEGA 80.4
mcr OMEGA 71.3
mcr OMEGA 71.1
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mcr EXFF 63 1S
mcr EXi F 56- 1S

mcr M

mcr M

S mercor

onsun E1 634T-1,5
onsun E’6-4T-1,5

mcr OMEGA 63.1
mcr OMEGA 56.1

TAl 671 A Eg Ofdys ezhabzeyid E

Wi U U + ¢ mocsilnika  symbol  funkcja syl
jednostki [kW] tablicy dodatkowa
100 15 100.15 z KUWJAAGgEKAA
100 11 100.11 R rezerwowa
100 7,5 100.7
90 7.5 90.7 A awaryjne samoczynnek Ap ET Kk AAi U E
90 5,5 90.5 P podwojona
80 4 80.4 L klapa LAM (pionowa)
71 3 71.3 S sieciowana
71 1,1 71.1 spec specjalna
63 1,1 63.1
56 1,1 56.1
sEkJ+pAOJ Centrala:
100.15 podstawowa
100.15Z KUWJAAGgEKAA
63.1R podstawowa, rezerwowa
100.11 ZR KUJAAgEKAA E
100.15 ZP KUJAaAgEKAA e
71.3 ZRP KUJAAJGEKAA EUKUEWNCWUA® eécCc
80.4L podstawowa, klapa LAM
100.15 A eCOEgANCIUA" ANAEJO6AU EAyYCIkJAAU KkA|
90.7 ZRA KUJAAgEKAA EUKUENCWA ANDAEJOGAU EA
90.5 spec podstawowa, wykonanie specjalne
WgAT i 13 EgIGELGATBHCHAE&U Ei a8hshyhaAgCEJ sijts2" |

UWAGA
iU éCkCEJGAWNI Al écC
powoduje to ichE Ck b AOCITAAT U A

Wersja mcr EXFF26.0126.4

,bEf

kK CAJT & A= RgMiiAigICE ¢ B9 Witgs, £ pt
Ai U ClGAGE ¢IAEAAT GE~
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534vUchuoAgCE AAOT pré Ai UAT A YT E M-v

® POWER ®IN1
@STATUS @IN2
" @FAULT ®OUT

- mcriCRpro

vUghiAgCE OC EJEQgUy ¢ +CAgECU jest @etenietn rablitygricrOthéga,A A i A

steruje eEaO0O+CéT1iE CIECgCUE WVUAgJUAgCEA eéeCéeExkUxkcelyECO .
hgEkJyAAi A Kk AOAAUS E g A p-BiPa)lwAtkefieChionionejAR Bk EdadlEEi A 15 ¢
gAIT Gi T J rhopQniegadoefl iUBEK CAA NJAEgCEAKIWAAAUAUBg @eQCKUEUGh
Ei UTi ECkeECEkCAUG6 k EChAICREAIUcC TkhoAi +A 117 &Ai UAT.

p TUah C+EU8GUAIi A yCOUuh CiiuU+gh EUchuAgCE WJ-=
EQUECINAAI U 13 @ECOCUiE+-h C AJ-UkUBAAGT Al hile AEIAY Y OED E
KAEgQCECWAAJ Auc¢CEJgy eEUOJ+TJ6AJ eCklAUA AA UEgJyAl
kKA ¢gJy i0kiU AA OJAAyi T kAE EUA=T6a AA «kWDia+ExkUAI

Regulator mer ICR pio jest montowanyl Uk € C& EUOA | C wfalicy ber OrAega 2 M*

PosiadA D1 hOCIDAJ 1WJeni UguAlk AA —géEjy MJEWi UgAAA 6 UE.
-A+ghAGAA WAEgCET 17 8AUIAA 1 eEKUEGEKUAT 1 éeECAT CAl
-AsghA0AA DAEgCel Kk eEATJ WUAgIJuAgCEA"

-A+ghA0AU 1 pacdd
- podstawowe informacjeC + CAai chEAT 61 hEkEOk UAi A

Specyfikacja techniczna regulatora mcr ICR pro

Zasilanie sy 4 %2 0 - .2 -
Zabezpieczenie HUIDAAGgEKA] T Ukei Ul kAi+ ecuq
Temperatura pracy o T e
zgCéiUa CileEC!/ IP30
_CAgAL Szyna DIN
sCOpET Kk UAIT £ Terminale
‘A'EéiﬁﬁééeEE‘ Loty yr . yAl L LIpA

MAgUE&®UOGE EGSLAiT CHWI" eaguciid
galwanicznie

sCOpEI kUAi U = zJ¢cAADp AAAWD VEIUD K2DmMA

WCy hAi +AT6A _COIhE ve¢e! " i AguU

s CORET KWAT D 153 galwanicznie driver RS485

sCOpEIT kUAi U =C Izolowany galwanicznie port USB
Zegar czasu rzeczywistego Tak, podtrzymanie bateryjne
pUsé&l i A 1T J el 2 szt.- monitorowana
nJoéli A eEkU=+ 2szt.* 250 [V]. 2 [A]
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®'ECINJT & @t
C()i jIJA Ef

Dojednegoregulatora mer ICRproy CL AA € COpET kJI OC
WCyhAl—AIoA ylaOKj Uauy UAgAyi EJ
Ek Ueé hEgCIJCeI CEAKk WJEC-+i ecCki
10 CkAATKkA yCLainCel WIEIARADA
k CAU OC yAciEgEAGi Okia=i Tk
AgCE ¢ WI-EJIih REk=COKkUAI A ah

r

\O

M- M D O
cCOm>0
O O D>

g

o
7
5
=)
Q
=
§
M
e

(@

"9
E
a

, = Cy (D1

>SOT - M
O i

8uUUyUAgJ pE AU EE I gCecCuCcipiAAGa) UliApiUG Co IEATEEAAIY
e C6UOJAT kUgC k+COkUAi A @EkUNCOEN +CyhAi +ATJIO6AJI &
WCAWUEGUEJ 1 UAT A UJ E ERAGE i E@AmquKKUEmmmmmwmaa
kontrolowanie stanu systey h i OUguU=T6U hEk+COkUa gA=-ileée o6A+"

i - T ai Ai i

K C
hE
e Ai

(D¢

T JeECIWUc¢ C & Ek Prgllbddgduiszkodizenie]
[ QUoeél i ApdGAEYyClUgC 1
U TJeECNUcC 1T prb.6Ai +A T171 &A

—_ 2
= M- ¢

Mcr |,
s

PRz
ETWoRmy sy,
4

' Exk EGEpADC eCyi AEh ECLAITI Tie&AiuUa U éEKUEgEKUAA
+0Ag+i ETe&COCWU ExkJIJ NiAOGCWU uhl @eExkUOEIi CA-

EEKUINCOJ TleA|UA|CIJU—A|Kj_|AAiU ééyllJAET(KIJ\EeEJKLIEKUTKjIJiE
1 JeECUUcCE OC EUChUAGCEA EGUERGET UcC EEATE WUAGJIJUAQ:

N p e 1 TUGIACEOE A EEGORD 1E
RACHCIIOT A yC

Przetwornik T { 8 Af UAT Ae B)CI'E TNz hoa Ei
U J

U éTiAAJ: WC_':l:IU('

g .

obudowy, zastosowanie dodatkowych W|elotorowych e6EkUe
il Uke CEEUOAI C AA WJjoseilih eExkUNCO¢

+Cal ¢l eagui YT E MMz ~"ZECEEESM UEZQ
OUOJ+CWUAAUS =+=CyhAi+ATo6i y1E +!z Ci
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Rysunek22.- J &eECIJJ EEk UGN CEAT =*IJiiGBC Ui cAi AJI'-E M-z EEC

| EKEOKUAi U eCEi AOA OWNA WVUseélTiA” OC =+g¢EJI & AAGUL
EECIJDAOKET U OC EgEU& =+9g¢EJT e EC¢LAITA TieAiuva yA 1131
P1iP2.
f PL*JU6elT iU Ai UCOUEAT A6 ET Uil & AOGWHAJ 8UyA i 1+ gpder WyCTAPIA "k |
JIJgWCEKCAU AAOT i eAi UAi U
T P2xyUseT iU COUEAT ABET U OCyJeuAi U TieAi UAi U EUe&U
2AAU gUT éeAiT kAU @EKUgUCEAi A T1i&Ai
Zasilanie sy 4 %2 0 -2
Zabezpieczenie HUWDAAGgEKAJ 1 Ukeéi vldamAl- éCl
Temperatura pracy -t R
zgCeéiUa CileEC!’ IP44
Wymiary 198 mm x 105 mm x 82 mm
_CAgAL 2C epAE+iU®d éeCli UEkT &Ai "

sEkUehEgJ AT acuu v OpAWAilT U
wielotorowy 3x4 -9mm, 3x3 5mm
SEKIJpPET Kk UAi U Lot yy? o VAR 4 LIpA

SEKIpPET KUAT U T»|o|‘ET|<A yaLJ+A Ti&Ai UAi A: WEETI

Przepusty kablowe

T MAgUEa&Ub E E(’:I,_,[&mim%CIJj i k CaClUAAJ
hjoel U ESD driver mcr BUS
Zakres czujnika - i & Ai UBOD do +8DO[Pa]
2CehExkiI kAGAU A 100 [kPa]
+pEO ecCyi AE +/-1.5 [%]
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- ~

555 EKUgQUWCEAi + EGLAiITJ

—_
(D¢
>
C}
1
>
A
)
0
>
|

—_
(@]

@\

mc"DEs

=2
™R iy

' EKEOKkUAT U EphLI OC ecCyi AEh ECGSLAiTJI 11 dAie MaUM|w@KU
ET 6COCIU" ExJIJ Wi AOCNU uhl eEKkUOEi CA=+i eCLAECUU”

Ti&Ai UAI CU | EKEOkUAiT U eCEi AOA =hA+T106a @EkUgUCEAI
ExUT kJNiEgJy OC EUgEAAECHAAGJURYECEAUCE@CeEK UKk aAlC]
EAyU¢cC EUcChUAQCEA EQUEhOET @AGCNAi+iUy 1 UkéeC8EUOA
hEk EOk UAT A:

Zasilanie sy o+, 2 0 -.2-
Temperatura pracy L
zgCeiuUa CleEC!/ P44
Wymiary 198 mm x 105 mm x 82 mm
_CAgAL 2C epAE+iU®d éeCli UEkT &Ai "

sEkUehEgJ <Al acClU v OpAWAiTU

Przepusty kablowe wielotorowy 3x4 -9mm, 3x3 5mm

s Ek J p E élekttydxneU Lot yy? o VAR 4 LIpA
SEKIpETKUAT D 1 »pET k A UéL”j+A[£mgéAilJAiA: WEGET 1
uiseliu 0-10V lub MODBUS
Zakres czujnika - i & Ai U20D0do €1000 [Pa]
2CehExkiI kAGAU A 100 [kPa]
+pEO eCyi AE +/-1.5 [%]
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56.s EKUgIUCEAI =

SEKUgUNCEAI = EC¢LAITI Tie&Ai-UNiub4sk yIJ EdThiL Ty OLA RLCYJ QIEH:
[ i ¢AT UAT A &eCyialOk] +~0Ag+E ET&COCUE" A éExUBepthx UAT E
EUchuAgCEA +g¢EJ EQUEhO6U INUAgIGAgCEUY:
2AAU gUT eAiT kAU @EKUgUCEAi =A Ti &,
Zasilanie 18..30 VAC / VDC
Temperaturapracy -B ! . v °
zgCeiUa CleEC/ P44
Wymiary EEUOCAITA 1+ yy 4
_CAgAL 2C epAE+i Us eCPWCUEkEe&eAENI
Przepusty kablowe sEkUehEgJ +AlT acClU + OpAWUAiI
SEKIJpPpET Kk UAT U Lot gy, yAR 4 LIpA
SEKJDEI KUAT U T»|o|‘£T|<A |JaLj+A[nT]m|’]éA|’UA|’A: WE¢T 1
pnJoeeliu 0-10V i/lub4-20mA
Zakres czujnika - i & Ai U250 do +Z50[Pa]
2CehExkT kAGUAU A 600 [mbar]
+pEO ecCyi AE 00,5 FS , min. 1 Pa
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57s AAUU EgUECWNDAAIi A Eal kAUc¢C vy

—_
m
(0)]
N
<

<
—_

»

PANEL STER ®
o]/
mer pope: RECZNEGO

ALARp POZaRowy

2 .
/] \
0-aurg

PRACA SYSTEMy

unJAi UEi CAJ eAAUUO EQUECHNAAi A Eal kAUcg Ce EphiLE &Ex BpCHRA
KAl Ukei Ul kCAU¢gC +uhlTkUy: sCklDAGA CA AA Eal kAU kADpE
EgJEALA+A =+iUEh6ET U¢cC A=16E c¢cA&AiTkE: sAAUG AAGUL.
yi UBET AT e pAglNC OCEgweéeAJie eExkUk EAgCUAI +¢

sAAUG EJc¢AAuikhoU Oki ApAAi U TUAgEAGWi i iA&eCEyhoU
§ zasilanie*& Ji UT UAi U ki UaCAU8 uAyezi CkAAT kA EgAA 1 UA
| uszkodzenie* & Ji UT UAi U LépgUs uAye+i CkAAT kA hEk=+COk UZ
f aarm>*& 1Ji UT UAi U 1 k UE IJC Astdropradyflarmewej, Ck AAT k A

1

zablokowanie*y Eh¢c AAi U LépgUs Oi COJ CkAAT kA EgAA kAl ucC

Specyfikacja techniczna PSR/PSRC

z€CEcl eCOpEIKUATA € spr,uued i (BSRYUb dyfioGyIBSRC)

zgCei Ua olubloanE CAJ IP 44
LAl Ea e AITA G "ETkAi + +EkJN+CI k =+ah
zeCEcl EgUECUAZ (0-AUTO, T TEST, if STOP)

76 CECI EJcAAGT K WCAgECU+ A EJ_(_;AAulllKAIJoAA
prezentowanej informacji
_AgUEi Ap Cli hoCl ABS
Wymiary 206 mm x 126 mm ¥8 mm
L eExkJeAO+h EgCECWAAi A Y1 E szv- WNIJyAcAAU b6UEgwlpClL
miejsce CARD SLOT
5.8. Wyniesiony panel sterowania mcr WPS
uJAi UEi CAJ eAAUG EQUECWAAI A yTE psz ocahEAg: TECGK 11N &kChid
systemu EXiFEphLJ OC +CAgECGi : EXKg GyEA AA hOCWAAWG&T e AAU
Wersja mcr EXFF26.0126.4 Strona 32/98
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eCkIDAGA AA OC+pAOAJ &COGUEOD A@@Emmmwa@bEg«cme|eum@E
EJcAAGTi kAT 64 AhOlCUlKhAUAE EgAACI A GABYYOIRTY cel CEEIARKG U
E: 2COAg-ClUC eCkWAUA CA AA Eal kAU kApETKkUAI U ahi
EEKJT T E+-¢1) AAdzéniah OCWi U REKE

EEETE] S
@)
L]
(NI
‘T‘
<]
Rysunek23.ui OC+ C¢¢UAJ uJAi UEi CAUcC sAAUGHh zgUECIAAI A «
zeUl Jei +AT6A guUl éAilkAA pJAi UEi CAUgC s
Zasilanie 230[V], AC +10%15%, 50Hz
Zabezpieczenie HUNDAAgIEXABT Kk Ai =i AAOeEE
Wymiary podstawowe 600 mm x 400 mm x 200mm
_AQUEi Ap NI +CAA Stal malowana proszkowo
zgCeéiUa CileECA IP30
z8CE¢1 =+CyhAi zi Ul +CyhAi AT J6AA y1|
z86CE¢] @&Ek U=+ ASSRA/ ¢t JAEOCOEhgCeEEOCIC
Prezentacja danych Wizualizacja na panelu HMI
59WAAApCIUA Tkho+A OJyh
LW GEkJEAO:h ¢OJ Wucyg ecuUi UgEKA AiU kAA6OROU Efa
I Uke CEEUOAI U6 TaiE+Céli eEkUNCOcI OCe ECIJAOKAOEIJTé
T Uuah EeCUCOCIAAI A AhgCyAgiikAUgC A p ET ik AT Aha  E
) OCEgAEI kAAJy ecCWiUgExh CIi Ul AU 1a0E KAAIKAU iacel
Eia AA ecCkiCyiu OAT éh” eCWi AAJ 131 kAEgQCECWAAU OUA
Wersja mcr EXFF26.0126.4 Strona 33/98
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eCli Ai UA 1 JT kAl UpRibEBTKWCAT UaxBRKWUK AOKI A J g Upbyzepesthic U é h E
AAGULI kAyCAgCWAT +AAApCUE Tkhoa OJyh:
H EngUle yCLGi WU 6UEQg-58rgzQBEIJAAI U TkhoU+ z22° | G

2= N = =z o= N4

p eExkJeAO+h ¢OJ WuCgl ecCliUgkkAe RBAADRGIEIIEI AABACE
eClui UgEkA" COOAuUCAU CO EiUIiTU i E+iUECNHAAU 1 ECLAI
I UkeCEEUOAI C eC kANi UgEK Ago EGECAi U gUgC EAyUcgC LE
kAeUDAi OCepprRIeClUi UGgEKA NIyAcAAJ eExUk EJEgUy: WAL
Oki ApASGETJ Ai UkAWULAIU EJEgUY EKUehEgAlh OC +CAgE
(‘jl_JOAA ?EkpéhEgApdw@duxamquyﬁoézenlfpoanetrxady/Uy Ehcgi IJuCQ
eEKUENJ gAéUIJAI'Ap AOCebJIJ eCIJIUgEKA IJJyA(;AA 8 Ex Uk
@EkUk Tkho=i OJyh hyi UEkIkCAU eExkUO +ALOE «k @€Ek Ueh!

2C EUAGi kAT o6i eCUJLEkJT & kAOAa éExkURGI 6k ONACéheEAOQ
K Ei pCUAI +Ayi +Ul]in EUEii +~2”8 Oki ApAS6ETJT & eExkU]

Zalecane wymiary przepustnicOC h <0 1T k UEé A

Przepustnica
Lp. tje h+=phA a b c waga
[mm]  [mm] [mm]  [kg] L

1 mcr EXiF 100 1100 114 115 185 “;r

2 mcr EXiF 90 1100 114 115 18,5 Q b

3 mcr EXiF 80 900 914 115 14 é |

4 mcr EXiF 71 900 914 115 10 ,J

5 mcr EXiF 63 700 714 115 10

6 mcr EXiF 56 700 714 115 10
* ramka P30

Wersja mcr EXFF26.0126.4 Strona 34/98
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e

Rysunek24.s Exk J = p AOCIJA kAl hOCUUA Kk UEgGA /J/?-Fuﬁmgm/ja@qqgig/e‘//g@vigﬁaf EgU
czerpniami powietrza: 1- wentylator, 2 * czerpnia, 3*é Cp ET k UAT U eiEABYeINEgAU [ U Kk E

wh=hpAOki U OWNCEAABRPp CEHAAT k fitiizevh EQAY H A COFEAAAP EINBAGIT U A

5.11. Regulator przedsionkowy mcr ICP

.

Mcr Icp
v .n%

W eéExkJeAO+h EUchuAToi AAOTi&Ai UAi A Ae: 10 eExUOET
| gExJyhoU CA kAOAAU AAOI i @ATUAIU IJ eERBEQEPONh BEB
eCeExkUk CQgUNAEGg] CgUCECE OEkieCdFNIqdEXkCGADWA 6IEiT &JA i eUFAG hE
Ai UeCONJLEKCAJYy 1TieAi UAih eCeExkUxk kyi AAa EgCeAi A

Strona 35/98
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sCOEgANCINU eAEAYyUgEJ g¢gUIl élanmck@®U EUchu
Zasilanie By 22- 1"
+Uk OpAIJAIT | =+CAGgECuU=+"

Wymi T
S ObAWAITAyi 7 Kk +CAGECG~Ay
Temperatura pracy -t To-
zgCéiUa CieECAJ IP56
_A+EJYyAUAJ ecCic¢E 250mA
Zakres pomiarul i @ Ai UAi A -500 do +500 Pa
Zakres pomiaru temperatury -y T
Liczba linii komunikacyjnych mcr BUS 1
ZiTkl A BJoel 1TuUkeC 1
Zi 1kl AbereUWsgeUAT 6 Ap Cl 2
VUghUGAgCE yTE M-s EQUEhOU yA-EJYyAGAI U hggWEWAR E¢
ECLAiTa Tié&AiUa I?]veEKUEgEKUAl TeECAi CAUS i kKAeUNAT’
sECg¢ gAy CIJA_Al’ U éAEENpqprgeEAéJu iC-OA 13 838\ .paﬁomeka;eh EVA_I ‘J OAEM
VUGRUAGCE yCLU @&EAT CUAT 6A+C  AikaxsAa UE A B & HhgshcEl0ki
zregulatorem mcr ICR pro: sC eCpEITKUAih EQUECINAI ¢l 1 ETUI
EIUAgEAU|KCIJAAUgC COIKJgh éAEAyUgEcIJ WDEKJEg=+il é feC
proCEAK hEgAlJl UAI A E¢ LuﬁoUoIJLEAEg:]'—ﬁQ;;eGEiA ONAEeG?gLULng EKAOGET U

EgUECIJAl—A ] KjéAO+Ah eEATJ Ai UkAGULAUG i EQgAi Ub L
EEKU+ALAI +ClU EngAuiKthlu hEk+COkUA{ U:

| EKEOKUAI U eCEi AOA OVUi U eARJ ENUESINT ~CACHYCc BEKG IR
EECUAOKEI U OC EgEU® +g¢EJTé& ECLAITA 1Ti&AiUa yA 17Ji
EgQEU&J + ~“si WDUs&TiU ¢C¢EAU ss WPDUos&Ti U OCuAU”" OWNA
dolne)

f P1*JUs&T iU EgQEU&e] ei UENDEkUs  OCyJé&uA4 ¢ BRIl kCAUI

BIgUWCEKCAU AAOT i &Ai UAiI U
T P2yUoselT iU TieAi UAi U EUxUEUAT JoAU
f P3*JU6&T i UdugigEOGII&EuAi U pET kCAU «k T +g§AEDRAT WyA 1

J
wytworzone AAOT i &A i UAi U
 P4*1JUG &MTiigUAI UAi U EUea

Rysunek25.z T é Uy Ag UuU+gEJI kAJ éCOpEI kUEG Ei pCIAI +A +U0d4T y
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sEkJI+pAOCNI ET6UyAg eCOpET k BAT As GEXBIOEAHAINT CEAICH GUAA |
COI JWA Eia ¢Ja+C eExkUk OUOJI=+CUAAE ehEx = abezpiécankp ET «
gCei +CRNI: -Ap=+CUWigA OphccCel BIEKADAOECIIVW i ROk Jy EWWG halE
10kN 10kN
L/ e
STEROWNIK L1 H1 L2 H2 CM DUT1 CM ouT2
mor ICP o [0 o] [elelee] || [elefele] [olo]ele]
N mer BUS CM IN CM IN Fault OUT1 Fault DUT2
+ ® +Ei StartIN1  StartIN2 ]
: ol - %
PC
L CM NIJUE:::'SNUDEW NO CM NC N1 CMEEI’:I:(;SI\;J:.:“EM IN2 EEN:ST E:;ilmul:.lij\'l' E]ijml:IE;.la‘l' I.Iua;:;m-
B EEE)E EE EE EEIE E e E E E EE ElE E -
EEEE EE EEE
it S <15m
SR
SN
uszk elelele] |elelele] |elelele] [e]olele
PRZYLACZENIOWA
mcr PP B
Lt wog v 9
u iy |~ |1 u Yy [~ |L u |y |~ |1 u iy |~ |1
Klapa nadci$nieniowo-upustowa Przepustnica Przepustnica Przepustnica
Przepustnica korytarza 1 przedsionka 1 korytarza 2 przedsionka 2

Rysunek26.s COp ET k UATI U Ei pCIAI =¢lJ OC EU¢huAgCEA yTlI E M-s
UWAGA

vUghiAgCE +g¢EJ AiU 1Jp O6UEKkT kU +CAei ¢hEupustduwefi «k AA
ustawiony jest (fabrycznie) AA A gEK Iy IWNAATI U '+ SACYFAE+M &4 DGEAK AS |
poziomu aplikacji konfiguracyjnej mcr ICR dopiero po nadaniu mu adresu waplikacji konfiguracyjnej
EQUECIAI +A: CLaiyCel kyi AA I +CAxichBEAyoieCBpBEL!
sterownika do komputera z p02|omu jego aplikacji konfiguracyjnej. Zpoziomu aplikacji konfiguracyjnej mcr
M- v yCLU| JJ O6UEg ¢gJu+C eCOc¢uEO EgAAh EUghuAgCEA

Ky COJei + CUAT + CAeiAgh ESAIl BRI EKGYE CHIEAG+ 1 Uy OUEg WNJI CE
wéEkJeAO+h eEATJ EiUiiClOU6 AAOAAI U EQUECWNAI +Cli AC
AAGULI 1WDI+<CAAT <+Auil EAT6a: +EA+ +Au0il EAT 61 EatcAAC

wAeui +Al 6i: +Uxk WIJ+CAAATA +AGil EAT oI HhEKkBEXUAI U Ajl
KC A i ¢ h E Adgdlad 6 @ E A ®J gdbkandjg abtBrgzowany serwis Mercor Light&Vent sp. z 0. o.
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sCOpPET k AAIT B CBIGMECIAT + A y CLelE kG JOXAG] +BEJIBAAE & hEk + 4
shEk+A WIJeCEALCAA HUEg I 1 UxkeiUlkAi+ gCei=+ClWI: -Ap
Ei pCUAi +i Uy AiU yCLU eExkU+ECTkJT +' y: upudyiAEJ kU,

ElE)E)E ElE) B EE)
et tamw? s Gamperd
N
Sl
Damper 1 Damper 2 Dampar 3 Damper 4
%5 X4 X7 XEB %3 XBE X1l ¥1D ®.13 K12 X15 K14 X117 K1E X139 X118
I?\?l?@l lflﬂfl@fl?l
1T 1T 1 1T 1T 1 17T 1T 1 17T 1T 1

Rysunek 27. Zaciski w puszce mcr PP

513.s EK Ue hEgAiT A OC h+pAOGEéEIN @EKUOEi CA+CIJ

Jednostki nawiewne systemu mer EXFE y C¢E 1Ji NDJeCEALCAU 1 éExUEe h E
regulacyjne (mcr EPSCRA, mcr EPSCR+ K Ei pCIAI + AyR4A-SR_Mechanizra ebrotowy
eEkUEhEgAT pLL & &AACHA Buiayte v grofilu obudowy lub jest on wykonywany w formie

EgAacuiie 1iaci UA: s Evrarmibrack ol 200 0206 dim das0e CIS00A U
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30

A 115

Rysunek28.u i OC+ C¢c¢uUAJ EeExkUEMEGAITJ gJjéh 8szv-

30

==

]

Rysunek29.ui OC+ C¢¢UAJ € Ek Uém B AddJA gg-J@BINA 8éshzBk--E é COp ET
5.14. System antyoblodzeniowy mcr HT

EphLJ OGednostek hhawiewnydh mcA BXi A przed zablokowaniem w
BIAi +h CI ucoKUAi A: p EJEgUYi U NDI+CEkJEghoU Eia =+i UE
b EAki U @eCgExkUIJ yCcE 1 AAI WNIhGPpAOHF§ AC ClAfihAstat.lyiUE C
GUAEAAghoU ¢gC Afag GEAEDKWAE Aé EA
» Ay CT CUAAJ h +p promieBnikpdOBT EUVBIDKUAI WEAk k @EkUWNCOAY
@EKJpPEI kUAI CUUG: s\itaz J p EdbezpleczexidnE znéjdujd i AT a WJUWDAE§EK
@ Ex J p ET krocA HTPB bhéntowanej na obudowie wentylatora. Zasilanie 230V doprowadzamy

przewodemzg Al ai 13 nguyE_Uhg)/EI Uo+ I IEAT 6 A AAei ali A eCOl kAE |
LW eEkUGUEOAT & C-EUECNJI & EEEANOk AAp A «Ql TAA 18 EEYE §JA
A
A A

Zestawy 1 E K¢

& pAgUWCeAUATEgae EOCORECY ¢ 0MRGUME gCglIEE EUENI EC
Ji UGEKAGET UGS :

(o] j>|

J
C1J
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Element opcjonalny
- nie jest niezbedny
mer HT do prawidtowej pracy
uktadu mcr EXi-F

[L1] N |PE]

WZ - kabel zasilajacy klienta

PP - puszka przyfaczeniowa na elewacji wentylatora
W1, W2, W3 - kable OLFLEX HEAT 180 SiHF 3G2,5
X1:D - dolne tory listwy zaciskowe] X1

X1:G - gdrne tory listwy zaciskowej X1

G1, G2 - promienniki*

*Dla wersji mcr HT 500W motowac tylko promiennik G1,
dla mcr HT 1000W oba promienniki

MCR HTPP

2

-KG

Sst.

84
-X1
T #1 %}
b Tb [ I FE [FE
| i
AN A A !
! 1
! 1
---------- S
1 1
Lo
I ! :
IAl W2 V3 | Vo
e
! [
PR [
! [
1 1
] 1
‘ ‘ 1 1
[ R e L
[ !
! Loy 1
G1 |o ! Gz_ik i
1
. : S
E00W E ! 500W | 23
— | I
N | M
[
e

TS mer OMEGA
230VAC 50Hz

Rysunek30.Schematé Ch ET k Ua JUWABHGBk AKE é

2AAU gUT éeAiT kAU ehEk=+i @eEkJpEI kUAi

Zasilanie 230 [V], AC
Zabezpieczenie Bezpiecznik topikowy, szybki 8 [A]
Temperatura pracy L
zgCeiuUa CleEC!/ P44
Wymiary 220 mm x 170 mm x 86 mm
_CAgAL 2C eépAE+i U6 eCli UEkT eAi "
Przepusty kablowe sEkUehEgd AT acCuyuU w OpAUAi
SsEkJpET kUAi U _A+EJYyAGAA GEUOAIiTA LJp et
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5.15. Separatory sieci mcr SEP

W éExJeAO+h CiiU+gcw BigoEICel EOABCIPLied eCyi aodkd -
komunikacyjnej wynosi ponad 250 mdlak Aé C1 i Uc Ai BJ ¢ AAmAWAERBT i CUUgC EgCE
Eiuli yTE z8s: 20A eCgExUI WNDIJyAgcAa EiUli «kCEgApJ C

T mcr SEPZ wariant dla sieci mcr BUS
T mcr SEP2* wariant dla sieci RS485

©]

mcr SEP

mercor.
4

Rysunek 31 Widok C ¢ ¢ @epakatora sieci mcr SEP~ IJJ y i AEJ = | Uk OpAIAI T =~ &5

OPAWATTAy =~ vy’ yy | ¢'¢ yy j ' gy’
F1
25A
-SP
sl.lrl-1lg
= I
-X1
TR R ey O —
L1 M | |
L H REF L H REF
24V e MCR BUS MCR BUS

Cyfrowy przetwornik cisnienia mcr ICSpro Cyfrowy przetwornik cisnienia mcr ICSpro

Rysunek 32 Schematblokowyé COp El k Ud y I E z8s:
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Podstawowe parametry techniczne mcr SEP

Zasilanie By 22- 4"
_A+EJyAGA] ecCi 250mA
zgCeiUa CleEC!/ IP54

_AgUEi Ap Cih PC, PS, ABS

5.16. Przetwornik temperatury

Przetworniki temperatury w systemie mer EXi-E EphLLE OC C+EU&GUAI A =+ UEhA
systemach rewersyjnych. W ofercie Mercor Light&Ventsp.zo.cEg CECIJAAU EE s ECOk A6 |
serii MB oraz serii AR.

+ *
N
+ +
=

Rysunek33.u i OC+ LCc¢ é GO E lprdivbmikalteiperatury serii MB.

zaciski opis
1 DUo6&T iU kKAEi aAAi A
2 DU &T i U WAcEi a AAi
3 A RS485
4 B RS485
a4
B0
&4
’_'_,_.,-‘F'@ @1‘-‘-___\_\
29
T B e
@ @

55

Rysunek34.ui OC+ C¢¢uUAJ EExkUGICEAI +A gUyeUEAGghEJ EUEI [
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zaciski opis
12 JUsel iU kAEi 0 AAi A '
3 +RS linie interfejsu RS485
4 -RS
JP1

KIJCEA QUEyVyi AhSET A Ui Af &
120" gUEYy i AAT 6A WpET kCA

5.17. Czujniki magnetyczne (kontaktrony)

Czujniki magnetyczney C ¢ E vi/ylao'fzystywane w tablicach mcr Omega do kontroli pozycji drzwi i

C+i UA: | EKEOKkUAiI A gU E=pAOAGE Eia k ONc¢le Tkaeli 1
OEk i Al e i C+AAT e yA¢AUE CEAK TkhoAi =+ Eg Opowodie Ei &
COOAUUAI U Eia yAgAUEHh CO TkhoAi+A yAgAUg:]IKAUgC e Cl
~kh6Ai+ §CLU NIEgaeCWAi 13 OW¢iée WAEi AAgAi & eCOpEIT k.
| kontaktron
; | Wejscie Z, |
[ MAGNE
Wejscie Zn o , S
1 EE
COM o COM o ¢
Rysunek35.z é CECI J éCOpET kUAI A T kho6Ai =¢ll yAcAUGIT kAJT é ~
+Uk +CAgECONI+EERCEDBAANT AUEg gJu+C EgJ+ ACEYAUGAI
» IJJ—CEKJEgAAlUy + CAQKEICA+i TaAEpCEEEUK DEQACEC EAEAY
ECKECLAT UAi U & E kelCEeIEAAJIAA yCIEILGQM EA i kg magiep ET k UAT A 1T k h

zeUT Jei tAT6A gUT éeAiT kAA TkhoAl =61

Typ czujki NC / 2EOL/NC
Rezystory parametryczne Bijj4 1 +0D
_A+-EJYyAGAU AAeialiU eEk 20V
_A+-EJyAGA] @eEEO éEK 20 mA
feCEACe&T eEkUD i 150 nv
WG AEA éECOCIJl’ E+C’|J I
ni ucCgAcCel YyA+EJy2 Cwoow
Zakres temperatur pracy LT - -
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JEDNOSTKA NAWIEVWNA EXiH
przepustnica wentylator
dysza wlotowa wytacznik kanatowa

serwisowy czujka dymu

SSP HTKSH FE180/PHI0 4x2x0.8

3x400v

NN 6
| 6
-> i
kierunek przeplywu
powietrza
Bl " |
‘ . HTKSHFE180/PHS0 3x2x1
%000 500W/1000W do 50m
NHXCH FE180/PHQ0 4x...
YnTKSY 22x0.8 lub HTKSH PHO 2x2x0,8
YDY 21 ub HTKSH PHO 2x1
Cyfrowy przetwomik cisnienia mer ICS pro
{Uwagal Monta2 przewodami do dotul)
HTKSH FE180/PHS0 1x2x1
HTKSH FE180/PHO0 ekw 1x2x1
] HTKSH FE180/PHO0 ekw 1x2x1
Punkt pomiaru cignienia Punkt porniaru cisnienia
Cyfrowy przetwomlk clsnlenla mer ICS
HTKSH FE180/PHI0 1x2x1
Q HTKSH FE180/PHS0 ekw 1x2x1
=5 HTKSH FE180/PHS0 ekw 1x2x1
Punkt pomiaru cignienia Punkt pomiaru cinienia
PO BTIRCHOMA IO
¥l 1 ) HTKSH FE180/PH0 4x2x1
o
Panel Sterowania Recznego
LEGENDA:

——  przewody elektryczne

— rurka silikonowa @8 mm w ostonie RL
+ przestrzen o podwyzszonym cisnieniu
- przestrzen o obnizonym cisnieniu

Rysunek 40. Okablowanie podstawowej jednostki EXE F.
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przepustnica
podwaéinej czerpni - normalnie zamknieta

I,

dysza wlotowa lub czerpnia

przepustnica
podwdinej czerpni- normalnie otwarta

: rzepustnica
dysza wlotowa lub czerpnia kanatowa /j
\ wentylator ica Sterownicza
\ 5 czujka dymu, g Tebien

N 7
: (ks

el |

SSP HTKSH FE180/PHI0 40,8
[——

<

3x400v

Hid

\ HDGsFE180/PHO0 X155 |

YnTKSY 208 kb HTKSH PHO 208 |
SANRLINEH P 2] ]

\ FE180/PHS0 4x... 7 ’ |

Cyfrowy przetwomik ciénienia mer ICS

{Uwaga! MontaZ przswodami do dolul)

HTKSH FE180/PHI0 1x2x1
Q HTKSH FE180/PHS0 ekw 1x2x¢1
wrs HTKSH FE180/PH20 ekw 1x2x1

Punkt pomiaru cdSnlenia Punkt pomiaru ciSnlenia

Cyfrowy przetwomlk ciénienia mer ICS

HTKSH FE180/PHI0 1x2x1
@ HTKSH FE180/PHI0 ekw 1:2x1
=5 HTKSH FE180/PHI0 ekw 1x2x1

Punkt pomiaru ciénienia Punkt pomiaru ciénienia

eCee® HTKSH FE180/PHI0 4x2x1 4

Pane! Sterowania Recznego

LEGENDA:

——  przewody elekiryczne
rurka silikonowa @8 mm w ostonie RL
+ przestrzen o podwyzszonym cisnieniu
- przestrzen o obnizonym cisnieniu

~
~
x
<
m.
0y
AN

Rysunek41 Okablowanie jednostki EXiE k h+=pAOUy OIlE

Wersja mcr EXFF26.0126.4 Strona 48/98



DTR* mcr EXiF

S mercor

Oznaczenig Potaczenia elementow automatyki Typ kabla
na schemacie
AK Kabel zasilania gwarantowanego NHXCH FE180/PH90 4x przekroj
3x400V dla WENTYLATORA EXi-F zaprojektowany
AK? Kabel zasilania gwarantowanego NHXH 5x przekroj
3x400V dla TS OMEGA zaprojektowany
CP1 Przewadd zasilajgey/sterujgcy 24VDC HDGs FE180/PH90 3x1.5
(podwdjna czerpnia lub klapa went. poz.) g
Przewod zasilania 24VDC
CP2 (przepustnica przy wentylatorze) YDY 2x1 lub HTKSH PHO 2x1
CP3 Przewod monitorowania YnTKSY 2x2x1
CP4 Przewod zasilania antyoblodzenia mer HT HDGszo 3x1,5
CP5 Przewod zasilania klapy mer LAM HDGs FE180PH90 2x1
DP1 Przewod do kanatowej czujki dymu KCD HTKSHekw FE180/PH90 3x2x1
DP2 Przewod komunik. do przetw. mer ICS/ICP |HTKSHekw FE180/PH90 1x2x1
DP3 Przew. zasil. gwarantowanego 24VDC HTKSH FE180/PH90 1x2x1
DP4 Przew. do panelu ster. recznego mcr PSR |HTKSH FE180/PH90 4x2x1
Przew. do panelu ster. recznego mcr PSRc |HTKSHekw FE180/PH90 2x2x1
DP5 Przewod sterow. sitownikéw n=1,2 lub 4 HTKSHekw FE180/PHO0 (n+1)x2x1,5
PS Przewdd dostarczany z sitow. 0,8m od ICP -
R1 Prz. ci$. do przetw. cis. mcr ICS max. 5m  |rurka silik. fi 8 mm w ost. RL
Przewody:
ALARM SSP (NC)
T: 4
Ep1 Botwisrdzenis Pracy (NG} HTKSH FE180/PH90 4x2x0,8
Awaria zbiorcza (NC)
Reset (NO)
Przewody:
EP2 Awaria zbiorcza (NC) HTKSH FE180/PH90 2x2x0,8
ALARM SSP (NC)
EP3 Pezewod do Cs: HTKSH FE180/PH90 1x2x0,8
ALARM SSP (NO)

Wersja mcr EXFF26.0126.4
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Legenda:

g -Szybka przepustnica SRC

o
e

H - Przepustnica

- Klapa wentylacji ppoz.

—[AB - Pomiar statycznej roznicy cisnien -
B przewody impulsowe @8

kcp - Kanatowa Czujka Dymu
O

mer ICP| - Cyfrowy regulator ci$nienia
— Uwaga! Montaz przewodami ci$nieniowymi do dotu

mcr - Cyfrowy przetwornik ci$nienia
ICS pro . s g ’
Uwaga! Montaz przewodami ci$nieniowymi do dotu
mc;CS . cr .
- Punkt pomiaru cisnienia
mer 65
::(‘pp - Puszka podtaczeniowa, n-liczba szybkich sitownikow

@ Q - Typ (seria) sitownika

- Panel Strowania Recznego

U2 - Ukiad przetacznia czerpni

HTPp - Ukfad antyoblodzeniowy mer HT

NP - Uktad nawiewu do przedsionka

NKs - Uktad nawiewu do klatki schodowej
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KD EXi-F ..
DP1— N
AK1 | g
e e KW
CP3—}—CP2
AK2 “iSf_P} DP2
; TsOMEGA |EP2Z 7 DILPZ DP3 [
. mel I3
..... kW mer ICS R1 R1 mer ICS
DP4—
G O@C} o}
PSR
Rysunek42. Schemat ideowy okablowania jednostki podstawowey.
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KCD EXi-F ...
DP1— 7
AKA1 *1 ) M
| Mo |
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cP4l  cpP3——cP2
. SSP
K2 > DP2
’ TS OMEGA EP2 7 DiP2 DP3 [
3x400V N.KS - IcS pro
N - R
..... kW mcr ICS R1 R1 mcr ICS
DP4—
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PSR

Rysunek44. Schemat ideowy okablowania jednostki z systemem antyoblodzeniowym mcr HT
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antyoblodzeniowym mcr HT.
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M mercor
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DP1—
— AK1
SSP
AK2 =1 = DY
EP2 DP2
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3x400V N.KS l ICS pro
B Ap) T
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KCD EXi-F ... | BF
DP1— N\ z
AK1 (%JI I
1 bt
| . kW L_
CP3—| CP2
SSP c o [AP[ ] i
mcrlCS merlCS
AK2 prsal c . R1 LTJ -
TS OMEGA EP2 L DP2 DP3 EP3 SAP
] f o mer [ | ™
3x400V N.P ——41CS pro
24VDC ‘
|'
..... kW ¥
| L
EP3
24VDC DP3. SAP
DP4— Nmer | ] &
S ICS pro
CQ Qo - ’_AF‘ 1
PéR meriCS [R1 [R1 meriCS
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»—-IT1B—EN_ e B AV ]ﬁ
CP1— | KCD  KCD |
-
DP1—l EXi-F ... 7
DP1— N .-
AK1 {"\J ] «
. KW 5
CP3 CP2
SSP SSP
AK2 <7 DP2 S
TS OMEGA |EP1 | . EP2CcP1CP3
R R PS
3x400V I 5
X N.P CEREAVAY

p . *
R1 R1 mer ICS

DP24
DP2H
SSP
e Ep2cP1CP3
PS
N.P 1 =— CHAZAYAY
S S IZAVAY|

Tet=l !

DP2.
DP2-

|

24VDC sSSP
= Fe——>
L mer 1gpacp1CP3

Rysunek 48. Schemat ideowy okablowania jednostki z regulatorami szybkich przepustnic mcr ICP
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Rysunek 49. Schemat ideowy okablowania jednostki z regulatorami szybkich przepustnic mcr ICP
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